Electrak® HD

Atuador linear com controles integrados flexiveis, desempenho superior
e protecao ambiental inigualavel
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Electrak® HD: atuador linear com desempenho superior
Poténcia avancada, comprimento maior, controles integrados com barramento CAN
CANopen ou SAE J1939 opcionais e protecao ambiental inigualavel

O Electrak HD é uma nova plataforma de atuador linear elétrico com equipamento
eletronico integrado que pode eliminar a necessidade de controles independentes, A
poténcia mais alta abre uma nova e mais ampla variedade de aplica¢des hidraulicas
para a conversdo elétrica. Além de cumprir com 0s mais extremos testes de aceitacdo
ambiental de componentes OEM, incluindo o IP69K.

Componentes eletronicos integrados lideres da e Saida de indicagdo de fim de curso opcional para
inddstria uso do cliente, como intertravamentos
0 novo Sistema de controle modular Electrak (EMCS) e ( recurso de sincronizagdo opcional permite
¢ a base para os melhores controles integrados integracdo de movimento de dois ou mais atuadores
atualmente disponiveis para atuadores lineares
elétricos e inclui o suporte integrado e opcional para Desempenho superior
barramento CAN CANopen e SAE J1939. Poténcia avangada e comprimentos de curso maiores
permitem que o Electrak HD funcione com aplicativos
0 design modular rico em recursos para todas as fora da gama de outros atuadores lineares elétricos.
opcoes de controle e feedback é simples de usar e
integrado em um alojamento compacto. Melhora a * [ntervalos de carga maiores de até 16 kN (3.600 Ib)
capacidade de controle, economiza espaco e reduz o sdo ideais para aplicac@es de conversdo hidraulica
custo total e tempo de instalacdo. para elétrica.
e Comprimentos de curso de até 1 m (39 pol.) para
e Uma grande variedade de opcoes de tensao modelos de até 10 kN/500 mm (20 pol.) para 16 kN
disponiveis, incluindo 12, 24 e 48 VCC e ( design eficiente do atuador, incluindo um fuso
e As opgoes de barramento CAN CANopen e SAE J1939 esférico de alta qualidade, reduz o consumo de
integrados melhoram a capacidade de controle, podem corrente em até 20%

eliminar controles individuais e simplificam o design da
maquina OEM.

e Acalibracdo de ponto de acionamento eletronico
garante uma protegao contra carga consistente.

e (0 monitoramento constante de parametros criticos
como fim de curso, tensao, corrente e temperatura é
padrdo em todos os atuadores HD.

e Afrenagem dindmica integrada reduz a desaceleragao
no fim de curso, melhorando a capacidade de repeticao.

e A comutacdo opcional de baixo nivel com modo de
suspensao automatico reduz o tamanho, diminui os
custos e aumenta o isolamento do circuito
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Protecao ambiental inigualavel

O Electrak HD foi testado para atender e ultrapassar

os testes mais rigidos de aceitagao de componentes
eletronicos e mecanicos de OEM disponiveis no mercado
atualmente.

¢ Asclassificagdes IP69K (estatico), IP67 (estatico)
e IP66 (dindmico) provam que o Electrak HD pode
suportar os ambientes mais adversos

e (apaz de operar em uma ampla faixa de temperatura
de -40 °C a +85 °C (-40 °F a +185 °F)

e Pulverizacdo de sal testada por 500 horas

e (Compativel com CE, RoHS e REACH (UE)

e (lassificado para IP-X6 (dinamico) durante respingos
de dgua a +10 °C (+50 °F) e uma temperatura de
atuador equalizada de +85 °C (+185 °F)

www.thomsonlinear.com

Recursos adicionais padrao

Substituicdo manual integrada

Atuacdo antirrotacao padrao

Protecdo contra sobrecarga térmica integrada
Travamento de carga no caso de falha de sobrecarga
da porca esférica

Opcoes flexiveis de manilha frontal e traseira
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Como a Thomson desenvolveu um atuador linear de classe mundial

1. Comece com o eficiente e comprovado atuador linear elétrico Electrak®.

2. Adicione controles integrados modernos, feedback, barramento CAN CANopen ou SAE
J1939 e elimine a necessidade de controles independentes.

3. Melhore a poténcia, aumente 0s comprimentos de curso e reduza o consumo de
corrente.

4. Projete tudo isso em um envelope mais compacto com as melhores protecoes
ambientais disponiveis no mercado atualmente.

CONTROLES INTEGRADOS LIDERES DO SETOR

0 novo Sistema de controle modular Electrak (EMCS) é a base dos melhores
controles integrados atualmente disponiveis para atuadores lineares elétricos e
inclui suporte integrado e opcional para barramento CAN CANopen e SAE J1939.

n EMCS

Pacote de monitoramento eletrdnico (padrao)

Opcdo de sincronizagdo

Opcdo de saida de indicagao de fim de curso

Opcao analégica de saida de posicao

Opcao digital de saida de posi¢do

Opcao de comutagdo do motor de sinal de baixo nivel
Interruptores de limite programdveis e op¢ao de seguidor de sinal

Opcoes de controle de barramento CAN CANopen e SAE J1939 opcionais
n Comutadores de limite de fim de curso integrados

a Ranhuras de montagem para comutadores de limite externos
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DESEMPENHO SUPERIOR

Maior poténcia e comprimentos de curso mais longos permitem que o Electrak HD aguente aplicacdes
fora do alcance de outros atuadores lineares elétricos.

Cabeamento modular n Grande variedade de adaptadores
n Recurso antirrotacao padrao n Substituicao manual integrada
n Freio de retencdo de carga estatica m Montagem do fuso esférico de alta eficiéncia

n Acoplamento de zinco robusto

PROTECAO AMBIENTAL INIGUALAVEL

0 Electrak HD foi testado para atender e ultrapassar os testes mais rigidos de aceitacdo de
componentes eletronicos e mecanicos de OEM disponiveis no mercado atualmente.

n Classe de protecao IP69K/IP67/IP66 m Faixa de temperatura de operacéo ampla
m Tubo de extens@o de aco inoxidavel ﬂ Tubo de cobertura revestido de aluminio anodizado

m Pulverizacao de sal testada por 500 horas

www.thomsonlinear.com 5
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Componentes eletronicos integrados e inteligentes para controle

mais facil

O Sistema de controle modular Electrak (EMCS) da Thomson é integrado em todos 0s
atuadores HD e serve como base para 0s melhores controles integrados atualmente
disponiveis no mercado, incluindo o barramento CAN opcional CANopen e SAE J1939.

Componentes eletronicos integrados lideres do setor
0 EMCS é o resultado de décadas de engenharia de
aplicacao e design global em alguns dos ambientes mais
adversos.

Pacote de monitoramento eletronico — Padrao em
todos os atuadores Electrak HD

Seguranca em primeiro lugar. Cada atuador linear elétrico
HD estéa equipado com o Pacote de monitoramento
eletrnico que monitorara constantemente 0s parametros
criticos e tomara as medidas necesséarias quando for
preciso. Cada unidade reiniciard automaticamente quando
as condigdes voltarem ao normal, permitindo que a
operagao continue.

Vasta gama de recursos de controle opcionais no
mesmo envelope compacto

Funcoes de controle opcionais podem eliminar a
necessidade de controles externos, economizando

em tempo de instalacao e design, assim como custo

de instalacao e espago. Uma selecdo generosa de
configurages de controle pode personalizar o HD para
que ele se adapte a uma ampla variedade de aplicacdes
pesadas. As configuracdes de controle disponivel estao
descritas na proxima pagina e mais detalhes podem ser
obtidos a partir da pagina 24, incluindo diagramas de
cabeamento para cada opgao.

Electronic
Monitoring Package

www.thomsonlinear.com



Recursos padrao do Pacote de monitoramento eletronico

Monitoramento de corrente
Um recurso de seguranca importante que desliga o atuador em sobrecarga e
elimina a necessidade de engrenagens mecanicas tradicionais.

Monitoramento de tensao e temperatura
0 monitoramento continuo protege o atuador ao impedir o movimento, caso
esteja fora dos intervalos normais.

Compensacao de temperatura
Aumenta a produtividade permitindo operactes normais em temperaturas
menores, sem interrupgao.

Recursos de controle opcionais

Barramento CAN CANopen
Permite conectividade "plug and play" na sua rede CANopen ja estabelecida.

Barramento CAN SAE J1939
Permite conectividade plug and play na sua rede SAE J1939 ja estabelecida.

Sincronizacao
Permite integragao de movimento de dois ou mais atuadores.

Comutacao de baixo nivel

Aumenta a seguranga, economiza energia com um recurso de suspensao
automdtica e simplifica o design usando sinais de baixa corrente (< 22 mA). Sua
partida suave melhora a suavidade do perfil de movimento.

Interruptores de limite programaveis
Possibilita definir os limites de deslocamento do software de retragdo e extensao
de meio curso.

Combinagdes de opcoes de controle

Codigo  Possibilidades de combinagao de controle

EXX Somente Pacote de monitoramento eletronico "
ELX EXX + saida de indicagéo do fim de curso "
EXP EXX + saida de posicdo analdgica "

EXD EXX + saida de posicdo digital "

ELP ELX + saida de posicao analdgica "

ELD ELX + saida de posicdo digital

(1) Disponivel apenas para modelos de 12 e 24 VCC
(2) Disponivel para modelos de 12, 24 e 48 VCC

www.thomsonlinear.com

Calibracao de ponto de acionamento de carga
Cada atuador Electrak HD é calibrado individualmente na montagem para
garantir um ponto de acionamento de sobrecarga repetivel.

Comutadores de limite de fim de curso internos
Integrado em cada atuador HD, eles garantem uma operacdo repetivel e
tranquila, além de proteger o equipamento conectado e o atuador.

Frenagem dinamica de fim de curso
Permite paradas réapidas de fim de curso para movimentos que podem ser
repetidos quando a carga, tradicionalmente, causaria desaceleragao.

Frenagem dinamica de meio curso
Padrao com interruptores de baixo nivel ou opgdes de barramento CAN. Reduz
custo e melhora a capacidade de repeticao.

Saida do comutador de limite
Confirma uma operagdo bem-sucedida ao indicar se o atuador esta
completamente estendido ou retraido.

Saida de posicao analdgica
Um potenciometro de alta qualidade com resolugao essencialmente infinita e
baixo ruido fornece um sinal de tens&o para feedback de direcao e posicao.

Saida de posicao digital

Um encoder fornece um Gnico trem de pulso de canal para habilitar o feedback
de velocidade e posigao, que pode ser usado para permitir sincronizagdo por
meio do controle do cliente.

Seguidor de sinal
Permite que a posi¢ao do tubo de extensdo do atuador seja controlada por um
sinal externo de um potenciémetro ou outra fonte de controle de tensao.

Codigo  Possibilidades de combinagao de controle

LXX EXX + comutagéo do motor de sinal de baixo nivel @
LLX EXX + LXX + saida de indicagdo do fim de curso @
LXP EXX + LXX + saida de posi¢do analdgica ?

LPS EXX + LXX + interruptores de limite programéveis + seguidor de sinal

Controle de barramento CAN SAE J1939 + controle de velocidade com

Y circuito aberto

00 Controle de barramento CAN CANopen + controle de velocidade com
circuito aberto @

SYN Opgao de sincronizagao ?
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Comunicacdo em barramento — O futuro para controle de atuadores

Controlar um atuador em um barramento de rede abre portas para oportunidades
Inovadoras em projetos em maquinas. Mais opgoes de controle, monitoramento e
feedback podem eliminar a necessidade de controles separados. Essas opgoes também
simplificam o feedback de diagndstico, design e instalacdo ao reduzir os custos de

montagem.

0 barramento CAN integrado torna possivel se comunicar

com atuadores lineares elétricos Electrak® HD por meio
de uma rede simples de dois fios.

Barramento CAN na pratica

0 Electrak HD usa barramento CAN CANopen e SAE
J1939, padrdes de barramento bem conhecidos e
estabelecidos amplamente utilizados nas inddstrias de
manuseio de materiais, construgao e agricultura. Até 8
atuadores Electrak HD podem ser conectados ao mesmo
controlador e a outros controles de barramento CAN na
rede.

Interagdes complexas e em tempo real entre varios
atuadores e sistemas relacionados agora sao muito mais
simples de monitorar e controlar.

Exemplos de aplicacao

e \Verifica a posicdo de portas e escotilhas, além de
tomar medidas, dependendo da situagao

e Monitora a temperatura, condi¢do de sobrecarga
ou variag@es de tensdo e toma medidas na rede,
se necessério. Exemplos: inicia ventilagdo, reduz
velocidade ou interrompe uma operacao

e (Confirma quando a posicao ou outro critério foi
atendido

e Sincroniza 0 movimento de varios atuadores

Beneficios dos controles de harramento CAN

Melhor capacidade de controle: movimentos mais
complexos e controlados de forma precisa

Maior seguranca: feedback em tempo real com todas
as operac0es verificadas

Menor tempo de instalagao e de ciclos de design:
barramento CAN significa cabeamento minimo,
nenhuma caixa de controle extra e conexao rapida a
redes existentes

Maior flexibilidade: use o mesmo atuador com
pequenas edi¢des de programa para varias
aplicagdes, em vez de fazer um projeto de atuadores
e controles exclusivos para cada tipo de aplicagao
Custos reduzidos: todas as opgoes acima resultarao
em menor custo de design, componentes, instalagao,
operagdo e manutengdo

www.thomsonlinear.com



Electrak® HD

Arquitetura de controle com e sem barramento CAN

Sistema sem barramento CAN

e Uma energia (1) é distribuida a cada dispositivo e (Qutros equipamentos (4) que precisam ser

e Um sistema de controle principal (2) se comunica controlados ou integrados aos atuadores requerem
separadamente com uma caixa de controle individual controles separados, sendo necessario mais projeto
(3) conectada a um atuador. Cada instancia requer e configuragao

um design, configuracao, cabeamento e instalagdo

individuais

Sistema com barramento CAN

e Um sistema de controle e de atuadores com ¢ (Qualquer outro equipamento com barramento CAN
barramento CAN pode se comunicar diretamente um pode ser conectado ao barramento e se comunicar
com o outro. Adicionar atuadores extras configurados diretamente com ele
separadamente é mais rapido e facil. E necessario e (resultado é um sistema menos complexo para
somente energia e um cabo de barramento de dois fios projetar, com melhor desempenho e capacidade de
para aumentar a rede controle, além de custo geral e tempo de instalagao

reduzidos
1.
é} .
Voo
-
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Adicione ainda mais controle e poténcia com a opgao de sincronizagao

Os recursos de controle do Electrak HD passam por testes rigorosos na Thomson para
garantir que suas maquinas estejam preparadas para inidmeros desafios de aplicacao,
tanto esperados quanto inesperados. Com a nova opgdo de sincronizacao, os designers
da maquina agora podem conquistar facilmente ndo apenas cargas mais pesadas, como
0s obstaculos as vezes imprevistos de mover cargas desiguais.

Nem todas as aplicacdes oferecem aos designers de
maquina condicdes ideais para trabalhar. Por exemplo,
uma carga que requer movimentagao pode ser muito
mais pesada em uma extremidade, o que pode levar a
possiveis danos a maquina ou aos seus componentes se
manuseada inadequadamente.

Para lidar com situagBes como essa, 0 recurso de
sincronizagdo permite que duas ou mais unidades
Electrak HD compartilhem e distribuam uma carga
uniformemente. Essa capacidade, que pode ser utilizada
com o simples girar de um interruptor, abre novas
oportunidades de aplicacao onde um Gnico atuador HD
nao poderia manusear a carga.

=

&

Cada Electrak HD pode empurrar ou puxar até sua capacidade de carga
dindmica maxima em um esforco para automatizar uma carga desigual de
maneira sincronizada.

10

Ao mesmo tempo, 0 uso de varios atuadores HD de
servico pesado permite aos usuarios eletrificar o
movimento adicional com as cargas em comparagao a
solucdes hidraulicas.

Beneficios da sincronizacao

e Fofimda "oscilagdo". Quando varios atuadores
com sincronizagao sao instalados, os designers
podem aproveitar uma elevacdo mais estavel e
potencialmente mais rapida, sem guias adicionais, e
um manuseio aprimorado de cargas desiguais.

e Alinstalagdo é simples e reduz a complexidade de
conectar o sistema, ja que os atuadores tém controles
integrados para o recurso de sincronizagdo (em vez de
um controle de sincronizagdo externo).

POR QUE SINCRONIZAR?
* Manuseie cargas desiguais ou dificeis
e Eleve cargas mais pesadas

* [ntegre o movimento de varios pontos de
extremidade

* Elimine a ligacdo mecénica

www.thomsonlinear.com



AplicacOes de sincronizagao

Elevacdes de porta/escotilha

f /{

=

ry

—
m—

Utilizar sincronizagao para plataformas de elevagao
maveis em veiculos oferece uma solugao robusta

e confiavel sem a complexidade e os requisitos de
manutencdo de uma solucao hidraulica tradicional.

Painéis solares

0 Electrak HD é uma solucdo industrial que pode
manusear cargas pesadas, como grandes painéis solares,
em instalacOes robustas. Essas cargas pesadas, que
normalmente exigiriam suporte estrutural e solucdes de
atuacao maiores, podem ser facilmente elevadas com
varios atuadores HD em sincronia.

www.thomsonlinear.com

Estacdes de montagem

Usar o Electrak HD com sincronizagdo nas suas
aplicacdes ergondmicas garante uma elevagao estavel
e eficaz para cargas descentralizadas ou dificeis.

Veiculos guiados automatizados

AplicagOes que usam automacao podem se beneficiar do
monitoramento de condicdo interna com todos os atuadores
HD. Isso mantém os atuadores HD operando dentro da
especificacdo nominal e os desativa se a temperatura

sobe, as cargas sao excedidas ou a tensdo de entrada é
insuficiente.
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Electrak® HD: mais inteligente, mais potente e maior

Além dos recursos de controle avancado, o Electrak HD oferece uma capacidade

de carga 50% mais elevada e comprimentos de curso 60% maiores que 0s projetos
anteriores, além de ser mais rapido do que os produtos da concorréncia em cargas
comparaveis. Este conjunto de operagdo novo e ampliado também permite um leque
maior de aplicacdes de conversoes de hidraulica para elétrica.

0 Electrak HD oferece solugdes de design inteligentes,
como gerenciamento de cabos embutido, conector
integrado e recurso de substituicdo manual em cada
atuador.

Levando em conta os recursos do Electrak 10, o carro (até 16 kN [3.600 Ib]), cursos maiores (até 1 m
chefe de atuadores por muitas décadas, o Electrak HD [39 pol.J/500 mm [20 pol.] para 16 kN) e velocidades
oferece controles integrados, maior capacidade de carga mais elevadas.

12 www.thomsonlinear.com




Pronto para ambientes extremos

O Electrak HD é extremamente adequado para aplicacoes industriais pesadas,
Incluindo conversdo de acionamento hidraulico para elétrico. Ele mostra a sua
poténcia quando usado em condicoes dificeis de trabalhar. Cada atuador HD
é projetado para satisfazer e exceder 0s mais dificeis testes de componentes
elétricos e mecanicos do fabricante original, incluindo o IP69K.

Classificacges 1P66.(dindmica), Ii’(jl_{esﬁtim;) e IP6IK (estatica)”
-k 3 " 'lh.-'_-l T o g ; T .tf. s EL " e

¥ e

.

Resiste a sujeira, agua, & M5
fertilizantes, acidos e ole® ;
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Tendéncia acelerada em relagao a conversoes elétricas

Uma vez dominados por sistemas manuais, pneumaticos e hidraulicos, equipamentos
moveis e fora da estrada sdo, cada vez mais, equipamentos com atuadores elétricos
para automatizar diversas tarefas. Os atuadores lineares elétricos sao mais faceis

de integrar com sistemas modernos de controles baseados em computadores e sao
controlados com precisao. Eles precisam de pouco espago e sao mais limpos que
sistemas pneumaticos e hidraulicos.

Fazer a conversao para sistemas elétricos elimina
imediatamente:

e (usto e grande parte das bombas, valvulas e mangueiras.

e \azamentos e 6leos ambientalmente perigosos.

e (Contaminacgdo e problemas onerosos de confiabilidade
hidraulica.

Alto consumo de energia de sistemas pneumaticos e
hidraulicos.
Falhas de acionamento em temperaturas baixas.

Veja toda a historia da conversao em:
www.thomsonlinear.com/hd
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Instalacdo mais facil, controle superior e menor complexidade

Mais simples, mais inteligente e mais facil de Controle facil, melhor precisao

instalar e Todos os componentes elétricos representam uma

e () acionamento elétrico requer menos componentes integragao mais facil, com menos componentes de
em comparacao aos sistemas hidraulicos ou controle e baixa complexidade
pneumaticos para uma instalagdo mais rapida e facil e (s atuadores elétricos reagem de maneira mais

e (s custos de componentes sdo menores em relagao rapida e mais previsivel e ndao oscilam quando ndo ha
aos sistemas hidraulicos ou pneumaticos energia

e Uma area menor simplifica e agiliza o projeto

Custos de energia menores

e (s motores elétricos sdo, intrinsecamente,
mais eficientes do que os motores hidraulicos e
pneumaticos

e Nao ha necessidade de aumentar o tamanho do
sistema existente para contabilizar o possivel
consumo de energia parasitaria

e Nao é necessario ter energia para manter 0 consumo
de energia de reducdo de carga

Menos manutencao

e Auséncia de bombas hidraulicas, valvulas e
mangueiras representa menos tempo de inatividade,
visto que hd menos pegas para fazer manutengdo ou
substituir

¢ Unidades independentes com componentes
eletronicos inteligentes e integrados nao precisam de
manutencdo e adicionam flexibilidade de projeto no
posicionamento de componentes

e () acionamento elétrico elimina o custo e os
problemas associados a manutencao de fluido

I Ambiente mais limpo, silencioso e sadio
‘_)J e Auséncia de bombas, fluidos, produtos quimicos ou
solventes significa um espaco de trabalho mais limpo
e silencioso

e Um design compacto requer que menos materiais
sejam usados na produgdo

e (entros de producao e distribuicao regionais
minimizam o frete e reduzem as emissdes de carbono

www.thomsonlinear.com 15
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Melhorar o projeto da maquina com o atuador elétrico

Essas aplicagoes ilustram como o Electrak® HD pode fornecer grandes beneficios em
relagdo a mecanismos hidraulicos e pneumaticos, incluindo custos reduzidos de projeto,
instalacao e operacdo, ao mesmo tempo em que aumenta a capacidade de controle, a

seguranca e a produtividade.

Manutencao e reparo para usuario tinico

Os atuadores lineares elétricos permitem que um nico
técnico de manutencao ou reparo acesse 0 compartimento
do motor de maneira répida e segura.

Veiculos Utilitarios

Veiculos de jardinagem, construgao e servigos exigem

um desempenho eficiente e controlado de maneira eficaz.

A protecdo ambiental (IP69K), as capacidades de cargas
altas e a comunicacao do barramento CAN permitem
esse desempenho.

Acoplamento rapido

.r""

Atuadores de acoplamento rapido permitem que o
operador altere implementos na carregadeira ou skid
steer sem sair do lugar para obter mais produtividade e
seguranca.

Equipamentos de obra de construcao e rodoviarias

Curso de grande comprimento, protecdo contra
ambientes adversos e classificacao de carga elevada
(incluindo carga de choque elevada para ventos cruzados)
fazem do Electrak HD uma peca ideal para obras
rodovidrias.

www.thomsonlinear.com



Equipamento para Ferrovias

o

!
‘x-. 1

Equipamentos ferrovidrios sao colocados nas condigdes
mais adversas possiveis. Seja para abrir e fechar uma caixa
gravitacional, seja para controlar um pantégrafo, o atuador
Electrak HD apresentara um desempenho eficaz apesar do
tempo ruim, vibragdes pesadas e lavagem de alta pressao.

Veiculos de resgate e emergéncia

A implementacdo da iluminagdo em veiculos de
emergéncia exige uma operacao extremamente
confidvel. O Electrak HD é facilmente controlado,
possui um recurso de substituicao manual integrado e
opera, de maneira confiavel, em todos os tipos de clima
para ajudar as equipes de emergéncia a realizar o seu
trabalho com seguranca.

www.thomsonlinear.com

Sistemas Logisticos

0 Electrak HD, com seus recursos integrados do
barramento CAN, facilita o desenvolvimento de
sistemas logisticos inteligentes, como o trem para
manuseio de material mostrado aqui.

Comutadores

Os comutadores elétricos, geralmente, sdo colocados
em locais remotos. E muito importante que a comutagao
de poténcia seja executada e confirmada sem falhas.

0 Electrak HD é ideal para esse tipo de tarefa em
condicBes de alta e baixa temperatura.
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Recursos técnicos do Electrak® HD

Recursos opcionais

Parametro Electrak HD

Opgdes mecanicas Variedade de adaptadores frontais e traseiros
Orientacdo alternativa de adaptador

Opgdes de controle Saida de fim de curso

(consulte a pégina 24)
Feedback analégico de posicdo
Feedback de posicao digital
Interruptores de limite programéveis
Seguidor de sinal
Comutagao do mator de nivel baixo de sinal

Barramento CAN CANopen
Barramento CAN SAE J1939

Sincronizagao

Componentes eletronicos integrados eliminam a
necessidade de controles independentes. A poténcia mais
alta permite uma mais ampla variedade de conversoes de

Acessorios

Parametro Electrak HD
hidraulica para elétrica. Cumpre os mais rigidos testes de Mecnico Adaptador frontal do fim da haste
aceltagao ambiental de componentes OEM. Elétrico Comutadores de limite posicionados em ranhu-

Especificacoes gerais

ras externas

Definicdes de cabo

Parametro Electrak HD
Tipo de parafuso esférico

3 i Ca3_ _ Cat
Tipo de porca porca esférica de trava de carga ‘ + /@
Substituicio manual sim *

Cad_|| Ca2

Antirrotagao sim
Frenagem dindmica sim (! = ]ﬂ@
Freio de retencao de carga estatica sim L )

Protegéo de fim de curso

comutadores de limite de fim de curso

Ailustragdo mostra os cabos saindo das ranhuras no fim do acoplamento do atuador, que
estd na posigdo de transporte. O usuério pode ajustar o ponto de saida para que ele fique

internos em qualquer lugar entre o conector (1) na frente ao alojamento e o fim das ranhuras do
~ . cabo.
Protegdo contra sobrecarga sim
Monitoramento de temperatura sim
Compensagao de temperatura sim
Monitoramento de tens@o sim

Conexdes elétricas @

Conformidade

cabo(s) com fios soltos

CE

(1) A frenagem dinamica esta inclusa nos fins de cursos de todos os atuadores Electrak
HD. A frenagem dindmica é oferecida por todo o comprimento do curso somente em
opgdes de comutagdo de baixo nivel e SAE J1939.

(2) Ha um ou dois cabos, dependendo da opgéo de controle usada. Os cabos entram no
atuador por meio de um conector. A substituicdo de um atuador pode ser concluida ao
desconectar o atuador antigo e conectar um novo.

18

www.thomsonlinear.com



EspecificacOes técnicas do Electrak HD

Especificagdes mecanicas Especificacoes elétricas
Parametro Electrak HD Parametro Electrak HD
Carga estatica méx. " [kN (Ib)] 18 (4.050) Tensoes de entrada disponiveis [VCC] 12,24, 48
Carga dinamica max. (Fx) TkN (Ib)] Tolerancia da tenséo de entrada [vee]
HDxx-B017 1.7(382) HD12 (tenso de entrada de 12 VCC) 9a16
HDxx-B026 2,6 (585) HD24 (tenso de entrada de 24 VCC) 18a32
HDxx-B045 45(1.012) HD48 (tenso de entrada de 48 VCC) 36 a 64
HDxx-B068 6,8 (1.529)
HDxx-B100 10(2.248) Consumo da corrente sem carga/carga max. (Al
Velocidade com nenhuma carga/ Hgiggg}; 0 175?//25
carga max. [mm/s (pol./s)] HD12-B026 '3/18‘
HDxx-B017 71/58 (2,8/2,28) HD24-B026 1,5/9
HDxx-B026 40/32 (1,6/1.3) HD48-B026 0 7'5/4 5
HDxx-B045 24/19 (0,94/0,75) HD12-B045 '3/1 8‘
HDxx-B068 18/14.(0,71/0,55) HD24-B045 1,5/9
HDxx-B100 11/9 (0,43/0,35) HD48-B045 0 7'5/4 5
HDxx-B160 7/51(0,27/0,21) HD12-B088 '3/20'
. g HD24-B068 1,5/10
Curso de pedido minimo (S) [mm] 100 HD48-B068 0.75/5
Comprimento do curso de pedido il 1000 HD12-8100 3/18
maximo (S) @ ‘ HD24-B100 1,5/9
HD48-B100 0,75/4,5
Incrementos de curso de pedido [mm] 50 HD12-B160 3/20
HD24-B160 1,5/10
Limites da temperatura de operagao [°C(°F)]  -40a85(-40a185) HD48-B160 0,75/5
Ciclo de trabalho em carga total a 9 25 ) Secao cruzada dos cabos do motor [mm? (AWG)] 2(14)
25 °C (77 °F) 0
« . 2
el et T T 1.2(0.047) Secdo cruzada dos condutores de sinal  [mm?(AWG)] 0,5 (20)
i A )
Torque de restrico (N (Ib]] 0 Comprimentos padréo do cabo (Ca1) [m (pol.)] ' 10,;,%5,137)
Classe de protegdo — estatica IP67/IP6IK
P ' d Didmetro do cabo (Ca2) ® (mmipol)]  7.5(0295)
Classe de protecdo — dindmica |P66 . )
Comprimento dos fios soltos (Ca3) © [mm (pol.)] 76 (3)
Resisténcia a névoa salina [h] 500

Comprimento de cabos desencapados 6(0,25)
' Carga estatica méx. com curso totalmente retraido. (Ca4)®
? Para unidades com a opgdo de sincronizagdo, a velocidade é 25% menor em qualquer carga.

500 mm max. para 16 kN

* Para carga HDxx-B100 e HDxx-160, o ciclo de trabalho é de 15%.

°Nao use a tensdo PWM para controlar a velocidade e evitar danos aos componentes eletronicos integrados
8 Consulte a pagina anterior para definicdes de cabo

[mm (pol.|]

Peso do atuador [kg]

Carga dindmica Curso de ordem (S) [mm]

maxima (Fx) [kN (Ib)]
150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1.000

1.7 (382) 65 67 70 72 75 77 80 82 85 87 90 92 95 97 100 102 105 107 11,0
2,6 (585) G | @7 | 70 | 72 | 7 | A7 | Gl | Gz | se | e | S| B2 | S | &7 | e ) ez | e | e )iz
45(1012) 65 67 70 72 75 77 80 82 85 87 90 92 104 107 10 13 116 119 122
6,8 (1.592) 65 67 70 72 75 77 80 82 85 95 98 101 104 107 MO0 13 116 119 122
10(2.248) 67 70 72 15 77 80 82 91 94 97 100 103 106 109 112 115 118 121 124
16 (3.584) GA(N IREISIN INCI5N SN INOIO N INON(N IRCISEN INOIoN IO

Fatores de conversao: milimetro para polegada: 1 mm = 0,03937 pol., quilo para libra: 1 kg = 2,204623 Ib

www.thomsonlinear.com 19
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Como pedir o Electrak® HD

Essa chave de ordenacao fornece uma visao geral rapida sobre as versoes disponiveis do produto.
E importante considerages muitos detalhes sobre as aplicacdes quando for selecionar um produto,
incluindo as opgodes de cargas, velocidades e controle, bem como o0 ambiente e 0s acessorios
necessarios do produto. Vocé pode encontrar mais informacdes em www.thomsonlinear.com/hd.

Chave de pedido

1 2 3 4
HD12 B026- 0300 LXX

1. Modelo e tensao de entrada
HD12 = Electrak HD, 12 VCC
HD24 = Electrak HD, 24 VCC
HD48 = Electrak HD, 48 VCC

2. Tipo de parafuso, capacidade de carga dinamica
B017- = parafuso de esferas, 1,7 kN (382 Ibf)
B026- = parafuso de esferas, 2,6 kN (585 Ibf)
B045- = parafuso de esferas, 4,5 kN (1.012 Ibf)
B068- = parafuso de esferas, 6,8 kN (1.529 Ibf)
B100- = parafuso de esferas, 10 kN (2.248 Ibf)
B160- = parafuso de esferas, 16 kN (3.584 Ibf)

3. Comprimento do curso do pedido M@
0050 =50 mm ©
0100 =100 mm
0150 = 150 mm
0200 =200 mm
0250 = 250 mm
0300 = 300 mm
0350 = 350 mm
0400 = 400 mm
0450 = 450 mm
0500 =500 mm
0550 = 550 mm
0600 = 600 mm
0650 = 650 mm
0700 =700 mm
0750 = 750 mm
0800 =800 mm
0850 =850 mm
0900 =900 mm
0950 = 950 mm
1.000 = 1.000 mm

(1) Outros cursos estdo disponiveis mediante solicitagao. Entre em contato com a
assisténcia ao cliente.

(2) 500 mm € o comprimento de curso méax. para unidades de 16 kN.

(3) Unidades de curso de 50 mm terdo o mesmo comprimento retraido e o tamanho do
conjunto como uma unidade de 100 mm.

(4) Curso de pedido méx. para o tipo de flange de montagem traseira A é 300 mm.

(5) Capacidade maxima de carga dindmica para o tipo de flange de montagem traseira A é

de 10 kN.

20

8,

6 7 8 9
M M S D

Opcoes do Sistema de controle modular Electrak

Opgdes disponiveis apenas para HD12 e HD24

EXX = somente Pacote de monitoramento eletronico

ELX = EXX + saida de indicagdo do fim de curso

EXP = EXX + saida de posigdo analdgica (potenciometro)

EXD = EXX + saida de posigao digital

ELP = ELX + saida de posigéo analdgica (potenciometro)

ELD = ELX + saida de posi¢ao digital

LPS = EXX + LXX + interruptores de limite programaveis + seguidor de sinal

Opcdes disponiveis para HD12, HD24 e HD48

XX = EXX + comutagéo do motor de sinal de baixo nivel

LLX = EXX + LXX + saida de indicacao do fim de curso

LXP = EXX + LXX + saida de posi¢do analdgica (potenciometro)

CNO = barramento CAN SAE J1939 + controle de velocidade de circuito aberto
€00 = barramento CAN CANopen + controle de velocidade de circuito aberto
SYN = LXX + op¢do de sincronizagao

Comprimento do cabo

1 = cabos de 0,3 m de comprimento
2 = cabos de 1,5 m de comprimento
3 =cabos de 5 m de comprimento

Opcoes de flange de montagem/adaptador traseiro
A= flange de montagem traseiro

M = orificio transversal para pino de 12 mm

E = orificio transversal para pino de % polegada

N = Orificio transversal bifurcado para pino de 12 mm

F = orificio transversal bifurcado para pino de %2 polegadas

Opcoes de adaptador dianteiro

A = rosca macho M16 métrica

M = orificio transversal para pino de 12 mm

E = orificio transversal para pino de /2 polegada

N = Orificio transversal bifurcado para pino de 12 mm

F = orificio transversal bifurcado para pino de %2 polegadas
P = rosca fémea M12 métrica

G = rosca fémea 1/2-20 UNF-2B em polegadas

Orientacao do adaptador
S = padrdo

M =virado em 90°

Opcoes de conexao
D =fios soltos

www.thomsonlinear.com



Diagramas de desempenho

Carga vs. velocidade "

Carga vs. vida dtil

Curso (mm)

300

60.000
40.000
20.000
10.000
7.500
4.000

Vida (til (ciclos)

A vida dtil do atuador depende da aplicagdo
em que ele é utilizado. A tabela acima
fornece estimativas com base em um curso

a vida til do Electrak HD em sua aplicagdo,

entre em contato com o atendimento ao

80(3,15) \
70(2,76) \ Carga (kN)
% 60 (2,36) 17
o 50(197) 28
IS 45
£ a005) \\
® N 6,8
s 30(1,18) .
) — |
~ 20(079) — 16
10(0,39)
oob—=>1 11 [ [
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14.000 16,000 & 300 mm comcarga completa em todo o
(0) (450) (899) (1.349) (1798) (2.248) (2.698) (3.147) (3.584) ciclo. Se vocé tiver quaisquer dividas sobre
Carga [N (Ib)]
' Curvas vélidas para todas as unidades, exceto para aquelas com opgéo de sincronizagdo, em que cliente da Thomson.
a velocidade em qualquer carga é 25% menor.
8 88 Carga vs. corrente
> > >
N = o
- N =
vV vv
201050 /
< 18| 9|45 /
3 [/ |/ / /
[ee}
> 14]735 / 7 Y,
<
~ 12]630 / / / ,/
2 10| 525 //// /)
£l L
g 6|3]15 L
; 412110
S 20105
=]
0/0|0
0 2000 4000 6.000 8000 10.000 12.000 14.000 16.000
(0)  (450) (899) (1.349) (1.798) (2.248) (2.698) (3.147) (3.584)

parafuso de esfera, 1,7 kN (382 Ib)
parafuso de esfera, 2,6 kN (585 Ib)

Observacgao! Foram geradas curvas na temperatura ambiente de 21 °C (70 °F). Temperaturas de ambiente diferentes e caracteristicas individuais de atuadores podem produzir valores

ligeiramente distintos.

Carga [N (Ib)]

Tipo de parafuso e capacidade de carga dinamica

www.thomsonlinear.com

mmmm  parafuso de esfera, 4,5 kN (1.012 b) mmmmm  parafuso de esfera, 10 kN (2.248 Ib)
mmmm  parafuso de esfera, 6,8 kN (1.529 |b) mmmm  parafuso de esfera, 16 kN (3.584 Ib)
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Dimensoes

Dimensdes  Projecdo

mm[pol] &

110,0
433 MAX Ltot
- 2350 MAX.
9,25
o REF. #2500
| [0,98]
Lpmen o
Entrada de substituigdo
L%—J manual
148,0
5,831

o) B 5

1380 .
.50 MAX

77,0
L‘—’* [3,03]
MAX.

B4

53,7
[2.41] REF

Adaptador dianteiro de orificio
transversal ?
Tipo M ou E

Adaptador traseiro de orificio e
transversal ? [

Tipo M ou E ‘

Adaptador frontal de orificio transver-
sal bifurcado ?

Tipo N ou F

B4
Adaptador traseiro de orificio

transversal bifurcado ? Adaptador dianteiro de rosca
TipoNouF fémea @
TipoPou G

c3
© 1y
FB“ . m]] F Adaptador dianteiro de rosca
-1 macho ?
E¢5 e - Tipo A
-9

C2

Adaptador traseiro do flange de
montagem ?

TipoA® | c1
LI I S

Dimensdes de adaptador traseiro e dianteiro [mm (pol.)]

Tipos de adaptadores traseiros Tipos de adaptar dianteiro
M £ N F A® M E N F P G A
B1 134(0,53) 78(031) C1 consulte a tabela na proxima pagina 16,5(0,65)
B2 21,6(0,85) - C2 109(0.43) 12,9(051) 30,0(1,18) 20,0(0,79)
B3 254(1,0) 950(3,70) C3 consulte a tabela na proxima pagina
B4 122(048) 128(051) 122(048) 128(051) 66(026) C4 122(048) 128(051) 122(048) 128(051) MI12x175  1/220UNF2B  M16x2
B5 - - 82(0,32) 450(1,77) C5 - - 82(0,32) 19,0(0,75)
C6 - - - - 35,01(1,38)

(1) O orificio de entrada é coberto com um conector de rosca de plastico. Quando removido, um soquete de 6 mm pode ser inserido e usado como uma manivela.
(2) Todos os adaptadores mostrados na orientagdo padrao.
(3) 0 flange de montagem traseiro tipo A ndo pode ser pedido com uma capacidade de carga estatica maxima mais alta que 10 kN e/ou um curso maximo de 300 mm.

22 www.thomsonlinear.com
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Dimensoes
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Opcdes de controle

Os atuadores lineares elétricos Electrak® HD possuem o sistema de controle modular Electrak e cada
unidade é enviada com o Pacote de monitoramento eletronico. Uma oferta generosa de recursos de
feedback e controles opcionais pode ser configurada para se adequar a maioria das aplicagoes, tudo
com a mesma estrutura de projeto. Detalhes sobre as opgoes de controle e seus cabeamentos podem
ser encontrados nas paginas a seguir. Entre em contato com o atendimento ao cliente para obter mais

informacdes em www.thomsonlinear.com/cs.

Opcao de controle tipo EXX

Tensdo de alimentacao do atuador [VCC]
HD12 9a16
HD24 18a32
HD48 .

Consumo de corrente do atuador [A] consulte a pagina 19

S ‘
= ==
i STOP |
SRR S | —
+ o 1 -
i 1 o—1
P 1 ELECTRAKHD _
: i o i vermelho —@—{ EXX @ i
_————— 01— i 1 :
! o—A—— L preto —@— i
-=— i
o |
o |
SCa 1
| |
RO 1
-
= i
F Fusivel v SO

ST Comutador de polo duplo de arremesso duplo

A opcao de controle EXX contém todos os recursos do
Pacote de monitoramento eletronico descritos na pagina
7, 0 que garante uma operagao segura do atuador e do
equipamento. Com a opgdo de controle EXX, a polaridade
da tensdo do motor é alterada por um comutador
(comutador, relé etc.) fornecido pelo cliente para fazer

0 atuador se estender ou retrair. O comutador, fonte de
alimentacdo, cabeamento e todos os outros componentes
devem ser capazes de suportar a corrente do motor da
carga e do modelo do acionado sendo usado, bem como a
corrente de partida (até trés vezes a corrente continua max.
para a carga max. sendo usada por até 150 milissegundos).

24

Opcdo de controle tipo ELX

Tensao de alimentacao do atuador [VCC]
HD12 9a16
HD24 18a 32
HD48 =

Consumo de corrente do atuador [A] consulte a pagina 19

Tipo de contato de saida isentos de potencial

Comutagdo limite da tensao de comutagao méx. [VCC/CA] 30/120
Co’mutagao limite da corrente de comutagdo [mAl 100
max.
L ‘
i =
| o< STOP ! -
i - o [ T
i IO
+ ot ! -
Pl
P! | ELECTRAKHD _
i o i vermelho —@=— ELX 1
_ 01 i i :
: o—+——+— preto —(-J-— @ !
———vermelho —G=— i
—  branco —(==— ;
ndo usado marrom —G=—| 1
azul  —(—] ;
preto — (| i

saida totalmente retraida
saida totalmente estendida

comum

i
- Violeta —@— i
i

: i

- laranja —(——/}
; i
i
- cina — i
i

F Fusivel
ST Comutador de polo duplo de arremesso duplo

A opcao de controle ELX funciona como a opgao EXX,
mas também possui duas saidas que indicam quando
0 tubo de extensdo esta na posicao completamente
estendida ou retraida.

www.thomsonlinear.com



Opcdes de controle

Opcao de controle tipo EXP

Opcao de controle tipo EXD

Tensdo de alimentagdo do atuador
HD12
HD24
HD48

Consumo de corrente do atuador

[VCC]
9a16
18a32

[A] consulte a pagina 19

Tipo de potencidmetro bobinado
Tensdo de entrada max. do potenciémetro [vCC] 32
Poténcia max. do potenciémetro (W] 1
Linearidade do potenciometro [%] +0,25
Resolugao da saida do potenciometro [ohm/mm]
curso de 50 a 100 mm 65,6
curso de 150 a 250 mm 328
curso de 300 a 500 mm 19,7
curso de 550 a 1.000 mm 9.8
] :
i -
! o< STOP ! lF -
T e . O [/ S—
+ o+ : -
R PN S
P | ELECTRAKHD _
o vermelho—e—] EXP @
_ 01— i !
; o—t— L preto —G|
+32VCC ——————————vermelho—G@—
safda do potenciémetro. ——————————— branco ——Ge=—

ndo usado {

ovee

ndo usado

F Fusivel

marrom ——Gee—|
i

— awml —G
i

preto — G|

— vVioleta —@—
i

——— laranja —

ST Comutador de polo duplo de arremesso duplo

A opcdo de controle EXP funciona como a opgao EXX,
mas também possui uma saida analégica (potenciometro)
que forneceréa feedback sobre a posi¢do do tubo de

extensao.

www.thomsonlinear.com

Tensao de alimentagdo do atuador
HD12
HD24
HD48

Consumo de corrente do atuador

I 9a16

18a32

[A] consulte a pagina 19

Tipo de encoder efeito Hall
Tensao de entrada do encoder [VCC] 4a24
Niveis de tensédo da saida do encoder [VCC]
baixo (zero légico), tipico/méx. 0,1/0,25
Resolugdo do encoder [mm/pulso]
HDxx-B017 0,28
HDxx-B026 0,15
HDxx-B045 0,09
HDxx-B068 0,07
HDxx-B100 0,04
HDxx-B160 0,03
S1r7~ T o 1
i « i
| o< sTOP | 'F -
T Pt m' [ T
+ e =
N S
P i ELECTRAKHD _
3 P o 3 vermelho —@&—| EXD @ |
_ 01 i i :
1 O———F——— preto —(-':H i
+42a24VCC vermelho —@==— ;
saida doencoder —— branco —G=—| i
— marrom —G—] i
nao usado i ;
— aul  —= i
0 vCe preto —Gae—| i
— violeta —G—| ;
nao usado — laranja —@—| ‘
——— cinza _(-L i
FooFusvel

ST Comutador de polo duplo de arremesso duplo

A opcdo de controle EXD funciona como a opgao EXX,
mas também possui uma saida do encoder de canal
Gnico que forneceréa feedback sobre a posicao do tubo de

extensao.
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Opcdes de controle

Opcdo de controle tipo ELP

Tensdo de alimentagdo do atuador [VCC]
HD12
HD24
HD48

Consumo de corrente do atuador [A]

Tipo de contato de saida

9a16
18a32

consulte a pagina 19

isentos de potencial

Comutag&o limite da tensédo de comutagdo max. [VCC/CA] 30/120
Comutag:ao I|rT1|te da corrente de (mA] 100
comutagao max.
Tipo de potenciémetro bobinado
Tensdo de entrada max. do potencidmetro [vCC] 32
Poténcia max. do potenciometro W] 1
Linearidade do potencidmetro [%] +0,25
Resolucdo da safda do potenciometro [ohm/mm]
curso de 50 a 100 mm 65,6
curso de 150 a 250 mm 32,8
curso de 300 a 500 mm 19,7
curso de 550 a 1.000 mm 9.8

3 o< sTOP 3
F i P
1 I Ot
+ ot
o i
R ;
R i
; o—F—
+32VCC

saida do potenciémetro

ndo usado {

owC ——
saida totalmenteretraida

saida totalmente estendida —

comum

F Fusivel

vermelho —G@=— ELP @
*— preto —

iﬁ

<

i
vermelho
i
branco —h—p|
i
marrom e |
\
i
azul g
i
preto
i
violeta 1 —
i
i

laranja @1 —

ST Comutador de polo duplo de arremesso duplo

A opcdo de controle ELP funciona como a opgao EXP, mas

também possui duas safdas que indicam quando o tubo

de extensdo estd na posi¢ao completamente estendida

ou retraida.
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Opcao de controle tipo ELD

Tensao de alimentagao do atuador [VCC]
HD12 9a16
HD24 18a32
HD48 -

Consumo de corrente do atuador

Tipo de contato de saida

[A] consulte a pagina 19

isentos de potencial

Comutagao limite da tensdo de comutagao méx. [VCC/CA] 30/120
Comutagiao |I[tl|te da corrente de [mAl 100
comutagao max.
Tipo de encoder efeito Hall
Tensdo de entrada do encoder [VCC] 4a24
Niveis de tens@o da saida do encoder [VCC]
baixo (zero l6gico), tipico/max. 0,1/0,25
Resolugéo do encoder [mm/pulso]
HDxx-B017 0,28
HDxx-B026 015
HDxx-B045 0,09
HDxx-B068 0,07
HDxx-B100 0,04
HDxx-B160 0,03
] D !
i <
i o<— STOP ! l —p
o= of 'f_
+ o -
1 fo——1
o 1 ELECTRAKHD
3 I o : vermelho——G@— ELD @
_—————— 01— i !
; o—————— preto —r
+4a24VCC

saida do encoder

0 vCe

safda totalmente retraida ————————
saida totalmente estendida ——

comum —m8  ———

F Fusivel
ST Comutador de

——————vermelho —G==—
i
— branco —G=—
i
i
marrom ——(m=—
ndo usado :
aul  —G=—

preto. ——Ge—|

violeta ——G——

laranja —Gep——
i

,,,,,,,,,,,,,

polo duplo de arremesso duplo

A opcdo de controle ELD funciona como a opgao EXD,

mas também pos

sui duas saidas que indicam quando

0 tubo de extensdo esta na posicao completamente

estendida ou retr

aida.
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Opcdes de controle

Opcao de controle tipo LXX

Tensao de alimentagao do atuador [VCC]
HD12 9a16
HD24 184a32
HD48 36 a 64

Consumo de corrente do atuador [A] consulte a pagina 19

violeta ——G—|
i

+4} S2 g

- cinza —G@—

laranja —
i

Tenséo de entrada de extensao/retragao [VCC]
HD12(24) 9a32
HD48 12 a 64
Correrlte de entrada de extensdo/ [mA] 6222
retragdo
—
mnl—-a
G
. ELECTRAK HD _
+ vermelho—G=—| Lxx @ i
—_ preto | 3
7verme\h0‘(—3— |
—— branco —G==— i
nao usado — marrom 4(35 i
— aul —G—| i
—— preto —Gr—| :
S1 ==p ! |

,,,,,,,,,,,,,

F Fusivel
ST Estender comutador
S2  Retrair comutador

A opcdo de controle LXX possui todos 0s recursos basicos
do Pacote de monitoramento eletronico incluido na opgao
de controle EXX, mas a polaridade da tensdo do motor

¢ alterada pelos componentes eletronicos integrados.

Os comutadores fornecidos pelo cliente usados para
comandar o atuador para estender ou retrair somente
precisa lidar com os sinais de nivel baixo. No entanto,

a fonte de alimentacdo e cabeamento que alimentam

0 atuador devem ser capazes de suportar a corrente

do motor do modelo do acionador e a carga usada,

bem como a corrente de partida (até uma vez e meia a
corrente continua max. para a carga max. usada por até
150 milissegundos).
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Opcdo de controle tipo LLX

Tensdo de alimentacao do atuador [VCC]
HD12 9a16
HD24 18a32
HD48 36 a 64

Consumo de corrente do atuador [A] consulte a pagina 19

Tipo de contato de safda isentos de potencial

Comutagao limite da tensdo de comutagdo max.

(VCC/CA] 30/120
Comutag:ao Ilrfnte da corrente de [mA] 100
comutagao max.
Tensdo de entrada de extensédo/retragao [VCC]
HD12(24) 9a32
HD48 12 a 64
Corren}e de entrada de extensao/ [mA] 6422
retragdo
—p
m'l—-a
G
. ELECTRAK HD _
+ [ vermelho——G@=— LLX
— preto ——G=—| @

i
comum ——vermelho |

i
saida totalmente estendida branco —Gk—{—

i
i

i

i

i

i

i

i

i

i

i

i

i

marrom — (| i
n@o usado i ;
i

i

i

i

i

i

i

i

i

i

i

i

i

i

aul |
i

safda totalmente retraida

S1 ==p

violeta — G|
+ 4+ S2 G i
laranja ——Gan—|

preto — G —

- cinza — G|

F Fusivel
ST Estender comutador
S2  Retrair comutador

A opcdo de controle LLX funciona como a opgdo LXX, mas
também possui duas saidas que indicam quando o tubo
de extensao esta na posicao completamente retraida ou
estendida.
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Opcdes de controle

Opcao de controle tipo LXP Opcdo de controle tipo LPS
Tensdo de alimentagdo do atuador [VCC] Tensdo de alimentagdo do atuador [VCC]
HD12 9a16 HD12 9a16
HD24 18a32 HD24 184a 32
HD48 36 a 64 HD48 -
Consumo de corrente do atuador [A] consulte a pagina 19 Consumo de corrente do atuador [A] consulte a pagina 19
Tipo de potencidmetro bobinado Tensdo de entrada do seguidor de sinal [VCC] 05a45
Tensdo de entrada méax. do potenciometro [veel 32 go"?”tle de safda max. do seguidor Al 08
e sina
Poténcia max, do potenciometro Wi ! Movimento do seguidor de sinal [mm/VCC] curso* [mm]/4
Linaritade/do potenciomeio (%] 025 Repetibilidade do seguidor de sinal [+ mm] 01
Resolugao da saida do potenciémetro [ohm/mm] By ) D R e VCC]
curso de 50 a 100 mm 65,6
HD12(24) 9a32
curso de 150 a 250 mm 328 HD48 i
curso de 300 a 500 mm 19,7
curso de 550 a 1.000 mm 9.8 Tenso de entrada de extensao/retracdo [veel
Tensdo de entrada de extenséo/retragao [VCC] :glgm) 9 a_32
HD12(24) 9a32
HD48 12 a 64 Corrente de entrada de extensao/

retracao (mA] e

Corrente de entrada de extensao/ ¢ : —

retragdo [mA] 6a22 *curso de pedido do atuador ou o curso entre qualquer limite de extenséo ou retragao
programéavel definido.

B
- ; ELECTRAK HD _
F ELECTRAK HD + — vermelho —=— LPS i
i 1 i i
+ vermelho —Ge—]| LXP @ i _ G @ i
- preto & : saidade5VCC —— vermelho — | i
32VCC —— vermelho—Gen— ; Entrada do seguidor de sinal — branco —— k| ;
saida do potenciometro — ; ‘ Limite de extensao i ;
p branco 4(-‘#+ i da entrada de programagdo ——— marom _(':H !
marrom +— : Limite de retragao azul - 1
ndo usado i i da entrada de programag&o “ T_ i
azul  — G i saidadeOVCC — preto — G| i
: ! S1 = ! i
310 VO —— preto — ! o violeta ——(an—| i
—) ‘ | + —‘ A o ‘ |
violeta ——(=— i laranja ——= i
e ‘ | "] ‘
laranja —(+— ! - cinza —G| i
o e | F Fusivel
F Fusivel ST Comutador de extensdo
S1  Estender comutador S2  Comutador de retragdo

S2  Retrair comutador
A opgdo de controle LPS funciona como a opgdo LXX, mas

A opcdo de controle LXP funciona como a opgdo LXX, mas também possui limites de retracdo e extensdo de software de

também possui uma saida analégica (potenciémetro) que meio de curso programavel, assim como a entrada do seguidor

fornecera feedback sobre a posigao do tubo de extensao. de sinal que permite que a posicdo do tubo de extensao seja
controlada com um potenciémetro ou outro controle de tensao.
Ambas as funcdes podem ser usadas ao mesmo tempo.
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Opcdes de controle

Opcao de controle tipo SYN

Tensao de alimentagdo do atuador
HD12
HD24
HD48

Consumo de corrente do atuador

Tensao de entrada de extensdo/retragao
HD12(24)
HD48

Corrente de entrada de extensdo/retragao

Numero de atuadores sincronizados

Diferenca de velocidade max. do atuador
F Fusiveis

ST Comutador de extensao
S2  Comutador de retracdo

[vCC]
9a16
18a32
36 a 64

[A] consulte a pagina 19

[veel
9a32
12 a 64
[mA] 6a?22
2+
[%] 25
Atuador mestre

A opcdo de controle SYN funciona como a opgdo LXX, mas
também possui o recurso de sincronizagdo que permite que
dois ou mais atuadores tenham a opgdo SYN para executar
com movimento integrado.

Ao usar as entradas de retracdo e extracdo de baixo nivel
no atuador mestre, 0s secunddrios acompanhardo. Se

for necessario executar um atuador individualmente, é
possivel coloca-lo em um estado de substituicdo fechando
um comutador (S3) conectado ao condutor vermelho como
mostrado no diagrama de conexao.

Observacdes importantes do projeto:

e  (aranta que a tensdo de alimentagdo em cada atuador esteja no
intervalo de +1,0 V.

e Acarga desequilibrada entre os atuadores ndo é recomendada, mas

S3 Comutador de substituicdo P
Resistores de 120 ohms ] ELECTRAK HD _
+ — vermelho —&F—{SYN @ :
- preto 4(+ :
s3 ! i
— vermelho —G=— i
ndousado — branco —&— !
marrom —@&r— i
al  —GF— i
R ! i
o 1 ndousado — preto —G@F—| i
S1 ==p ! }
violeta —F—] i
32« : :
— laranja —@=— !
cinza %'ik ;
Atuadores secundarios
—
of | =
G
F ELECTRAK HD
prmmim .
+ vermelho—==—{ SYN !
— preto — G| @ |
nao usado ——Vvermelho—Gr— i
R | i
o[ Je ndousado —— branco —G— i
marrom ——Ges—| i
aul  — (= 1
ndo usado —— preto —— |
ndo usado —— violeta — G| i
ndousado —— laranja e i
ndousado —— cinza ‘(-.:-— :
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a opcdo de sincronizacdo pode resistir os efeitos com uma perda de
velocidade de até 25%.

Para unidades com a opcdo de sincronizagdo, a velocidade

em uma determinada carga é 25% menor. Isso é verdadeiro
independentemente da unidade que esté sendo sincronizada ou no
modo de substituicdo ou, simplesmente, em execucao individual.
Se um atuador estiver em uma condigdo de sobrecarga, a protegao
contra sobrecarga serd acionada e enviard um sinal de parada

para cada atuador na rede. As unidades podem ser revertidas
imediatamente (a menos que eles sejam vinculados ao sistema) ou
podem continuar na mesma dire¢@o ap6s a redefini¢do de energia.
Se ocorrer perda de poténcia a qualquer momento em qualquer
atuador, os atuadores que ainda estao alimentados continuarao

a se mover de acordo com seu dltimo comando até a parada ser
solicitada, seja por um acionamento de sobrecarga de corrente
individual ou por um sinal de parada enviado pelo atuador mestre.
Se a comunicacdo for perdida (ou seja, o fio marrom/azul cortado),
os secunddrios continuardo a Gltima movimentagdo solicitada até
chegarem ao fim de curso ou for acionada a sobrecarga de corrente.
0 mestre continuard com a (ltima movimentacdo solicitada a menos
que seja solicitada a parada usando condutores de comutagdo,
chegue ao fim do curso ou a sobrecarga de corrente seja acionada.
Apds um grande ndmero de movimentos de meio de curso, a
diferenca de tempo entre cada unidade que recebe um sinal de
movimentagdo (mestre x secunddrio) serd somada a pequenas
variagOes quando a unidade for iniciada ou parada. Como elas
foram projetadas para executar com a mesma velocidade, essas
pequenas diferencas sdo somadas para uma variagdo de posicao
ao longo do tempo, mesmo quando a carga é aplicada. Para abordar
essa preocupagdo, a Thomson sugere executar as unidades na
posicdo totalmente estendida ou retrafda a cada ciclo para alinhar
novamente as unidades entre si para resolver essas variagoes
adicionadas.

Para que 0 mestre e 0s secundéarios tenham tempo suficiente para
se comunicar, deve haver, no minimo, 250 milissegundos entre cada
comando de inicio e parada.
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Opcdes de controle

Opcdo de controle tipo CNO e COO

Tensdo de alimentacao do atuador [VCC]
HD12 9a16
HD24 184a32
HD48 36a64

Consumo de corrente do atuador [A] consulte a pagina 19

Os dados de comando incluem:
® posicao
 velocidade
e corrente

Os dados de feedback incluem:
® posigao
e velocidade
® corrente
e outras informagdes de diagndstico

Tensdo de entrada de extensdo/retragdo [vCC]
HD12(24) 94332
HD48 12 a 64
Corren~te de entrada de extens@o/ [mA] 6a22
retracdo
—p
mvl—-a
<
E ELECTRAKHD _
Ih =
+ verme: 0—(: ggg/ @
—_ preto —
selecdo de endereco 3 7vermelh04(_i_
S1 i
+VCC-mmmemm - -~ branco — =

CAN baixo ——————————— marom —G=—
CANalto ——+— aml — =

| S2gmm i
ot preto —Gem—

violeta — G|

laranja —(—|

selecdo de endereco | —————
selecdo de enderego 2 ————

V06— cinta —p—|

,,,,,,,,,,,,,

F Fusivel
ST Comutador de extensdo manual (opcional)
S2  Comutador de retracdo manual (opcional)

A opgao de controle CNO possui uma interface de
controle de barramento CAN SAE J1939, COO possui
uma interface de controle CANopen que controla e
monitora o atuador. Os comandos extrair e retrair sao
enviados por mensagens CAN nos pinos CAN baixo e

30

CAN alto. A selecdo de endereco de 1, 2 e 3 pinos pode
ser usada como um adicionador decimal codificado em
bindrio (BCD) para o endereco padrdo. Isso pode ser
usado quando vérios atuadores de barramento CAN estdo
localizados em um Gnico barramento. O atuador pode ter
a extensao e a retracdo forcadas manualmente usando as
entradas nos fios branco e preto. Quando as entradas de
controle manual sdo usadas, as mensagens de controle
do barramento CAN sdo ignoradas, mas a unidade

ainda fornecera mensagens de feedback do barramento
CAN. Quando as entradas sdo deixadas flutuantes, a
funcionalidade do barramento CAN para mensagens de
controle é restaurada.
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Acessoérios

Comutadores de limite para montagem do

tubo de cobertura
Tipo de sensor

Tipo de contato

Tipo de saida

Tensao [VCC/CA]
Corrente max. [mA]
Histerese [mm]
Temperatura de operagao [°C]
i
Comprimento (L) [mm]
Altura (H) [mm]

Classe de protegao
Indicador de LED
Conexao

P/N

Posicao de montagem

Conexao
Estado sélido

! I_ marrom—— +VCC
| .
,<H>77 L el — -vee
| o !
. l— preto —— saida
L. -

interruptor de

estado sélido a
|amina

normalmente aberto (N.O.)

PNP contato
10a30/- 5a120/5a120
100
1.5 1.0
-25a+85 -25a+70
3x0,14 2x0,14
253 30,5
5,1 5,7
[PBIK IP67
sim

Cabo de 2 m com fios soltos

840-9132

840-9131

1 ; marrom—— entrada
i .

. 1

A VA

! |

L

azul —— saida

Os comutadores de limite sdo montados nas ranhuras

do tubo de cobertura e serao alterados por um ima
posicionado dentro do atuador no tubo de extensao.

www.thomsonlinear.com

Adaptador frontal do fim da haste

Tipo métrico polegada
Material Aco revestido com cadmio
Dimensdes
A 12,0+ 0,1 mm 0,5 pol.
B 14,3+0,1 mm 0,625 pol.
© M12 1/2-20 UNF
P/N 756-9021 756-9007
Dimensdes [mm (pol.)]
33,3 (1,312) REF
< »> «—»—B

()

(

78,6 (3,094) REF
61,9 (2,437) REF

o/

38,1 (1,5) REF

<

A 4 A 4 A

0 adaptador frontal do fim da haste possui versdes métricas
e em polegadas. O adaptador métrico poderé ser posicionado
na parte frontal do tubo de extensdo se o atuador estiver
equipado com a opcao de adaptador frontal de rosca fémea
métrica (tipo P). J& o adaptador em polegadas requer a opcao
de rosca fémea em polegadas (tipo G).

Kits de chicotes elétricos

Nimero da peca Descrigdo

954-9364 0,3 m apenas alimentagao (EXX)
954-9365 1,5 m apenas alimentagao (EXX)
954-9366 5,0 m apenas alimentagao (EXX)

0,3 m alimentacdo e sinal de 8 fios
954-9367 (ELX, ELP, ELD, LXX, LLX, LXP, CNO, OO, SYN)

1,5 m alimentagdo e sinal de 8 fios
954-9368 (ELX, ELP ELD, LXX, LLX, LXP CNO, COO, SYN)

5 m alimentac&o e sinal de 8 fios

SRR (ELX, ELP,ELD, LXX, LLX, LXP CNO, COO, SYN)
954-9370 0,3 m alimentacao e sinal de 3 fios (EXP, EXD)
954-9371 1,5 m alimentagao e sinal de 3 fios (EXP, EXD)
954-9372 5 m alimentacao e sinal de 3 fios (EXP, EXD)
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Recursos on-line

A Thomson oferece uma grande variedade de aplicagdes, selecdo e ferramentas de treinamento
on-line para ajudar vocé no processo de escolha. Uma equipe experiente de engenheiros de aplicacao
também estd disponivel para ajudar a avaliar e a selecionar um modelo Electrak® HD que melhor se
adapte as suas necessidades. Para explorar as opgoes e 0s recursos técnicos adicionais, entre em
contato com o0 atendimento ao cliente da Thomson em www.thomsonlinear.com/hd.

Microsite do Electrak HD

Obtenha informacdes adicionais e saiba mais sobre as vantagens eletromecanicas em nosso microsite.
www.thomsonlinear.com/hd

e v Oyt
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Improve Your Machines Performance et B
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L=
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- - Contgard 3
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Seletor de produto Modelos 3D de CAD interativos

0 seletor de produto orientard vocé no processo de Faca download gratuito dos modelos 3D de CAD
selecdo. https://www.thomsonlinear.com/en/products/ interativos nos formatos de CAD mais comuns.
linear-actuators-products www.thomsonlinear.com/micro/electrakhd_eng/3d-

model-downloads.html

]
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Atuacao inteligente

A medida que o mundo industrial se torna cada vez mais conectado, cresce a necessidade dos
projetistas por componentes inteligentes que podem se comunicar entre si e operar sem a necessidade
de interagcdo manual. A Thomson esta suprindo essa demanda e ajudando a criar a nova geragao de
atuadores "inteligentes”. O Electrak HD é apenas um deles. Saiba mais sobre atuacdo inteligente em
www.thomsonlinear.com/smart.

Beneficios da atuacéo inteligente

Maior eficiéncia e produtividade.

Melhores recursos de diagnéstico e capacidade de
controle.

Menos componentes e menos cabeamento.
Complexidade minimizada e instalacdo facilitada.
Custos reduzidos de hardware e software.

Tempo de desenvolvimento e peso da maquina
reduzidos.

Aprimoramento da funcionalidade e do desempenho

da maquina.

www.thomsonlinear.com

Interconectividade perfeita

A fabrica inteligente incorpora diversas maquinas e
dispositivos interconectados que aproveitam 0s recursos
de atuacao avangados para permitir um processo de
fabricacao fluido, sincronizado e seguro. Eles podem
incluir empilhadeiras, estacdes de montagem/controle

e acessorios, veiculos guiados automatizados e
componentes que podem ser ajustados de forma facil e
rapida.
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Perguntas frequentes

Aqui estdo as respostas para perguntas comuns que recebemos. Se precisar de mais informagoes,
entre em contato com o suporte ao cliente em www.thomsonlinear.com/cs.

Qual a vida atil normal de um atuador?

A vida (til depende da carga e do curso. Entre em
contato com o atendimento ao cliente para obter mais
informacdes.

Quais os motives mais comuns de uma falha
prematura do atuador?

Carga lateral devido a montagem incorreta, carga de
choque, ciclo de tarefa excessivo e cabeamento incorreto
s30 as causas mais comuns de uma falha prematura.

0 que sao classificacdes IP?

As classificagdes de Marcagdo internacional de

protecdo (IP) sdo padrdes comumente referenciados que
classificam equipamentos elétricos usando testes padrao
para determinar a resisténcia a entrada de objetos
sélidos (primeiro digito) e liquidos (segundo digito).
Consulte a tabela Classificacdes IP abaixo.

Classificacdo IP (EN60529)

Codigo  Definicao de primeiro digito

0 Sem protegao.

1 Protegdo contra objetos sélidos com mais de 50 mm.

2 Protegdo contra objetos sélidos com mais de 12,5 mm.

3 Protecdo contra objetos sélidos com mais de 2,5 mm.

4 Protecao contra objetos sdlidos com mais de 1 mm.

5 Protegdo limitada contra o ingresso de poeira (sem depdsitos prejudiciais).
6 Protegdo total contra poeira.

7 —

8 —

9K -
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0 Electrak HD é adequado para ambientes adversos,
como lavagem ou temperaturas extremas?

Sim. Os atuadores Electrak HD s@o projetados para
lavagem e passaram por 500 horas de testes de névoa
salina. Eles funcionam em temperaturas que variam de
-40 a +85 °C (-40 a +185 °F).

Como é determinado o ciclo de trabalho?

Ciclo de trabalho = em funcionamento/em

funcionamento + desligado. Por exemplo, se o Electrak HD
for ligado por 15 segundos e depois ficar desligado por

45 segundos, o ciclo de trabalho para esse minuto seria
de 25%. Todos os modelos sdo classificados em 25%

com carga maxima e em temperatura ambiente de 25 °C
(77 °F). Caso a carga e/ou temperatura ambiente sejam
menores, o ciclo de trabalho podera exceder 25%. Em
temperaturas mais altas, o ciclo de trabalho sera menor.

Definicao de segundo digito
Sem protegao.
Protegdo contra gotas de dgua que caem verticalmente.

Protegdo contra gotas de gua que caem verticalmente, caso seja disposto
a 15° da vertical

Protecdo contra gotas de dgua que caem verticalmente, caso seja disposto
a 60° da vertical

Protecdo contra respingos de agua vindos de qualquer diregdo.

Protegido contra jatos de dgua de baixa pressao de qualquer diregao.
Ingresso permitido limitado.

Protegido contra jatos de 4gua de alta pressao de qualquer diregdo. Ingresso
permitido limitado.

Protecdo durante curtos periodos de imersdo na agua.
Protecdo durante periodos longos e duradouros de imersdo na agua.

Protegido contra pulverizagéo de curta distancia, alta pressao e alta
temperatura.
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0 Electrak HD nao precisa de manutencao?
Sim. O Electrak HD nunca precisa de lubrificagdo,
manutengdo ou ajuste em funcao de desgaste.

E possivel que uma carga va pelo sentido inverso
no tubo de extensao?

N&o. Os modelos de fuso de esfera incorporam o freio de
retengdo de carga estética.

Qual é a diferenca entre as cargas de tenséo e de
compressao?

Uma carga de tensao tenta estender o atuador e a
carga de compressao tenta comprimi-lo. Com cargas
bidirecionais, a folga axial do tubo de extensdo do
atuador pode ser levada em consideragao ao utilizar o
atuador para tarefas de posicionamento.

Carga

Carga

T —|
— |
T — |

Tensdo Compresséao

0 Electrak HD pode ter carga lateral?
N&o. Um projeto adequado da aplicagdo deve eliminar
cargas laterais.

Qual o intervalo de tensao de entrada em que um
Electrak HD pode operar?

A versao 12 VCC aceitard 9 a 16 VCC, um modelo 24 VCC
18 a 32 VCC e um modelo de 48 VCC 36 a 64 VCC. Fora
desses limites, o Pacote de monitoramento eletronico
fara com que o atuador ndo funcione.
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A velocidade de um Electrak HD pode ser ajustada
ao alterar a tensao de entrada?

N&o. Quando usar a corrente direta de uma bateria ou o
retificador de onda completa entre os limites de tensao
aceitaveis, o Pacote de monitoramento eletronico mantera
o atuador na velocidade correta para a carga em questao.
Fora dos limites, o atuador seré desligado. Se utilizar

0s controles ou acionamentos de modulacao de largura

de pulso (PWM), o atuador PCB pode ser danificado e,
portanto, ndo é recomendado.

Qual a corrente de energizacao?

A corrente de energizacao € um pequeno pico de corrente
que acontece no inicio de um atuador conforme o motor
tenta movimentar a carga. Geralmente, ela durade 75 a
150 milissegundos e pode ser até trés vezes maior (em um
atuador de nivel baixo é 1,5 vezes maior) que a corrente do
atuador e da carga. As baterias ndo tém problemas para
fornecer a corrente de pico, mas se vocé estiver usando
uma fonte de alimentacdo CA, é importante dimensiona-la
para lidar com a corrente de pico.

Quais as consideracdes de montagem especiais do
Electrak HD?

Nao é preciso considerar o torque de restricao, pois 0
Electrak HD é restringido internamente. No entanto, 0
atuador deve ser posicionado de maneira que nao tenha
cargas laterais agindo no tubo de extensdo. Também é
importante que a entrada de substituicdo manual esteja
acessivel apds o atuador ser montado e que 0s conectores
e cabos sejam colocados de maneira que nao sejam
danificados durante a operagao.

Qual a velocidade maxima de extensao?

A velocidade de extensao de um atuador Electrak HD
varia em funcdo da carga. Para determinar a velocidade
em uma determinada carga, consulte as tabelas de carga
versus velocidade na pagina 21. Caso seja necessario um
deslocamento linear maior, é possivel usar uma conexao
mecanica simples.
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