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Thomson-1lhre erste Wahlfliroptimierte Antriebslésungen
Haufig zeichnet sich eine perfekte Ldsung nicht durch die schnellste, robusteste,
praziseste oder kostenginstigste Variante aus. Vielmehr erkennt man sie am optimalen
Gleichgewicht zwischen Leistung, Lebensdauer und Kosten.

Schnell die optimale lineartechnische Antriebslosung konfigurieren

Thomson bietet zahlreiche Vorteile, die uns zum Anbieter Ihrer Wahl auf dem Gebiet der Linearaktorik machen.

e Bei uns erhalten Sie das branchenweit grofte Angebot an standardisierten mechanischen Linearsystemen.

e Die Modifikation von Standardprodukten gehort ebenso zu unserem Tagesgeschaft wie die Entwicklung individueller
Komplettldsungen.

e Setzen Sie auf Thomson — und damit auf eine iiber 70-jahrige, weltumspannende Anwendungserfahrung in den verschiedensten
Branchen wie Verpackung, Fertigungsautomation, Materialfluss, Medizintechnik, umweltfreundliche Energien, Druck, Automobilbau,
Werkzeugmaschinen, Luftfahrt und Verteidigung.

e Als Teil von Altra Industrial Motion verfiigen wir iiber finanzielle Stérke und bringen Technologien wie Steuerung, Antrieb, Motor,
Kraftiibertragung und Prazisionsaktorik zusammen.

Eine Marke, der Sie vertrauen kdnnen

Auf unserer Website unter www.thomsonlinear.com finden Sie eine grole Auswahl an Produkt- und Anwendungsinformationen
sowie 3D-Modelle, Tools, eine Handlersuche und weltweite Kontaktinformationen. Je frither Sie uns in lhren Entwicklungsprozess
einbinden, umso besser kénnen wir fiir lhre Anwendung das optimal ausgewogene Verhaltnis zwischen Leistung, Langlebigkeit und
Kosten herstellen. Mehr als 2000 Vertriebspartner weltweit beliefern Sie kurzfristig mit Ersatzteilen.

lhr Partner vor Ort — weltweit fiir Sie da

B Anwendungszentren B Produktionsstandorte ] Design- und Entwicklungszentren



Warner Linear ... kundenorientiert, qualitatshewusst

Zuverlassige Produkte, entwickelt und gefertigt fir eine lange Lebensdauer

Qualitatsprozesse

Warner Linear hat sich zum Ziel gesetzt, branchenfihrende
elektromechanische Aktuatoren und Steuerungen zu entwickeln
und herzustellen.

Wir halten uns an die Qualitdtsnormen von Altras Initiative zur
Optimierung der betrieblichen Prozesse, einem umfassenden
betriebswirtschaftlicher Ansatz, der erstklassige Leistung zum
Ziel hat.

Unsere Qualitat beginnt bei der Produktentwicklung. Sie zeigt
sich in der Aufmerksamkeit, die wir konstruktiven Details und
der Optimierung unserer Prototypen widmen. Sie zeigt sich
auch darin, wie schnell wir auf Angebotsanfragen reagieren
und darin, dass wir uns in jeder Phase des Prozesses strikt
an Termine halten.

Entwicklung und Priifung

Unsere Anwendungstechniker und Entwicklungsspezialisten
arbeiten bei der Definition von Prifanforderungen fur Labor
und im Einsatz eng mit unseren Kunden zusammen.

Unsere Mdéglichkeiten zur Erstellung von Festkérpermodellen,
computergestitzter Prifung und Vorversandprifungen

im Fertigungsbereich geben Ihnen die Gewissheit, dass
Aktuatoren von Warner Linear lhre Erwartungen Ubertreffen.

Zu unseren Moglichkeiten zur Prifung linearer Aktuatoren
gehdren unter anderem Lebenszyklustests bei doppelter
Belastung, Nasspruftanks, Hubprifstande und Thermo-
schockprufungen. Unsere Testdienstleister erweitern diese
Prifungen um Material-, Geréusch- und Vibrationsanalysen.

Kundenspezifische Losungen

Wir wissen, wie wichtig Aktuatoren flr die Leistung lhrer
Anlagen und Geréte sind. Wir arbeiten eng mit Ihren
Entwicklungs- und Konstruktionsteams zusammen, damit
wir schon in den friihen Projektphasen verstehen, was Sie
im Einzelnen von lhrem linearen Aktuator erwarten.

Die direkte Kommunikation unserer und lhrer Ingenieure
schafft entscheidende Vorteile.
e Die kreativen Ressourcen werden geblndelt.

e Alle Beteiligten verstehen, was unsere Aktuatoren kénnen
und wie man sie an Ihre Einsatzzwecke anpasst.

e Man findet die preisgunstigste Losung, die lhre
Anforderungen an die Aktuatoren erfuillt.

e Man erzielt Komplettldsungen, die je nach Bedarf die
Steuerungen oder Bedienelemente schon beinhalten.

Bitte wenden Sie sich mit all Ihren Anforderungen im
Bereich Linear-Produkte an unsere Experten.
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Linearaktuatoren fiir Ihre individuellen Anforderungen

Warner Linear bietet eine umfassende Produktpalette an elektrischen Standard-
aktuatoren, die speziell fur Einsatzgebiete mit leichter, normaler oder hoher
Beanspruchung entwickelt wurden. Sie werden ausnahmslos entwickelt, um unseren
Kunden durch eine wartungsfreie, lange Einsatzdauer maximalen Nutzen bieten.

Geringe
Beanspruchung

SCHNELLAUSWAHLLEITFADEN

M-Track 1

Kompakt, vollstandig gekapselt
und abgedichtet. Sie kdnnen
ohne Leistungsverlust oder
FunktionseinbufRen in beengten
Bereichen eingesetzt werden.

B-Track K2vL
Vorgesehen fiir hohe
Einsatzanforderungen und Lasten bis
2u 2669 N (600 Ibs.) Preiswertestes
Modell der B-Track-Familie.

B-Track K2

Verwendet ein patentiertes, lineares
Lastverlagerungsverfahren, das hohe
Belastbarkeit in kompaktem Format
ermdglicht. Erhéltlich mit Bronze oder
Delrin®-Mutter, Anwendungen mit
hoher Lasteinwirkung bis zu 6672 N
(1500 Ibs.).

Trapezgewindespindel

IP69K Statisch IP69K Statisch IP69K Statisch
IP65 Dynamisch IP66 Dynamisch IP65 Dynamisch
Antriebstyp: Antriebstyp: Antriebstyp:

Hybrid-Trapezgewinde

Hybrid-Trapezgewinde

Belastbarkeit und
Geschwindigkeit
N@mm/Sek. (Ibs. @ Zoll/s)
111@45 (25 @1,75)
222@20 (50 @ 0,80)
445@11 (100 @ 0,45)
734@6 (165 @ 0,25)

Belastbarkeit und Geschwindigkeit
N@mm/Sek. (Ibs. @ Zoll/s)

890 @ 50 (200 @ 2,0)

1334@ 25 300 @ 1,0)

2669 @ 12 (600 @ 0,5)

Belastbarkeit und Geschwindigkeit
N@mm/Sek. (Ibs. @ Zoll/s)
1334 @50 (300 @ 2,0)
2669 @ 25 (600 @ 1,0)
5338 @ 12 (1200 @ 0,5)
6672 @9 (1500 @ 0,35)

Standard Hublange mm (Zoll)
50, 100, 150, 200, 254, 300
(2,4,6,8,10,12)

Standard Hublange mm (Zoll)
50 bis 300 in Schritten zu je 50 mm
(2 bis 12 in Schritten zu je 2 Zoll)

Standard Hublange mm (Zoll)
50 bis 600 in Schritten von 50 mm
(2 bis 24 in Schritten von 2 Zoll)

Entliiftungsoffnungen
e Fernsteuerung von Fenstern

Fernbedienung zur
Einstellung von Spiegeln

Tortffner
Rollladensteuerungen

Eingangsspannung (V DC): Eingangsspannung (V DC): Eingangsspannung (V DC):
12, 24 12,24 12, 24, 36, 48, 90
Typische Anwendungen: Typische Anwendungen: Typische Anwendungen:
e Drosselregelung e Diingungssteuerung o Méhwerke

o Maherplattformen

o Tordffner

e Roller- & Zweiradhebebiihnen
o Heber fiir Nachziehgerate

e Schieber- und Ventilbetrieb

e Schneefrdsen

e Rohre und Rutschen

o \Motorbetriebene Hebebiihnen
e Hubtische

e Wagenhebewerke

o Dreschkorbe von Mahdreschern

S. 6-12

S. 16-19

S. 20-23
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Inhalt Schnellauswahlleitiaden

Aktuatorsteuerungen

Einfache Ausfahr-/
Einfahrschaltkisten

Einfache Steuerungen und Optionen mit
digitaler Elektronik

Mikroprozessorgestiitzte Steuerungen
(fir Sonderanforderungen erhaltlich)

o SBC-DC ° Einste”bare Hubgl’enzen ° Signa'abtasterfunktion
* SBC-AC * Feste elektronische Hubgrenzen — e Programmierhandgerét
S. 48-62 ESL e Einstellbare Position und

¢ QS Quick Stop bidirektionale
Strombegrenzungssteuerung

¢ Positionsriickmeldungsoptionen —
Potentiometer oder digitale Ausgange

Strombegrenzungsoptionen
e Entfernte Anbringung moglich

B-Track K2x B-Track K2ac B-Track K2xac

Vollstandig gekapselt, kanzipiert
flir schwierige Anwendungen
mit hoher Belastung. Kann unter
rauen Umgebungsbedingungen

Ermaglicht durch die patentierte
lineare Lastverlagerung hohe
Belastbarkeit in kompaktem
Format. Erhaltlich mit Bronze

Vollstandig gekapselt,
entwickelt fiir schwierige
Anwendungen mit hoher
Belastung. Kann unter rauen

viele Jahre fehlerfrei
funktionieren.

oder Delrin®-Mutter fir
Anwendungen mit hoher
Lasteinwirkung bis zu 4893 N

Umgebungsbedingungen viele
Jahre fehlerfrei funktionieren.

(1100 Ibs.).
IP69IK Statisch IP54 IP54
IP65 Dynamisch
Antriebstyp: Antriebstyp: Antriebstyp:

Kugelgewindespindel &
Kugelgewindemutter

Hybrid-Trapezgewinde Kugelgewindespindel &

Kugelgewindemutter

Belastbarkeit und
Geschwindigkeit
N@mm/Sek. (Ibs. @ Zoll/s)
2224 @50 (500 @ 2,0)
4443 @ 25 (1000 @ 1,0)
6672 @ 12 (1500 @ 0,5)
8900 @ 8 (2000 @ 0,33)

Standard Hublange mm (Zoll) Standard Hublange mm (Zoll) Standard Hublange mm (Zoll)
50 bis 600 in Schritten von 100 bis 600 in Schritten von 100 bis 600 in Schritten von
50 mm (2 bis 24 in Schritten 50 mm 50 mm

von 2 Zoll) (4 bis 24 in Schritten (4 bis 24 in Schritten

von 2 Zoll) von 2 Zoll)

Belastbarkeit und
Geschwindigkeit
N@mm/Sek. (Ibs. @ Zoll/s)
2224 @25 (500 @ 1,0)
3336 @ 12 (750 @ 0,50)
4893 @ 0,4 1100 @ 0,33)

Belastbarkeit und
Geschwindigkeit
N@mm/Sek. (Ibs. @ Zoll/s)
2669 @ 50 (600 @ 2,0)
5338 @ 25 (1200 @ 1,0)
9786 @ 12 (2200 @ 0,5)
12455 @ 6 (2800 @ 0,25)

Eingangsspannung (V DC): Eingangsspannung (V AC): Eingangsspannung (V AC):
12, 24, 36, 48, 90 115, 230 115, 230

Typische Anwendungen:
e Ausleger von

Typische Anwendungen: Typische Anwendungen:

e \Motorbetriebene Hebebiihnen | ® Anwendungen in Gebauden

StraRenbaufahrzeugen e Hubtische o Maschinenwerkzeug
* kommerzielle Mahwerke  Anwendungen in Geb&uden e Klimatechnik
* Spritzgestange e Maschinenwerkzeug e Hebemechanismen von
o ATV-Kippmuldenheber o Materialtransport Motorhauben
o Hebekréne fiir Bootsmotoren e Hubtische

e Hydraulikzylinderaustausch
e Baumaschinen und -gerate

S. 28-31 S. 24-27 S. 32-35
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Anwendungen und Leistungsmerkmale

Aktuatoren von Warner Linear gibt es
fiir verschiedenste Einsatzhereiche.

e Hoheneinstellung fiir Golfwagen ¢ Scherenhubtische ¢ Positionierung der Spoutklappen
von Méhdreschern

e Hebevorrichtungen von ¢ Rundballenlader
Rasenméahermessern « Personengefiihirte ° :El;leltstlsche mit einstellbarer
e Einstellung von Sonnen- Bodenreinigungsgerite one
kollektoren o Positionierung der Seitenfiihrung

o Motorklappen von Bulldozern Forderbind
e Hebevorrichtungen fiir Fasser mit von Forderbandern

o Einstellung von
einem Volumen von 55 Gallonen steflung vo

o Biirstenheber von StraBenkehr-

Fl steuerflachen
(208 Liter) ugzeugsielerfiache maschinen
Aufstell W fel
e Einstellung der Ventile von * Aufstellung von Warntafeln o Ausfahrbare Kabinenabschnitte/
Feuerwehrfahrzeugen * Positionierung der Spoutklappen Erker fiir Freizeitfahrzeuge und
von Mahladern Busse

¢ Automatische Miillbehalter

Zuverlassiger Betrieb

Kompakte Konstruktion

Ein kompakter Aktuator von Warner Linear mit einem Hub
von 50,8 mm (2,0 Zoll) kann eine Kraft von bis zu 12455 N
(2800 Ibs.) erzeugen.

Wartungsfrei
Die Gerate werden bei der Herstellung lebensdauergeschmiert. Sie mussen,

nachdem sie das Werk verlassen haben, weder gewartet noch eingestellt werden.

Der Aktuator wird wahrend seiner gesamten Lebensdauer unveréndert seine Arbeit leisten.

Gleiche Kapazitit in beiden Richtungen —>
Aktuatoren von Warner Linear kénnen Lasten von Uber 12455 N _
(2800 Ibs.) bis zu 600 mm (24 Zoll) mit gleicher P

Kapazitat in beiden Bewegungsrichtungen J
ziehen und schieben bzw. heben und senken.

Effizienter Betrieb

Aktuatoren von Warner Linear bestehen aus einem Elektromotor mit einem hocheffizienten
Getriebe und einer entsprechenden Leitspindel. Diese direkte Umsetzung von elektrischer

in mechanische Energie flhrt zu effektiver, 6konomischer, linearer Bewegung. Die Geréate
sind vollstandig autonom und benétigen flr den Einbau nur minimale Geratschaften oder
Verdrahtung.

Ausgezeichnete Lasthaltekraft
Aktuatoren von Warner Linear arbeiten mit Lasten im Zug- als auch im Druckbetrieb
gleichermalBen gut. Sie halten eine Last ohne Kraftzufuhr in beiden Richtungen an Ort
und Stelle. Die statische Lasthalteleistung ist immer hoher als die
dynamische Lastbewegungsleistung.

Vorteile

e Keine Hydraulikpumpen, Schlduche, Ventile oder Leckagen

e Halt eine Last auch bei abgeschalteter Stromversorgung

o Uberlastkupplungen
verhindern
Beschadigungen
aufgrund von zu
hohem Gewicht

e Einfach einzubauen
und zu verwenden

e Einfach anpassbar fur
Positionssteuerung

¢ Integrierte Sensoren liefern elektrische Positionssignale

4 www.thomsonlinear.com



Robust und zuverlassig

Aktuatoren von Warner Linear bestehen aus hochwertigen
und extrem robusten Bauteilen und werden fUr einen
fehlerfreien Betrieb konstruiert. Die Kombination aus robusten
Antriebszahnradern, synthetischen Schmierstoffen in
Industriequalitédt und Hochleistungsmotoren schafft Hochstleistung
und bestmdglichen Nutzwert fir den Anwender. Die Gerate
sind abgedichtet und versiegelt und somit in industriellen und
mobilen Anwendungen im Freien einsetzbar. Zum Schutz des
Motors sind Warmeschutzschalter eingebaut; hochwirksame
KorrosionsschutzmaBnahmen sind Standard.

Energieeffizient

Die elektrische Steuerung sorgt flr saubere und reibungslose
lineare Bewegung ohne FlUssigkeiten, Rohre oder andere teure
Komponenten. Aktuatoren von Warner Linear benétigen nur
wahrend der Bewegung Strom. Zum Halten von Lasten an Ort
und Stelle ist keine Stromzufuhr erforderlich.

Leitspindelantriebssysteme

Aktuatoren von Warner Linear verwenden entweder Trapezgewinde-,
gerollte Hybrid- oder hocheffiziente kugelgelagerte Spindeln.

Die Modelle mit Trapezgewinde- oder geroliten Hybridspindeln mit
Muttern aus Bronze oder Kunststoff laufen nicht zurtick, wenn man
den Strom ausschaltet. Bei allen kugelgelagerten Geraten gehdrt eine
bidirektionale Lasthaltebremse zur Standardausstattung; sie halt die
Last in Position, wenn der Strom abgeschaltet ist.

“\ ‘\ \ |
Ay

Trapezgewindespindel

=

Kugelgewindespindel

Uberlastsicherung

Die Motoren verflgen in ihren Wicklungen Uber Warmeschutz-
schalter, die den Motor des Aktuators bei Uberhitzung oder
hohem Uberstrom abschalten. Nach der Abkilhlung des Motors
erfolgt ein automatisches Reset. Eine standardmaBig vorhandene
Uberlastkupplung erkennt, wenn die Last zu hoch oder das
Hubende erreicht ist.

Hinweis: Aufgrund von GréBenbeschrdankungen ist in der Baureihe
M-Track keine Kupplung eingebaut.

Sicherungsempfehlungen fiir alle Systeme:

Die Sicherung sollte auf 135 % des Volllast-Ruhestroms
dimensioniert werden.

Leistungsmerkmale

Aktuatoren von Warner Linear werden fiir optimale Leistung gefertigt.

Komponentenschutz und Gleichstrommotoren:
Gleichstrommotoren kdnnen beim Ein- bzw. Ausschalten

hohe Spannungs- und Stromspitzen erzeugen. Back-to-Back-
geschaltete Zener-Dioden am Motor werden zur Unterdrlickung
hoher Spitzen empfohlen, damit diese Spitzen keine anderen
empfindlichen Komponenten im System beschadigen. Verwenden
Sie eine 20 V-30 V Back-to-Back-geschaltete Zener-Diode flr
einen 12-V-DC-Motor und eine 30-V- bis 40-V-Back-to-Back-
geschaltete Zener-Diode flir einen 24-V-DC-Motor. Weitere
Empfehlungen erhalten Sie auf Anfrage von Ihrem Hersteller.

Vielseitigkeit

Durch ihr kompaktes Format kénnen Aktuatoren von Warner
Linear in Anwendungen mit beschréanktem Platzangebot zum
Einsatz kommen und dort Lasten von O bis 12.455 N (2800
Ibs.) bewegen. Durch ihre Fahigkeit, statische Lasten zu halten,
bleibt die Last in Position, wenn der Strom abgeschaltet wird.
Ubersetzungsverhaltnisse sorgen fiir Geschwindigkeiten von

7 bis mehr als 50 mm (0,3 bis mehr als 2 Zoll) pro Sekunde.
Standardmodelle werden mit zwei parallelen Polen angeschlossen
und bendtigen nur einfache Verdrahtung und Schalter. Sie sind
autonom, auf Lebensdauer geschmiert und flr Einsatzgebiete
konstruiert, in denen Dauerleistung unter rauen Bedingungen fUr
beinahe jede Hebe-und-Senk- oder Druck-und-Zuganwendung
bendtigt wird.

Verfiighare kundenspezifische
Eigenschaften

e Direktantrieb mit manueller Korrektur

¢ \erschiedene Moglichkeiten fir Montage und
Endanschlusssticke

e Verschiedene Gleichstrommotorspannungen

e Optionen fur Wechselstrom- und Gleichstrommotoren
e Motorzuleitungsstecker

® Hubendschalter — fest oder einstellbar

e Positionsriickmeldungsausgange (0-10 V DC skaliert) —
Potentiometer und digital

AuBerdem erhdltlich:
e Einfache Schaltkastensteuerungen

¢ Integrierte elektronische Positionssteuerungen

www.thomsonlinear.com 5



Eigenschaften M-Track

Aktuatoren fiir leichte Belastung

Wesentliche Konstruktionsmerkmale
e Kompakte GroRRe

* Effiziente Konstruktionsweise StandardmaRig
* Einfache Verwendung und Wérmeschutzschalter in den I_Tltt) elgge:all:ten
; : ; ubendschaltern
Installation Wicklungen schiitzt den Motor ausgestattet Keine
Kupplung erforderlich.
Standardmodelle
M1

Leichte Aluminium-
Kolbenstange

Doppelte Vierfach-
Drehringlager geben
der Stange doppelten
Schutz und Abstiitzung

Abgedichtete
Endschalter Ein optionales
Potentiometer sorgt fiir

prézise und zuverlassige

Einzigartiger, Positionsriickmeldung
hochbelastbarer

Druckring

Eingebauter
hinterer Gabelkopf
fur einfache
Bolzen-zu-Bolzen-
Montage

Die kompakte Bauweise der
Antriebszahnrader ermdglicht
den Einsatz bei beschranktem
Platzangebot

IP69K und voriibergehendes Eintauchen
Auf Anfrage ist eine Neoprenabdeckung erhaltlich.
Auf den Seiten 9 und 10 finden Sie GréBenangaben.
Die Bestelldaten erhalten Sie vom Hersteller.

6 www.thomsonlinear.com



M-Track-Konfigurator

So treffen Sie lhre Auswahl

Schritt 1 — Definieren Sie die Anforderungen an Last und
Hublédnge

Suchen Sie im Schnellauswahlleitfaden das Modell mit der
passenden Belastbarkeit und Hublange flur Ihren Einsatzbereich.

Schritt 2 — Ermitteln Sie den richtigen Motortyp und die
passende Spannung
Wahlen Sie einen Gleichstrommotor und die Motorspannung.

Schritt 3 — Stellen Sie sicher, dass die Anforderungen an
Geschwindigkeit und Strombelastung erfiillt werden
Vergewissern Sie sich anhand der Tabellen, dass die
Geschwindigkeit und Strombelastung des Geréats zum
geplanten Einsatzzweck passen.

Schritt 4 — Priifen Sie die Einschaltdauer der Anwendung
Bei Volllast haben Aktuatoren eine Einschaltdauer von 25 %.
Einschaltzeit

Einschaltzeit +
Ausschaltzeit

Die Einschaltdauer entspricht dem Wert

Ein Gerat, das 15 s lauft, muss 45 s
ausgeschaltet sein.

Wichtige Einschriankungen des Geréats

Seitliche Belastungen und StoBbelastungen missen bei
Aktuatoranwendungen mit in die Berechnungen einbezogen
werden. Seitliche Belastungen und freitragende Montage
sollten durch passende Konstruktion der Maschine
vermieden werden. Seitliche Belastung verkuirzt die
Lebensdauer eines Geréts drastisch. Aktuatoren konnen
zwar begrenzte StoBbelastungen aushalten, es empfiehlt sich
aber, StoBbelastungen so weit wie moglich zu vermeiden
(siehe ,Allgemeine Einbauinformationen” auf Seite 71).

Schritt 5 — Gerateoptionen

Bei M-Track-Geréaten sind standardméBig Hubendschalter
eingebaut. Zur Positionsrickmeldung kann von Hersteller
ein lineares 12K-Folienpotentiometer eingebaut werden.
Der sich andernde Wert des Potentiometers liefert
Positionsrickmeldungen flr Geréate, die der Bediener

der Maschine nicht sehen kann.

M-Track-Konfigurator

M1 - D012 - 0050 - A 02 - L P
Modellnummer des Aktuators Spindeltyp Optionen fiir
M1 — M-Track 1 A = Trapezgewinde Endschalter
L-  Endschalter
inbegriffen
Optionen fiir die Motorspannung
D012- 12V DC - Potentiometer
D024- 24V DC Hublénge P—  MitPotentiometer
01— 25mm (1 Zoll) N - Kein Potentiometer
02— 50 mm (2 Zoll)
Belastbarkeit 04— 100 mm (4 Zoll)

06— 150 mm (6 Zoll)

88§§ :12;12 m %8 :E:% 08— 200 mm (8 Zoll Fiir Schutzabdeckung

_ y 10— 254 mm (10 Zoll Die Bestelldaten erhalten Sie vom Hersteller.
0100 —445 N (100 Ibs.) 12— 300 mm (12 Zol)
0165 —734 N (165 Ibs.) S )
Hinweis: Nicht alle Nennlasten sind H'"V:ﬁ:;'b’i'icgtl;:%gg?;ngen
N..?]e' alledn Ge;gtsn Sggndard. Standard. N&heres dazu finden
EUECD GRS Sie auf der Seite des Gerdts.
auf der Seite des Gerdts.

https.//p.widencdn.net/ydtpk6

Bitte einscannen um das Video zu sehen!

Video zur grundlegenden Auswahl von Linearantrieben
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M-Track 1

DC-Motor Trapezgewindespindel

Bis zu 734 N (165 Ib.) Nennlast

Bis zu 45 mm (1,75 Zoll)/s Verfahrgeschwindigkeit

Die kompakten Geréate der Baureihe M-Track 1 sind vollstandig gekapselt
und abgedichtet. Sie kdnnen ohne Verlust an Leistung oder Funktion

in beengten Bereichen eingesetzt werden. Es sind Versionen mit Last-
und Verfahrwegoptionen fUr viele unterschiedliche Anwendungen im

Aussetzbetrieb erhaltlich.

Von der Funktion her kénnen Aktuatoren der Baureine M-Track 1
problemlos vergleichbare hydraulische oder pneumatische Zylinder

in Anwendungen mit Aussetzbetrieb ersetzen. Der Aktuator

bietet gleichbleibende und wiederholbare Leistung sogar bei
Betriebsbedingungen wie Extremtemperaturen, hoher Feuchte oder

starker Staubentwicklung.

Technische Daten

Merkmale

¢ Eine Trapezgewindespindel stellt
bis zu 734 N (165 Ibs.) Kraft bei einer
Ausfahrgeschwindigkeit von mindestens
6,35 mm (0,25 Zoll) pro Sekunde bereit.

e Das eloxierte Aluminiumgehause ist
korrosionsbestandig und schitzt vor
Schmutz, Staub und Feuchtigkeit.

e Temperaturbetriebsbereich
-26 °C bis +65 °C.
-40 °C bis +80 °C erhaltlich.

e Standardhubldngen von 50, 100, 150, 200,
254,300 mm (1, 2, 4, 6, 8, 10, 12 Zoll) sind
erhéaltlich.”

¢ Interne Endschalter schalten das Gerét
automatisch am Ende des Hubs ab.

¢ £in optionales Potentiometer kann fUr die
Positionsriickmeldung verwendet werden.

¢ |P69K Statisch, IP65 Dynamisch.

¢ Voriibergehendes Eintauchen mit
Schutzabdeckung (siehe Seite 10).

e Wahrend des Betriebs dreht sich die
Stange nicht, sie kann fur Montagezwecke
gedreht werden.

Typische Anwendungen

Anwendungen mit geringer Last und kurzen
Verfahrwegen wie:

¢ Einstellung von Ventilen und Liiftungen

e Neigung oder Anheben von leichten Lasten
e Einspannen und Klemmen

*HINWEIS: 1-Zoll-Hub mit einem Potentiometer hat

eine eingezogene 2-Zoll-Hublénge und eine reduzierte
Signalauflésung.

Belastbarkeit
Geschwindigkeit bei voller Last
Eingangsspannung
Statische Belastbarkeit
Hublédnge

Gabelkopfenden
Einschaltdauer
Betriebstemperaturbereich
Umgebung

Endschalter

Potentiometer

45N (111 Ibs.)
45 mm (1,75 Zoll)/s

222 N (50 Ibs.)
20 mm (0,80 Zoll)/s

12 oder 24 Volt Gleichstromspannung fiir alle Modelle
135 N (300 Ibs.) fiir alle Modelle
50, 100, 150, 200, 254, 300 mm (1, 2, 4, 6, 8, 10 und 12 Zoll) fiir alle Modelle*
6,4 mm (0,25 Zoll) Durchmesser
25 % fiir alle Modelle
-26 °C bis + 65 °C fir alle Modelle, -40 °C bis +80 °C erhaltlich
IP65 Dynamisch, IP69K und vorlibergehendes Eintauchen mit Schutzabdeckung
Fest eingestellte Hubendschalter standardméBig in allen Geréten
Lineares Folienpotentiometer optional fiir alle Gerate

445N (100 Ibs.) 734 N (165 Ibs.)
11 mm (0,45 Zolly/s 6 mm (0,25 Zoll)/s

8 www.thomsonlinear.com



M-Track 1

mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
Hub 50 2 100 150 6 200 8 254 10 300 12
M-Track
A (ohne POT) | 158,0 | 6,22 | 2090 | 823 | 2601 | 10,24 | 3109 | 1224 | 3620 | 1425 | 4130 | 16,26
A (POT) 1918 | 7,55 | 2431 | 957 | 2939 | 1157 | 3449 | 13,58 | 3957 | 1558 | 4465 | 17,58
Hinweis: Sonderlangen erhéltlich; metrische Hublangen nur als Referenz
[A]
< LA EINGEZOGEN
HUBTOLERANZ
BETRAGT
< [ ég ] +/-078[1,98]
o B
EE ~— 1] 3]
088& 1.30 [164]
Ny .
0.785 " 000 & 65
| \
|
[38.10] f
[6'58 ] 01500 6579
643 6425
0 29 s 259
253 f (95] X0 43 BiS
STIFTSTECKER DELPHI PACKARD 8911773 GEHAUSE 38
6294511 KLEMMEN (2) (+) AN & (-) AN SCHWARZ (374]
ANSCHLIESSEN, UM DEN AKTUATOR AUSZUFAHREN 147 S — [13?51 I

ALLE ABMESSUNGEN SIND NENNWERTE,
FALLS NICHTS ANDERES ANGEGEBEN IST

MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten
in Klammern.

e Der Hub und die Hubtoleranz gehen von einem Geréat
aus, das ohne Belastung bei einer Nennspannung von
+/-,5V DC und bei einer kontrollierten Temperatur von
21,1 °C betrieben wird. Beachten Sie, dass normaler
Verschlei3 sowie Temperatur- und Last&nderungen

die Hubtoleranz beeinflussen. Wenn die Hubtoleranz
sehr wichtig ist, sollte das gewahlte Gerat direkt in der
spezifischen Anwendung getestet werden.

¢ Die MaBangabe Bolzen-zu-Bolzen, im eingefahrenen
Zustand, und ihre Toleranz, basieren auf einem lastfreien
Gerat bei einer Nennspannung von +/-,5 V DC und bei
einer kontrollierten Temperatur von 21,1 °C. Beachten Sie,
dass normaler Verschlei3 des Gerats sowie Temperatur-
und Lastanderungen die Hubtoleranz beeinflussen.

Wenn die MaBangabe ,Bolzen-zu-Bolzen eingefahren®
sehr wichtig ist, sollte das gewahlte Gerat direkt in der
spezifischen Anwendung getestet werden.

e Esist zuldssig, das Verlangerungsrohr zu Montage-
zwecken um eine volle Umdrehung zu drehen. Drehen
Sie die Stange im Uhrzeigersinn, bis sie vollstandig im
Gerét sitzt. Drehen Sie sie nicht weiter als hdchstens
eine volle Umdrehung gegen den Uhrzeigersinn, um die
Gabelkopfbolzen auszurichten.

KEIN STECKVERBINDER AN DER POTENTIOMETEREINHEIT

e Die Montagepunkte in der Anwendung mussen es
dem Aktuator ermoglichen, die vollstandig aus- und die
vollstandig eingefahrene Position zu erreichen, damit

die internen Endschalter aktiviert werden. Ist dies nicht
mdglich, muss ein anderes Verfahren zur Endabschaltung
des Aktuators vorgesehen werden.

e Trifft der Aktuator wahrend des Hubvorgangs auf

ein Hindernis und die internen Endschalter werden

nicht erreicht, wird der Aktuator blockiert. Ein interner
Warmetrennschalter schiitzt den Motor vor Beschadigung
wahrend solcher Blockierungen und/oder Uberhitzung
aufgrund zu langer Einschaltdauer. Wird er ausgeldst,
setzt er sich nach einer kurzen Wartezeit von selbst
zurtick. Der Warmeschutzschalter ist so ausgelegt, dass
er den Motor bei Blockierungen schutzt. Er ist nicht daftr
ausgelegt, andere Gerate in der Schaltung zu schitzen.

e Warner Linear empfiehlt eine extern angebrachte
Sicherung mit max. 6 A bei 12 V DC und max. 3 A bei
24V DC zum Schutz der Schaltungen. Alles, was an
den Aktuator angeschlossen wird, muss ausreichend
dimensioniert und fir den Stromverbrauch des Aktuators
ausgelegt sein, andernfalls muss es unabhangig von der
Schaltung isoliert werden.

www.thomsonlinear.com 9



M-Track 1 mit Schutzahdeckung

Fiir Gummibalganwendung

Merkmale
¢ Alle Eigenschaften des M-Track

e Schutzabdeckung flr voriibergehendes

Eintauchen.

Typische Anwendungen
Anwendungen mit geringer Last und kurzen

Verfahrwegen wie:

e UTV-Differentialsperren

e Getriebeschaltung

mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
X'l;;;gf(k ||1“|t Hub 50 | 2 | 100 | 4 | 150 | 6 | 200 | 8 | 254 | 10 | 300 | 12
LN/LP ung A 241 948 | 241 948 | 292 | 1148 | 342 | 1348 | 393 | 1548 | 444 | 1748
B 202 | 11,48 | 342 | 1348 | 444 | 1748 | 546 | 2148 | 647 | 2548 | 749 | 29,48
Hinweis: Sonderlangen erhaltlich
A* ENGEFAHREN
|B* AUSGEFAHREN
. «[77}
[38.2] 8.3
~&———— 150 AKTUATOR ENTLUFTUNGSROHR F i
GEHAUSEBREITE
[19] gl g UNGEFAHR / ZUR LUFTUNG o5
75 B —
% sgg . [16.4]
AN N T @ .65
* ) /N [65] — (
73.3] : ¢ 2.56 ABDECKUNG 0 o]
2,89 AKTUATOR (UNGEFAHR) ]
GEHAUSEHOHE[ 2}
[19.9] ]
@ .79 STANGE (457] / {ggg}
- ALLE ABMESSUNGEN SIND 1,80 BEIDE SEITEN 2P 550 BS

NENNWERTE, FALLS NICHTS
ANDERES ANGEGEBEN IST

MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten

in Klammern.

HINWEIS: 2” Hublange mit Gummiabdeckung nicht erhéltlich.
Verwenden Sie als Alternative dazu eine Hubldnge von 4” mit 2" Endschaltern
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M-Track 1

Belastbarkeit 25 Ibs.

Geschwindigkeit
=== Stromaufnahme

Leistungskurven britische NafGeinheiten
Messwerte*

*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Fiir metrische MaBangaben, siehe Seite 12.

M1-D012-0025

M1-D024-0025

2 1.74 1 174
@ I~ ~ ™ ~
S 175 S o ~ TME Bogrs S - [RAN~
£ ~ <R £ ~ <R
< S o P 1681 < S o y 168 1
. 15 ~ E, o 075 N E
E < 1655 £ ~ 165
E12s 7 >4 2 Eoexs ~ > E
3 / ~ 1625 3 / S o 162
£ P ~ 2 E 1 ~ 3
o 1 ~ @ S 05 ~ @
= / S o 1896 & / ~ o 159 &
~
0.75 1.56 0.375 b 1.56
0 5 10 15 20 25 0 5 10 15 20 25
Last — Ibs Last — Ibs
Belastbarkeit 50 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siehe Seite 12.
M1-D012-0050 M1-D024-0050
25 1.005 1.25 1.005
@ ~ ~ 1 @ ™ ~ 1
g ~o - £ 8 ~ o ~ <
(=} o
g S o / 0995 N E S o / 0.995 N
15 > ~ = lozs > ~ =
o 1 099 g 2% S 099 T
E ~ > E ~ =
s e ~ 09858 B g5 7 ~ 0985 2
= / ~ H 5 / ~ H
g T S e 098 5 £ P S o 0% 5
S 05 ~ & S ~ 8
& S o ws S F 7 S o 0975 S
~ =
0 0.97 0 0.97
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Last - Ibs Last - Ibs
Belastbarkeit 100 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siehe Seite 12.
M1-D012-0100 M1-D024-0100
45 0.7 2.25 0.7
L 4 [~ ~ / 3 L 2 I~ ~ / »
3 25 S e ,/ 066 = ;.’1 75 S o ,/ 066 =
iR S - / h < SS - / N
s < 0625 o 10 S 062 F
E 25 > > Eix > =]
= ot — = ind o—
g _ =S 082 & _— ~d 058 £
“é 2 / ~ o : E :% 1 / S : E
E 15 / > 2 Eoms / > 2
2 ~ 054 8 £ - 054 3
B 1 > C B o5 ~< e
05 0.5 0.25 05
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Last — Ibs Last — Ibs
Belastbarkeit 165 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siehe Seite 12.
M1-D012-0165 M1-D024-0165
35~ 043 175 ~— 043
® S // [ > //
S 3 < - 0422 S 15 = - 042 2
s ~ 7 3 = ~ T i
~ A N £ ~ - N
<25 < - 041 1 <125 < - 041 1
® < LT T e ></ T
E 2 <« 04 E 1 04 S
s / ~ b= s / ~ ~ b=
= ~ £ = ~ £
Z 15 < 039 = 2075 < 039 =
£ -~ S E N 2
o ~ 5] [= ~ <}
a1 s Zos S S
0.5 0.37 0.25 037
0 15 30 45 60 75 9 105 120 135 150 165 0 15 30 45 60 75 90 105 120 135 150 165
Last - Ibs Last - Ibs
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M-Track 1

Leistungskurven mefrisch

Messwerte*
*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Belastbarkeit 111 N

= = = Geschwindigkeit
— Stromaufnahme

Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 11.

M1-D012-0025

M1-D024-0025

2 ¢ 44 1< 44
-~ ~
e ~ % [ ~ »
°é.>_1.75 > < ~ 43 E °é.>_o.875 >~ < ~ 43 E
‘I‘ Sd - // I ‘I‘ S S _ // 1
2 15 /< 42 5 2 0.75 / 42 5
= ~ = = ~ ~ =
E125 ~ S o M2 Eoes ~ ~ o @ B
=S ~ H = ~ =
2 / L : 2 / - 5
s 1 ~ >~ 08 S 05 ~ ~ 40 3
& / S & / e
0.75 39 0.375 39
0 2 45 67 89 11 22 45 67 89 111
Last-N Last-N
Belastharkeit 223 N Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 11.
M1-D012-0050 M1-D024-0050
25 255 1.25 255
~ ~
g ~ ~ P 25.4 ® g ~ ~ P 25.4 ®
2 2 ~s 253 E a2 1 ~TS 253 E
£ S / w2 = SS / %2
1 Pl - ..L 1 o~ ) -.L
o 15 S 251 S o 075 S 251 S
E ~ "5 E ~ -
g 1 7 h I 25 s E 05 ] ~ 25 =
5 ~ S o #9E 3 ~ S o 29 E
S o5 ] N 288 Sz - =< 28 g
& — RN 27 © Z ~ S 247 ©
0 24.6 0 246
0 45 89 134 178 223 0 45 89 134 178 223
Last- N Last—N
Belastbarkeit 445 N Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 11.
M1-D012-0100 M1-D024-0100
45 18 225 18
® 4N // o @ 2 // o
ué-s.s > . ~ 7 E cé"-1.75 > e ~ v E
T3 \‘\ / 16 = T 15 \‘\ / 16
Eus - E Euw > g
g, " S o B2 g ~ ~ 15 2
é 15 4/ S~ 'E é 0.75 4/ S~ %
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E ,/ ~ o i1 3 05 ,/ ~ &
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0.5 : 13 0.25 13
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Last-N Last-N
Belastbarkeit 734 N Fiir imperiale MaBangaben, siche Seite 11.
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o ~ // %) < ~ // 0
5 3 ~ — 10.75 & S 15 ~ - 1075 £
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E ~Sd // = E S A =
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Eigenschaften B-Track

Aktuatoren fiir hohe Beanspruchung

Wesentliche Konstruktionsmerkmale

» Wetterfest abgedichtet

* Patentierte Inline-Kraftiibertragung
Dickwandige Stange und Abdeckrohr

Hochleistungsmotoren

Die effiziente Konstruktion
der Zahnrader minimiert die
Belastung des Motorlagers.

Zahnradmaterial speziell
ausgelegt auf hohe

Belastung und Haltbarkeit.

Zahnradprofil optimiert fir

gerduscharmen Betrieb.
Durchgéngiger Einsatz

von lebenslang haltbaren,
synthetischen Hochleistungs-
Dauerschmierstoffen.

Kapazitat bis zu 12.455 N (2800 Ibs.)
Geschwindigkeiten bis zu 2" pro Sekunde

\\m\\\\\\\\

A

Integrierte
Hand-

betatigung — | fiir Hubende und
Standard

Patentierte Inline-Bauweise tbertragt Last tiber
kugelgelagerte Spindel an das Endanschlusssttick.
Effiziente Lastlibertragung verringert
Gerduschentwicklung und Stromverbrauch.

Standardmodelle
K2vi, K2, K2x, K2ac, K2xac
Optionsmodelle
K2pL/K2xPL Gewindestangenanschluss Mit Nitrotec®
K24s/K2xJs ermdglicht optionale behandelte
K2RrRA Endanschlussstiicke. Endanschluss-
stiicke fiir
Stangendichtung mit héhere
integriertem Stitzlager fiir die Festigkeit und
Das hochfeste Aluminiumgeh&use Kolbenstange Korrosions-
leitet Hitze optimal ab. Hochfeste, Kugellager, Bronze oder fiir reibungslosen Betrieb bestandigkeit.
rostfreie Steckschraubenhalterungen Delrin®-Spindelmutter- und hohe seitliche
fiir hohe Belastbarkeit. Mit 0-Ring und konfigurationen Belastbarkeit.
Abdichtung fiir Nassanwendungen. erméglichen groe

Bei den K2x-
Modellen gehért
eine bidirektionale
Haltebremse zur
Standardaus-
stattung.

Vi

Mechanischer
Drehzahlbegrenzer

Uberlastschutz.

Mit Nitrotec® behandelte Endanschlussstiicke mit integrierten
0-Ring-Dichtungen sorgen fiir tiberlegene Wetter- und

Korrosionsbestandigkeit. 6 Einbaulagen mdglich.

Last- und Leistungs-
kapazitaten.

Hochleistungsfahiger, abgedichteter

Doppelkugellagermotor

e Warmeschutzschalter mit automatischer
Riicksetzung

o FEinfacher Austausch am Einsatzort

e 12,24, 48 oder 90 Volt (V DC) erhéltlich
(weitere Ausftihrungen auf Anfrage)

e Standard-Steckverbinder Packard 56,
andere erhaltlich

e Abgedichtet fiir Nasseinsatz

e Massiv montiertes Ritzel

Lebenslang haltendes

Lagerschmiermittel

Die einzigartige Lagerfihrung am
Leitspindelende sorgt fiir einen
sanften Ausfahrvorgang sowie
hohe Seitenbelastbarkeit und
unterstiitzt die Nachschmierung
der Spindel (patentiert).

Das mit Nitrotec® behandelte
Stahlverldngerungsrohr
verfiigt im Vergleich zu
Wettbewerberprodukten

um einen 40 % stérkeren
Querschnitt.

Das dickwandige Verlangerungsrohr hat
einen 30 % stérkeren Querschnitt als
vergleichbare Wettbewerberprodukte.

Optionales elektronisches Steuermodul mit
integrierten elektronischen Hubendschaltern
und Stromanschliissen. Option fiir
einstellbare Drehmomentbegrenzung. Mehr
hierzu finden Sie im Abschnitt ,Regler”.
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B-Track-Konfigurator

So treffen Sie lhre Auswahl

Schritt 1 — Definieren Sie die Anforderungen an Last und
Hublinge

Finden Sie mit dem Schnellauswahlleitfaden die Modellfamilie mit
der fUr Ihre Anwendung passenden Belastbarkeit und Hublange.

Schritt 2 — Entscheiden Sie sich fiir ein Ubersetzungsverhiltnis
Wahlen Sie ein Ubersetzungsverhéltnis aus den Leistungstabellen
entsprechend dem zulassigen Stromverbrauch und der erforderlichen
Last.

Schritt 3 — Ermitteln Sie den richtigen Motortyp und die

passende Spannung
Wahlen Sie einen Gleichstrommotor und die Motorspannung.

Schritt 4 — Motortyp
Wahlen Sie ,M“ fUr zlindgeschutzte Motoren (nur 12 V DC). Wahlen
Sie die erforderliche Motorspannung.

Schritt 5 — Bestimmen Sie die Einschaltdauer der Anwendung
Bei Volllast haben Aktuatoren eine Einschaltdauer von 25 %.

Die Einschaltdauer bezeichnet die Zeit, wahrend der der Aktuator
eingeschaltet ist, im Vergleich zur Kihidauer. Ein Geréat, das 15 s
lauft, muss 45 s ausgeschaltet sein.

Schritt 6 — Wahlen Sie den Muttertyp
Wahlen Sie die Mutter fir das ausgewahlte Geréat (K2x haben alle
Kugelgewinde).

Schritt 7 — Wahlen Sie die Hubldnge
Wahlen Sie Standardhubléangen aus der Tabelle. Fiir Sonderhublangen
wenden Sie sich bitte an den Hersteller.

Schritt 8 — Wahlen Sie die Einbaulage des Endanschlussstiicks
Lassen Sie dieses Feld leer, wenn Sie eine Standardeinbaulage
verwenden mdchten.

Wichtige Einschrankungen des Geréts

Seitliche Belastungen und StoBbelastungen mussen bei Aktuatoran-
wendungen mit in die Berechnungen einbezogen werden. Seitliche
Belastungen und freitragende Montage sollten durch passende
Konstruktion der Maschine vermieden werden. Seitliche Belastung
verkUrzt die Lebensdauer eines Gerats drastisch. Aktuatoren kénnen
zwar groBe StoBbelastungen verkraften, man sollte StoBbelastungen
aber so weit wie moglich vermeiden (siehe Seite 71).

B-Track-Konfigurator

K2x Plx G20 - 12V M BR - 04 - R120
Modﬂmﬂ:}mzr des Ubersetzungsverhaltnis Muttertyp* Hublénge Ausrichtung
630 =301 Leer— K2x 04— 101,60 (4,0 Zoll) Basisanschlussstiick
K2x G20 =20:1 BR - Bronzemutter 06— 152,40 (6,0 Zoll) Leer— Standard
K2 G10 =101 BRL — Bronzemutter — Lang 08— 203,20 (8,0 Zoll) _ a0 i
K2 51 ! R30 — 30™-Anschlussstiick
ik Gos =5 DN - Delrin®-Mutter }g - 3(5)330 q gg ozgn)n R60 — 60™-Anschlussstiick
*BRL entspricht K2x von 24— 600 mm(24,0 7 |(|J ) R90 — 90™-Anschlussstiick
Bolzen zu Bolzen mm (24,0 Zol) R120 —120™-Anschlussstiick
R150 —150"-Anschlusssttick
Motorspannung
12V — 12 Volt 90° —R%0
Steuerungsmodell e AL 120 ° =R120
P1.x  Fester Endschalter 36V — 36 Vot
P2.x  Positionsriickmeldung 48V — 48 \olt
EP1.x FEinstellbare Endschalter 60 ° =R60 180 °=R150
RP  Schwachstromschaltung (nicht 90V - 90 Volt
erhéltlich fiir K2v.) PP e 0 /
Hinweis: Eine vollstandige Liste mit 230V — 230 \olt
den Modellnummern finden Sie auf — 9 —_— =
den Bedienungsseiten. STAND ARD/
Motortyp
M- Ziindgeschiitzter Motor
Lassen Sie dieses Feld leer, wenn
Sie einen Standardmotor
verwenden mdchten.
Bitte einscannen um das Video zu sehen! LAGE DES GABELBOLZENS
Video zur grundlegenden Auswahl von Linearantrieben

https.//p.widencdn.net/ydtpoké
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B-Track K2u.

Aktuator fiir normale Belastung Gleichstrommeotor Trapezgewindespindel

Nennlast bis zu 2669 N (600 Ibs.) ce

Bis zu 68,58 mm (2,7 Zoll)/s
Verfahrgeschwindigkeit

Dieses preiswerte Modell aus der B-Track-Familie eignet sich gut

flr harteste Einsatzbereiche, bei denen die volle Belastbarkeit der
Standardmodelle des K2 nicht bendtigt wird. Der K2vL verwendet eine
Flanschlagerkonfiguration aus Bronze zur internen LastUbertragung.

Das senkt die Kosten ohne EinbuBen hinsichtlich der Einsatzmoglichkeiten

in Schwerlastanwendungen, die die B-Track-Familie bietet.

Die K2vL-Gerate verflgen Uber Nitrotec®-Korrosionsschutz an den

Merkmale

e Schutzbeschichtungen und O-Ring-
Dichtungen rundum

¢ Hybride Mutter- und Spindelbauweise,
keine Bremse erforderlich

¢ Uberlastkupplung mit Kugelarretierung
¢ Hublédngen 50 bis 300 mm (2 bis 12 Zoll)
e Belastbarkeit bis zu 2.669 N (600 Ibs.)

e Geschwindigkeiten bis zu 68,58 mm
(2,7 Zoll)/s Verfahrweg

e Warmeiuberlastschalter in Motor integriert
¢ Dickwandige Bauweise

¢ Doppelkugellagermotoren

e Warmebehandelte Zahnrader

¢ Massiv gelagertes Verlangerungsrohr

Typische Anwendungen
o Offnen/SchlieBen von Dosierschiebern

e Hebeplattformen und Ladervorrichtungen
fur Traktoren und mobile Anwendungen

e Rollstuhllifte und Rollerhebebihnen

* Offnungsmechanismen fiir Behélter- und
Tankdeckel

e Fernbetétigung von Kupplungen

Endsticken und Stangen sowie leistungsstarke pulverbeschichtete Rohre
und Getriebeabdeckungen; ihre Oberflache ist vollstandig versiegelt,
wetterfest und haltbar und ermdglicht einen langjéhrigen stérungsfreien

Einsatz.

Last/Strom/Geschwindigkeit/Einschaltdauer Betriebsumgebung

e Maximale statische Nennlast: 13.345 N (3000 Ibs.)
statisch (Inline-Last)

e Bitte entnehmen Sie die Last-/Strom-/
Geschwindigkeitswerte den Leistungstabellen

e Hublangentoleranz: +/-1,52 mm (0,06”)

e Der Motor wird durch einen sich selbst rlicksetzenden
Trennschalter im Motorgehause geschitzt (temperatur-/
strom-/zeitabhangig)

e Einstellung Uberlastkupplung: +25 % (ber dynamischer
Nennlast

e Die Einschaltdauer ist zeit-/temperatur-/lastabhangig.
Empfohlene Richtwerte:

- max. 50 % Einschaltdauer/50 % Ausschaltdauer fir
Lasten bis zu 50 % der Belastbarkeit

- max. 25 % Einschaltdauer/75 % Ausschaltdauer fir
Lasten zwischen 50 %-80 % der Belastbarkeit

- max. 10 % Einschaltdauer/90 % Ausschaltdauer fur
Lasten zwischen 80 %-100 % der Belastbarkeit

(Je nach Last-/Hubprofil sind geringfligige Abweichungen
von diesen Richtwerten moglich.)

e Umgebungstemperaturbereich:

-29 °C bis +65 °C

e Wetterfeste Gehause und Dichtungen (IP69K Statisch,
IP65-fahig, 250 Stunden Salzspriihnebel, 500 Stunden
flr den Lack)

e Normale Betriebsspannung: 10-16 V DC (Nennwerte bei
12 V DC normal.)

Bedienung/Anschliisse

e 1,6 mm Litzen-Zuleitungskabel — UL-Typ 1230 mit PVC
Isolationsklasse F 105 °C

¢ \Verwenden Sie in der Stromversorgungseinheit
einen zweipoligen Wechselschalter fur die Ausfahr-/
Einfahrvorgange. (EIN)-AUS-(EIN) DPDT

e Steckverbinder:
- Packard-Serie 56 oder Delphi Weather-Pack
- Packard-Serie 56 mit Flachsteckerkontakten der
Serie 56 (#2984883 & #2962987)
- Delphi Weather-Pack-Serie (#121015792 & #12010973)
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B-Track K2u.

= = = = Geschwindigkeit
Stromaufnahme

Leistungskurven britische VMagGeinheiten
Messwerte*

Belastbarkeit 200 Ibs.

*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Fiir metrische MaBangaben, siche Seite 26.

K2vLG05-12VDC

K2vLG05-24VDC
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Belastharkeit 300 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siche Seite 26.
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Belastbarkeit 600 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siehe Seite 26.
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B-Track K2u.

Leistungskurven metrisch

= = = Geschwindigkeit

*
Messwerte Stromaufnahme
*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte
Belastbarkeit 890 N Fiir imperiale MaBangaben, siche Seite 25.
K2vLG05-12VDC K2vLG05-24VDC
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Belastbarkeit 1335 N Fiir imperiale MaBangaben, siche Seite 25.
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Belastbharkeit 2670 N Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 25.
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B-Track K2u.

Abmessungen
Al e
mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
B-Track
K2 Hub 50 2 102 4 152 6 203 8 254 10 305 12
VL
A 211,3 8,32 262,1 10,32 312,9 12,32 363,7 14,32 4145 16,32 465,3 | 18,32
Hinweis: Sonderlangen erhaltlich
[A“ £3,18]
,A“+ 125 HUBTOLERANZ
IM EINGEFAHRENEN
[78.630.38] ZUSTAND +/- ,060 [1,52]
3.08+.015 i 1 '403i8'138] [13.46+0.38]
" 450+.015 7
89512013 bogo *3%] 5305015
1542005 —_
0 [16.63152] +012 [14.87+056]
[28.58 _0‘08] T T 655060 02000~ g 585022 |
+000
01125 703 (STANGE) —)
© 0 A
[25.4020.38]
[148.88+0.43] ;9 E - \ @ﬂ 0 1.000+.015
5.861+.017 o / : \ ) T
12.93 0
(e 76031 il BLANKE KABEL ! |
43214012 0 ggg BIS [63.5?:33] ﬁ T
BEIDE ENDEN +01 |
0 250 T =
10"/[254] ZULEITUNGSDRAHTLANGE ANSCHLUSS [24.2450.46]
(+) AN GRAUE LEITUNG & (-) AN SCHWARZE T T T o5018
LEITUNG ZUM AUSFAHREN DES AKTUATORS
ALLE ABMESSUNGEN SIND NENNWERTE, ' CKARD S6-STECKVERBINDER 1585509
FALLS NICHTS ANDERES ANGEGEBEN IST e
MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten
in Klammern.
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B-Track K2

Hochlast-Aktuator, Gleichstrommotor, Trapezgewindespindel

e

Ce

Abgebildet mit optionaler
Funktion ,einstellbarer Endschalter”

Bis zu 6672 N (1500 Ibs.) Nennlast
Bis zu 68,58 mm (2,7 Zoll)/s Verfahrgeschwindigkeit

Der K2 ist das Grundmodell der B-Track-Familie. Er beruht auf einer
patentierten Bauweise zur Inline-LastUbertragung, die hohe Belastbarkeit
fur Hochlastbetrieb, effizienten Energieverbrauch, kompakte Groie,
hervorragenden Korrosions- und Nassanwendungsschutz sowie
synthetische lebenslange Hochleistungsdauerschmierung zu einem
erschwinglichen Preis ermdglicht.

Der K2 verwendet eine Vollbronze- oder Delrin®-Mutter mit gerolliter Hybrid-
Trapezgewindespindel, was hohe StoBfestigkeit und Lebensdauer der
Spindel ermdglicht. Schwerlastmotoren mit doppelseitigem Kugellager,
gehéartete Zahnrader, O-Ring-Dichtungen und ein Lagersystem flir das
Verlangerungsrohr, das als das beste in seiner Klasse gilt.

Jetzt erhéltlich - optionaler einstellbarer Endschalter Diese einfach
einzusetzenden, einstellbaren Schalter werden in einem Kanal auf dem
Abdeckrohr zusammen mit einer speziellen Schutzkappe installiert. Sie
lassen sich einfach verschieben, sodass der Endanwender die Hublange an
jedweder Position innerhalb der Gesamthublénge flexibel einstellen kann.
Nehmen Sie einfach die Schutzkappe ab, I6sen Sie die Einstellschraube,
verschieben Sie den Schalter an die gewlinschte Position.

Last/Strom/Geschwindigkeit/Einschaltdauer

e Maximale statische Nennlast: 13.345 N (3000 Ibs.)
statisch (Inline-Last)

e Bitte entnehmen Sie die Last-/Strom-/
Geschwindigkeitswerte den Leistungstabellen

e Hublangentoleranz: +/-1,52 mm (0,06 Zoll)

e Der Motor wird durch einen sich selbst riicksetzenden
Trennschalter im Motorgehduse geschitzt (temperatur-/
strom-/zeitabhéngig)

e Einstellung der Uberlastkupplung: +25 % (iber
dynamischer Nennlast

e Die Einschaltdauer ist zeit-/temperatur-/lastabhangig.
Empfohlene Richtwerte:

- max. 50 % Einschaltdauer/50 % Ausschaltdauer flr

Merkmale

e Schutzbeschichtungen und O-Ring-
Dichtungen rundum

¢ Patentiertes Inline Lastsystem

e Hybrid-Trapezgewindemutter- und
-spindelbauweise, keine Bremse
erforderlich

Uberlastkupplung mit Kugelarretierung
Hublangen 50 bis 600 mm (2 bis 24 Zol))
Belastbarkeit bis zu 6.672 N (1.500 Ibs.)

Geschwindigkeiten bis zu 68,58 mm (2,7
Zoll)/s Verfahrweg

Warmeiiberlastschalter in Motor integriert
Dickwandige Bauweise
Doppelkugellagermotoren
Warmebehandelte Zahnrader

Massiv gelagertes Verlangerungsrohr
Optionaler 90-V-DC-Motor zur Verwendung
mit SBC-AC-Steuerung (IP54)

e Kundenspezifische Einbauoptionen
erhaltlich

Typische Anwendungen

e Schwerlastplattform- und motorbetriebene
Hebevorrichtungen

e Hebeplattformen und Ladervorrichtungen fur
Traktoren und mobile Anwendungen

e Tischpositionierung

¢ Rollstuhllifte und Rollerhebebihnen

o Offnungsmechanismen flr Behalter- und
Tankdeckel

o Offnen/SchlieBen von Dosierschiebern

al
E Bitte einscannen um das Video zu sehen!

Wie man die internen oder externen Endschalter
bei einem K2 oder K2X-Aktuator einstellt
https.//p.widencdn.net/imzc9v

Betriebsumgebung

e Umgebungstemperaturbereich:
-29 °C bis +65 °C,
-40 °C bis +80 °C auf Anfrage.

¢ Wetterfeste Geh&use und Dichtungen (IP69K Statisch,
IP65-fahig, 250 Stunden Salzsprtihnebel, 500 Stunden
fr den Lack)

e Normale Betriebsspannung: 10-16 VV DC (Nennwerte bei
12 V DC normal.)

e 1,6 mm Litzen-Zuleitungskabel — UL-Typ 1230 mit PVC
Isolationsklasse F 105 °C

e Zuleitungen abriebgeschutzt mit Spiralhtlle

Bedienung/Anschliisse

Lasten bis zu 50 % der Belastbarkeit

- max. 25 % Einschaltdauer/75 % Ausschaltdauer fir
Lasten zwischen 50 %-80 % der Belastbarkeit

- max. 10 % Einschaltdauer/90 % Ausschaltdauer fir
Lasten zwischen 80 %-100 % der Belastbarkeit

e \lerwenden Sie einen zweipoligen Wechselschalter
in der Stromversorgungseinheit fur die Ausfahr-/
Einfahrbewegung. (EIN)-AUS-(EIN) DPDT

e Steckverbinder:
- Packard-Serie 56 oder Delphi Weather-Pack

(Je nach Last-/Hubprofil sind geringfligige Abweichungen
von diesen Richtwerten mdglich.)

- Packard Serie 56 mit 56er Kontakten
(#2984883 & #2962987)

- Delphi Weather-Pack-Serie
#121015792 & #12010973) auf Anfrage
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B-Track K2

= = = Geschwindigkeit

Leistungskurven britische VaGeinheiten

Stromaufnahme
Messwerte*
*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte
Belastharkeit 300 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siche Seite 30.
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Belastharkeit 600 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siehe Seite 30.
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Belastbarkeit 1200 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siehe Seite 30.
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Belastbarkeit 1500 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siehe Seite 30.
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B-Track K2

Leistungskurven metrisch

= = = Geschwindigkeit

*
Messwerte Stromaufnahme
*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte
Belastbarkeit 1335 N Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 29.
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Belastbarkeit 5340 N Fiir imperiale MaBangaben, siche Seite 29.
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Belastbarkeit 6675 N Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 29.
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B-Track K2

Abmessungen
mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
B-Track K2 Hub 51 2 102 4 152 6 203 8 254 10 305 12
A 2113 | 832 | 2621 | 10,32 | 3129 | 1232 | 3637 | 14,32 | 4145 | 1632 | 4653 | 18,32
Hinweis: Sonderlangen erhéltlich
mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
B-Track K2 Hub 356 14 406 16 457 18 508 20 559 22 610 24
A 516,1 | 20,32 | 566,9 | 2232 | 617,7 | 2432 | 744,77 | 29,32 | 7955 | 31,32 | 8463 | 33,32
Hinweis: Sonderlangen erhaltlich
[,A] +3,18
A" +.125 EINGEFAHREN
NENNHUB IST ,091 [2,31]
\ e
LANGER-ALS-ANGEGEBEN-
[78.23:039) TOLERANZ IST +,036/-,005 [+,91/-,13]
3080015 [11.43:0.38] [13.46<0.38]
[39.12:0.13) S =0
1210, +0.30
15402005 (2858 330] o (1831157 500 *§%)] (14875056 _,
28‘58_0.08 - 721+.060 0 2000 +012 — 585:+.022
0 1125 +00 STANGD) o __
- —
— l
_ [25.40-0.38]
[148.880.43) [ 1% ] p Q I 01.000+.015
5861017 12.78
[109.760.30] 0 ggg BIS LEITUNGEN |
4321012 BEIDE ENDEN GESCHUTZT [63573] —1 |
©) DURCH 07 ||
. ) SCHWARZE 0250 g5 —
;ﬁlsgﬁfdsszE”UNGSLANGE SPIRALHULLE [24.24:0.46]
(+) AN GRAUEN r T T gske018
DRAHT & (-) AN SCHWARZEN o
ALLE ABMESSUNGEN SIND DRAHT ZUM AUSFAHREN DES 775508
NENNWERTE, FALLS NICHTS AKTUATORS STECKVERBINDER 6.969_1r..200
ANDERES ANGEGEBEN IST PACKARD 56

MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten

in Klammern.
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B-Track K2nc

Hochlast-Aktuator Wechselstrommotor Trapezgewindespindel

Bis zu 4893 N (1100 Ibs.) Nennlast
Bis zu 25,4 mm (1 Zoll)/s Verfahrgeschwindigkeit

Der K2 ist das Grundmodell der B-Track-Familie. Er beruht auf einer
patentierten Bauweise zur Inline-LastUbertragung, die hohe Belastbarkeit

fir Hochlastbetrieb, effizienten Energieverbrauch, kompakte GréBe,
hervorragenden Korrosions- und Nassanwendungsschutz sowie synthetische
lebenslange Hochleistungsdauerschmierung zu einem erschwinglichen Preis
ermdglicht.

Der K2 verwendet eine Volloronze- oder Delrin®-Mutter mit gerollter
Hybridspindel, um eine hohe StoBfestigkeit und lange Lebensdauer der
Spindel zu ermdglichen. Schwerlastmotoren mit doppelseitigem Kugellager,
gehartete Zahnrader, O-Ring-Dichtungen und ein Lagersystem flir das
Verlangerungsrohr, das als das beste in seiner Klasse gilt.

Jetzt erhéltlich - optionaler einstellbarer Endschalter Diese einfach
einzusetzenden, einstellbaren Schalter werden in einem Kanal auf dem
Abdeckrohr zusammen mit einer speziellen Schutzkappe installiert. Sie
lassen sich einfach verschieben, sodass der Endanwender die Hublange

an jedweder Position innerhalb der Gesamthublénge flexibel einstellen kann.

Merkmale

e Schutzbeschichtungen und O-Ring-
Dichtungen rundum

e Patentiertes Inline Lastsystem

¢ Hybride Mutter- und Spindelbauweise,
keine Bremse erforderlich

e Uberlastkupplung mit Kugelarretierung
e Hubldngen 100 bis 600 mm (4 bis 24 Zoll)
e Belastbarkeit bis zu 4.893 N (1.100 lbs.)

e Geschwindigkeiten bis zu 25,4 mm
(1 Zoll)/s Verfahrweg

e Warmeliiberlastschalter in Motor
integriert

¢ Dickwandige Bauweise

e Doppelkugellagermotoren

e Warmebehandelte Zahnrader

¢ Massiv gelagertes Verlangerungsrohr

e Kundenspezifische Einbauoptionen
erhéltlich

e Endschalter nur in der einstellbaren
Version erhaltlich (EP1.x)

Typische Anwendungen

e Ergonomische Hubtische
e Dachltftungen
* Forderbandweichen

e Offnungsmecha-
nismen fUr Behalter-/Tankdeckel

ol
E Bitte einscannen um das Video zu sehen!

Wie man die internen oder externen Endschalter
bei einem K2 oder K2X-Aktuator einstellt
https.//p.widencdn.net/imzc9v

Last/Strom/Geschwindigkeit/Einschaltdauer Betriebsumgebung

e Maximale statische Nennlast: 13.345 N (3000 Ibs.)
statisch (Inline-Last)

e Bitte entnehmen Sie die Last-/Strom-/
Geschwindigkeitswerte den Leistungstabellen

e Hublangentoleranz: +/-1,52 mm (0,06 Zoll)

e Der Motor wird durch einen sich selbst riicksetzenden
Trennschalter im Motorgehause geschitzt (temperatur-/
strom-/zeitabhangig)

e Einstellung der Uberlastkupplung: +25 % (iber
dynamischer Nennlast

¢ Die Einschaltdauer ist zeit-/temperatur-/lastabhangig.

Empfohlene Richtwerte:

- max. 50 % Einschaltdauer/50 % Ausschaltdauer flir
Lasten bis zu 50 % der Belastbarkeit

- max. 25 % Einschaltdauer/75 % Ausschaltdauer flir
Lasten zwischen 50 %-80 % der Belastbarkeit

- max. 10 % Einschaltdauer/90 % Ausschaltdauer flr
Lasten zwischen 80 %-100 % der Belastbarkeit

(Je nach Last-/Hubprofil sind geringfligige Abweichungen
von diesen Richtwerten moglich.)

e Umgebungstemperaturbereich:
-29 °C bis +65 °C,
-40 °C bis +80 °C auf Anfrage.

e Wetterbestandiges Gehause und Dichtungen
(IP 54-Fahigkeit, 250 Stunden Salzsprihnebel,
500 Stunden fir den Lack)

Bedienung/Anschliisse

e Normale Betriebsspannung: 115 V AC oder 230 V AC

e 1,6 mm Litzen-Zuleitungskabel — UL-Typ 1230 mit
PVC Isolationsklasse F 105 °C

e \lerwenden Sie einen Taster in der Stromversorgungs-

einheit fUr die Ausfahr-/Einfahrvorgange.
(EIN)-AIS-(EIN) SPDT
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B-Track K2nc

Abmessungen
mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
B-Track
-1rac
K2 Hub 100 4 150 6 200 8 300 12 450 18 600 24
AC
A 380,0 14,96 431,0 16,97 4811 18,94 582,9 22,95 7351 28,94 887,0 | 34,92
Hinweis: Sonderlangen erhéltlich
[,A“ £3,18]
LA +,125 EINGEFAHREN
NENNHUB IST ,091
LANGER-ALS-ANGEGEBEN-
WOV A438+.015 4030 530+.015
[fgslgf%ég] — 0 [31.18+152) (2080 0] nagr05) ||
A0 [2858 5] 1228060 0200 *J2 ] 585+.022
01125 +800 (sTanGe) ' —
B [25.40:0.39)
6157:017 [5%] E !
[117.28+0.30] 0 509 BS |
503
4817012 BEIDE ENDEN %@g B
235" [597)-KABEL MIT 18 AWG-KABELN, T
SPANNUNG AN ROTEN KABEL ZUM i [24.2::0.46]
AUSFAHREN, SPANNUNG AN SCHWARZES — g 4; 018
KABEL ZUM EINFAHREN WEISSES KABEL [86,9 +0,3] R
ALLE ABMESSUNGEN SIND IST NULLLEITER MASSE AN GRUNES KABEL - 18 i
NENNWERTE, FALLS NICHTS 0 342 "5
ANDERES ANGEGEBEN IST %208
MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten o
in Klammern.
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B-Track K2nc

Leistungskurven britische ViaGeinheiten

Messwerte*
*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Belastharkeit 500 Ibs.

Geschwindigkeit
== Stromaufnahme

Fiir metrische MaBangaben, siche Seite 35.

K2G10-115Vac

K2G10-230Vac

31 1.08 16 2 1.08
~ 1 ~
@ 3 S o — 106 p 2155 S 106 o
2,9 ~ _~ = 2 45 ~ _~ =
E S o 104N E ~ / 1.04 N
1 ~ - 1
1 28 *‘\ 102 5 1 145 N < 102
() A Q [+ ! (5}
E a7 =~ :;a E 14 = _*g‘a
E26 — < ! £ E 13 - T~ 1 £
S 2. s I ~
£ 25 _— ~ weE E — = 0% 2
s ~ g s = ~ ~ 2
3 ~ 096 S & ~ ~ 096 S
24 ~ 1.25 / ~
23 0.94 12 0.94
0 100 200 300 400 500 0 100 200 300 400 500
Last - Ibs Last - Ibs
Belastharkeit 750 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siehe Seite 35.
K2G20-115Vac K2G20-230Vac
27 - 0.6 1.3 — 0.6
® 265 w @132 "
g 26 T~ _— 088 = 8 L.~ _— 058 2
~N £ ~ ~N
< ~ - I < ~ - 1
1 255 ~ 0.56 = 1 1.275 ~ 056 =
E 25 =~ - E 125 =~ -
= s < 2 = < =l
Eass T >~ 054 & £ 125 T S~ 054 £
- _— ~< 2 S _— ~ 2
E 24 ~ S E 12 S S
s < 052 8 S < 052 $
= ~ S = ~ (]
&5 235 ~< & 1.175 ~=
J
23 05 1.15 0.5
0 150 300 450 600 750 0 150 300 450 600 750
Last — Ibs Last - Ibs
Belastbharkeit 1100 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siche Seite 35.
K2G30-115Vac K2G30-230Vac
255 = 04 1.28 0.4
~ ~ -~
g 25 —Sig L~ 0392 126~ 039 &
o ~ / > =3 = - >
£ S 4 N E124 > - N
< 245 ~ 038 1 < < 7 0.38 1
1 S o - 1 S o P -
) E @ 1.22 ~ ]
E 24 < 037> E - 037 >
E / ™~ 2 g 12 L~ | ~ 2
S 235 ~ ~d 03 = 3 P ~d 036 =
g ~ ~ 5 E1s ~ £
= // T~ 4 o A T~ 8
g 23~ 0358 =116 /, 035 &
2.25 0.34 1.14 0.34
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100
Last - Ibs Last - Ibs
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B-Track K2ac

Belastbarkeit 2225 N

= = = Geschwindigkeit
== Stromaufnahme

Leistungskurven mefrisch

Messwerte*

*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Fiir imperiale MaBangaben, siche Seite 34.

K2G10-115Vac

K2G10-230Vac

34 275 16 275
> _~ ™
® 3 ~ - 27 o 1.55 ~ 27
= ~ © = ~ ®
S99 S — E E1s S ~ £
E ~. BSEF S~ l/ 265 €
I 28 = = I 1.45 < L
@ ~ r26 ‘s @ ~ 26 T
Eo7 < S E 14 ~ I
£2s // b P22 Eis — S -
E,5 " ~ . %5 g s T S O 2 'F;;
g ~ < g & _— S~ g
P24 ~ 245 €125 ~ 245 S
~ / ~
23 -4 12 24
0 445 890 1335 1780 2225 0 445 890 1335 1780 2225
Last-N Last-N
Belastbarkeit 3338 N Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 34.
K2G20-115Vac K2G20-230Vac
27 - 15 1.35 - 15
o© 2.65 ~ » ® 1.325 ~ »
2,6 S // (usE &, ~ o // 1452
g 2 S o g g ! S o £
T 255 S< ! T 1275 >o !
E -~ F14 § g ~ 14 é
25 — ~ =) 1.25 - - =)
= -~ — = P
£ 245 — = TB5E Sz — I~ 135 2
R // S S E 32 // S o E
E 24 ~ S  E 12 ~ S
S So 138 S ~ 13 8
= = ~ 3
& 2.35 S &H1ars
23 - 125 1.15 125
0 668 1335 2003 2670 3338 0 668 1335 2003 2670 3338
Last—N Last—N
Belastbarkeit 4895 N Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 34.
K2G30-115Vac K2G30-230Vac
2.55 > 10.2 1.28 102
RPN ~ 0 o 212 S T
%) 3 ~ ~ = @ -~ =
o ~ / £ [=% ~ A £
E S < 98 £ E124 = - 98 E
< 245 S I < ~ _~ ]
! ~ = ! ~ - =
@ ~ 9.6 2 ® 1.22 - > 9.6 e
5 RN 04 B = 12 04 B
£ ~ 4 g gh < 4 £
::x; 235 // -~ = 5 // -~ - s
g = ~ 92 £ B8 < 92 £
S ~ @ 5 / ~ @
E 23 7 =~ 8 & ~ ~ 3
&n 0P S < ] 9 &» 1.16 /, < 9
2.25 8.8 1.14 8.8
0 445 890 1335 1780 2225 2670 3115 3560 4005 4450 4895 0 445 890 1335 1780 2225 2670 3115 3560 4005 4450 4895

Last—N

Last— N
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B-Track K2x

Hochlast-Aktuator Gleichstrommotor Kugelgewindespindel

Bis zu 12.455 N (2.800 Ibs.) Nennlast Merkmale

. R * Schutzbeschicht d O-Ring-
Bis zu 53,34 mm (2,1 Zoll)/s Verfahrgeschwindigkeit D%h?uﬁggﬁfu;%u;"gen o "

e Effizientes Inline-Kugelgewindespindel-
system

¢ Eingebaute Lasthaltebremse

e Uberlastkupplung mit Kugelarretierung
e Hublédngen 50 bis 600 mm (2 bis 24 Zoll)
e Belastbarkeit bis zu 12.455 N (2.800 lbs.)

e Geschwindigkeiten bis zu 53,34 mm
(2,1 Zoll)/s Verfahrweg

e Warmeiiberlastschalter in Motor integriert

¢ Dickwandige Bauweise

Das Modell K2x hat die héchste Nennlast in seiner Klasse. Dieses Modell ¢ Doppelkugellagermotoren
verfugt Uber alle Grundeigenschaften der Baureihe K2 mit Kugelgewinde fur N
eine Belastbarkeit von 12.455 N (2.800 Ibs.) in einem kompakten Gehause.
Der K2x hat eine bidirektionale Schlingfederbremse fur Lasthaltefahigkeit.

Warmebehandelte Zahnrader
e Massiv gelagertes Verlangerungsrohr

Diese Geréte eignen sich gut flir anspruchsvollste Einsatzbereiche, in denen * Optionaler 90-V-DC-Motor fiir den Einsatz
eine Alternative zu Hydraulik- oder Pneumatikzylindern benétigt wird oder in mit SBC-AC-Steuerung (IP 54)
denen keine hydraulischen Kraftquellen zur Verfligung stehen. e Kundenspezifische Einbauoptionen

erhéltlich
In der Kombination des K2x-Aktuators mit der BTc-Regelfunktion entsteht
eine Prézisionsaktuatorregelung, die nur einen Bruchteil eines komplexeren ~ Typische Anwendungen
Servoaktuatorsystems kostet. Im Abschnitt ,Regler” finden Sie weitere e StraBenbaumaschinen

Informationen zu BTc-Regelungen. e Hebeplattformen und Ladervorrichtungen

Jetzt erhéltlich - optionaler einstellbarer Endschalter Diese einfach fur Traktoren und mobile Anwendungen

einzusetzenden, einstellbaren Schalter werden in einem Kanal auf dem ¢ Spritzgestange
Abdeckrohr zusammen mit einer speziellen Schutzkappe installiert. Sie lassen e Scheren- und Abfallbehalterhebevorrichtungen
sich einfach verschieben, sodass der Endanwender die Hublange an

00|
. . . . . \ Bitte einscannen um das Video zu sehen!
jedweder Position innerhalb der Gesamthublange flexibel einstellen kann. y

Wie man die internen oder externen Endschalter
bei einem K2 oder K2X-Aktuator einstellt
https://p.widencdn.net/imzc9v

Last/Strom/Geschwindigkeit/Einschaltdauer Betriebsumgebung

¢ Maximale statische Nennlast: 13.345 N (3000 Ibs.) e Umgebungstemperaturbereich:
statisch (Inline-Last) -29 °C bis +65 °C,

e Bitte entnehmen Sie die Last-/Strom-/ -40 °C bis +80 °C auf Anfrage.
Geschwindigkeitswerte den Leistungstabellen e Wetterbestandiges Gehaduse und Dichtungen (IP69K
statisch, IP65-Fahigkeit, 250 Stunden Salzsprihnebel,

500 Stunden fUr den Lack)

e Hublangentoleranz: +/-1,52 mm (0,06 Zoll)
* Der Motor W'r.d dureh enen sich selbst“rucksetzenden Normale Betriebsspannung: 10-16 V DC (Nennwerte bei
Trennschalter im Motorgehduse geschitzt (temperatur-/
. . 12 V DC normal.)
strom-/zeitabhéangig)

e Einstellung der Uberlastkupplung: +25 % tiber Bedienung /Anschliisse
dynamischer Nennlast

* Die Einschaltdauer ist zeit-/temperatur-/lastabhangig. * 1,6 mm Litzen-Zuleitungskabel — UL-Typ 1230 mit PVC
Empfohlene Richtwerte: Isolationsklasse F 105 °C
- max. 50 % Einschaltdauer/50 % Ausschaltdauer fur e Zuleitungen abriebgeschutzt mit Spiralhtille
Lasten bis zu 50 % der Belastbarkeit e Verwenden Sie einen zweipoligen Wechselschalter
- max. 25 % Einschaltdauer/75 % Ausschaltdauer fur in der Stromversorgungseinheit fir die Ausfahr-/
Lasten zwischen 50 %-80 % der Belastbarkeit Einfahrbewegung. (EIN)-AUS-(EIN) DPDT

- max. 10 % Einschaltdauer/90 % Ausschaltdauer flr :
Steckverbinder:
Lasten zwischen 80 %-100 % der Belastbarkeit : ) F?aocll/:rrdge?ire 56 oder Delphi Weather-Pack
(Je nach Last-/Hubprofil sind geringfligige Abweichungen - Packard Serie 56 mit 56er Kontakten
von diesen Richtwerten moglich.) (#2984883 & #2962987)
- Delphi Weather-Pack-Serie
(#121015792 & #12010973) auf Anfrage
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B-Track K2x

Belastbharkeit 600 Ibs.

- = = geschwindigkeit| LEIStUNGSKurven britische NMaGeinheiten

Stromaufnahme

Messwerte*

*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Fiir metrische MaBangaben, siche Seite 38.

K2XG05-12VDC

K2XG05-24VDC
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Belastharkeit 1200 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siche Seite 38.
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Belastbarkeit 2200 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siche Seite 38.
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Last - Ibs

Belastbarkeit 2800 Ibs.

Last - Ibs

Fiir metrische MaBangaben, siehe Seite 38.

K2XG30-12VDC

25

20

Stromaufnahme — Ampere

~
~

~

~ ~
-~
/ ~
o ~
/ 'S
~
0 400 800 1200 1600 2000 2400 2800
Last - Ibs

0.47
0.45
0.43
0.41
0.39

0.37

schwindigkeit — Zoll/s

@
0.35 S
0.33

K2XG30-24VDC

125 .
N = 0.47
-~
~ / 0.45
~

~ »”
~ /

~
/, ‘\\ .
0375
\\ 8

-
=)
1
'Y
@

/
\

\<

o

il
windigkeit — Zoll/s

Stromaufnahme — Ampere
o
/
1
o
8

25 / < 0353
~ ~ -
0 0.33
0 400 800 1200 1600 2000 2400 2800

Last - Ibs

www.thomsonlinear.com 29



B-Track K2x

lEiSllln!]SklII‘VBIl metriSGh = = = Geschwindigkeit

Messwerte* Stromaufnahme
*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte
Belastharkeit 2670 N Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 37.
K2XG05-12VDC K2XG05-24VDC
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Belastbarkeit 5340 N Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 37.
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Belastbarkeit 9790 N Fiir imperiale MaBangaben, siche Seite 37.
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Belastbarkeit 12460 N Fiir imperiale MaBangaben, siche Seite 37.
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B-Track K2x

Abmessungen
B-Track mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
-Trac
K2 Hub 51 2 102 4 152 6 203 8 254 10 305 12
X
A 251,2 9,89 302,0 11,89 352,8 13,89 403,6 15,89 4544 17,89 505,2 | 19,89
Hinweis: Sonderlangen erhéltlich
B-Track mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
-Tr
K2 ac Hub 356 14 406 16 457 18 508 20 559 22 610 24
X
A 556,0 21,89 606,8 23,89 657,6 25,89 784,6 30,89 835,4 32,89 886,2 | 34,89
Hinweis: Sonderlangen erhaltlich
[A+3,18]
A" 2125 EINGEFAHREN
NENNHUB ST 091 [2,31] ]
LANGER-ALS-ANGEGEBEN-
[78.23:0.38] TOLERANZ IST +,036/-,005 [+,91/-,13]
3080015
i ; .z(l)3i(()).38] [13.46:0.38]
450+.015 530+.015
912:013 | [eoe0 03 *
1,540,005 0 R [18.51+152] 0 9 — (14.87+056]
+.000 —
01,125 pa STNEE - |
[2540:0.38]
[148.88+0.43] CD I 1.000+.01
58612017 Q 1 Lr=0e
[12.93] !
1278 ) 103 |
50 LEITUNGEN GESCHUTZT [135 +93] ]
0503 B DURCH SCHWARZE 0
BEIDE ENDEN SPIRALHULLE 0250 o —
10" [254] ZULEITUNGSLANGE ANSCHLUSS (+) AN ‘ — [235%‘%8%6]
GRAUEN DRAHT & (-) AN SCHWARZEN DRAHT ZUM o
AUSFAHREN DES AKTUATORS STECKVERBINDER
PACKARD 56 [177:5.08]
6.969:.200

ALLE ABMESSUNGEN SIND
NENNWERTE, FALLS NICHTS
ANDERES ANGEGEBEN IST

MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten
in Klammern.
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B-Track H2xac

Hochlast-Aktuator Wechselstrommotor Kugelgewinde

Bis zu 8.900 N (2.000 Ibs.) Nennlast
Bis zu 53,34 mm (2,1 Zoll)/s Verfahrgeschwindigkeit

Das Modell K2x hat die hdchste Nennlast in seiner Klasse. Dieses
Modell hat alle grundlegenden Eigenschaften der Baureihe K2 mit
Kugelgewinde mit einer Belastbarkeit von 8.900 N (2.000 Ibs.)

in einem kompakten Gehause. Der K2x hat eine bidirektionale
Schlingfederbremse fur Lasthaltefahigkeit. Diese Gerate eignen sich
gut fr anspruchsvolliste Einsatzbereiche, in denen eine Alternative zu
Hydraulik- oder Pneuma-tikzylindern benétigt wird oder in denen keine
hydraulischen Kraftquellen zur Verflgung stehen.

In der Kombination des K2x-Aktuators mit der BTc-Regelfunktion
entsteht eine Prézisionsaktuatorregelung, die nur einen Bruchteil eines
komplexeren Servoaktuatorsystems kostet. Im Abschnitt ,Regler”
finden Sie weitere Informationen zu BTc-Regelungen.

Jetzt erhéltlich - optionaler einstellbarer Endschalter

Diese einfach einzusetzenden, einstellbaren Schalter werden in
einem Kanal auf dem Abdeckrohr zusammen mit einer speziellen
Schutzkappe installiert. Sie lassen sich einfach verschieben, sodass
der Endanwender die Hublange an jedweder Position innerhalb der
Gesamthublange flexibel einstellen kann.

Merkmale

Schutzbeschichtungen und O-Ring-
Dichtungen rundum

Effizientes Inline-
Kugelgewindespindelsystem

Eingebaute Lasthaltebremse
Uberlastkupplung mit Kugelarretierung
Hubldngen 100 bis 600 mm (4 bis 24 Zoll)
Belastbarkeit bis zu 8.900 N (2.000 Ibs.)

Geschwindigkeiten bis zu 53,34 mm
(2,1 Zoll)/s Verfahrweg

Warmeiiberlastschalter in Motor integriert
Dickwandige Bauweise
Doppelkugellagermotoren
Warmebehandelte Zahnrader

Massiv gelagertes Verlangerungsrohr

Kundenspezifische Einbau optionen
erhaltlich

Endschalter nur in der einstellbaren Version
erhaltlich (EP1.x)

Typische Anwendungen

()

Motorbetriebene Hebeblhnen
Tische

Anwendungen in Gebauden
Maschinenwerkzeug
Materialtransport

o
E Bitte einscannen um das Video zu sehen!

bei einem K2 oder K2X-Aktuator einstellt
https.//p.widencdn.net/imzcOv

Last/Strom/Geschwindigkeit/Einschaltdauer Betriebsumgebung

Wie man die internen oder externen Endschalter

e Maximale statische Nennlast: 13.345 N (3000 Ibs.)
statisch (Inline-Last)

e Bitte entnehmen Sie die Last-/Strom-/
Geschwindigkeitswerte den Leistungstabellen

e Hublangentoleranz: +/-1,52 mm (0,06 Zoll)
e Der Motor wird durch einen sich selbst riicksetzenden

Trennschalter im Motorgehause geschitzt (temperatur-/

strom-/zeitabhangig)

e Einstellung der Uberlastkupplung: +25 % Uber
dynamischer Nennlast

e Die Einschaltdauer ist zeit-/temperatur-/lastabhangig.

Empfohlene Richtwerte:

- max. 50 % Einschaltdauer/50 % Ausschaltdauer fir
Lasten bis zu 50 % der Belastbarkeit

- max. 25 % Einschaltdauer/75 % Ausschaltdauer fir
Lasten zwischen
50 %-80 % der Belastbarkeit

- max. 10 % Einschaltdauer/90 % Ausschaltdauer fUr
Lasten zwischen 80 %-100 % der Belastbarkeit

(Je nach Last-/Hubprofil sind geringfligige Abweichungen
von diesen Richtwerten moglich.)

e Umgebungstemperaturbereich:
-29 °C bis +65 °C,

-40 °C bis +80 °C auf Anfrage.

e Wetterbestandiges Gehause und Dichtungen
(IP 54-Fahigkeit, 250 Stunden Salzspriihnebel,
500 Stunden flr den Lack)

e Normale Betriebsspannung: 110-240 V AC

Bedienung/Anschliisse

e 1,6 mm Litzen-Zuleitungskabel — UL-Typ 1230
mit PVC Isolationsklasse F 105 °C

¢ \erwenden Sie einen Taster in der Stromversorgungseinheit
fUr die Ausfahr-/Einfahrbewegung. (EIN)-AUS-(EIN) SPDT

32 www.thomsonlinear.com



B-Track K2xac

Belastbarkeit 500 Ibs.

= = = Geschwindigkeit
Stromaufnahme

Leistungskurven britische VagGeinheiten

Messwerte*

*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Fiir metrische MaBangaben, siche Seite 42.

K2xG05-115Vac

K2xG05-230Vac
17

3.25 18 18
~
g’. 3~\‘ ‘/ 72 il's \\\ / e
~ ° -~ . G
1.
Z Ssa / 6 =7 S / 16
] = 14 S~ — &
g <. 55 E < 155
s " ~ °g 513 - ~ o b=
£ 25 ~ £ 2 / < £
E ~ ~ 14 2 E = Sis 14 =
< ~ R ©1.2 -~ =
£ S o 2 £ / -~ 2
5225 3 138 S11 ~ 13 8
w b w
2 1.2 1 1.2
0 100 200 300 400 500 0 100 200 300 400 500
Last - Ibs Last - Ibs
Belastbarkeit 1000 Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siche Seite 42.
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B-Track {2xac

Leistungskurven metrisch

Messwerte*
*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Belastbarkeit 2225 N

= = = Geschwindigkeit
Stromaufnahme

Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 41.

K2xG05-115Vac

K2xG05-230Vac
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~ 15 —
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1275 >J — 0 5 Lia ‘/ 0
E e g £ < 3
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2. =) = D
& S e S B S o S
-~ ~
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B-Track {2xac

Abmessungen
B-Track mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
K;x::c Hub 100 4 150 6 200 8 300 12 450 18 610 24
A 380,0 14,96 431,0 16,97 4811 18,94 582,9 22,95 7351 28,94 887,0 | 34,92
Hinweis: Sonderlangen erhéltlich
[,A"+3,18]

[78.23+0.38]
3.080+.015

0
9.12:013) 258
15402005 [ &%%] B
1 01125 g0 (STANGE)
[156.39:0.43 129
6.157+.017 [i558]
[117.28+0.30] 509
46176012 0 503 BIS
BEIDE ENDEN
ALLE ABMESSUNGEN SIND
NENNWERTE, FALLS NICHTS
ANDERES ANGEGEBEN IST

MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten

in Klammern.

,A" £,125 EINGEFAHREN NENNHUB

[11.1120.38]
438015

[31.30+1.52)
12304060

IST 091 LANGER-ALS-ANGEGEBEN-

235" [597)-KABEL MIT 18 AW f E

KABELN, SPANNUNG AN ROTEN KABEL
ZUM AUSFAHREN, SPANNUNG AN
SCHWARZES KABEL ZUM EINFAHREN
WEISSES KABEL IST NULLLEITER

MASSE AN GRUNES KABEL

TOLERANZ IST +,036/- 005 [+91/-,13]
(1346:0.38 -
5302015
4030
[50-80 0 ] (1487056 | ||
012 7 585022
0 2000 405
250:039)
H Q] oromenms
-—JL: [24.24:0.46
T T 94018
+0.3
[869 i
7 +
0342+l
(320.68:5.08)
12625+.200
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Kundenspezifische Aktuatoren

Warner Linear bietet ein umfassendes Angebot an Standardaktuatoren
fur verschiedenste Einsatzzwecke. Wir wissen aber, dass viele
Anwendungen spezielle Aktuatorkonfigurationen und Modifikationen
erfordern. Warner Linear lasst dies bei der Entwicklung von Aktuatoren
nicht auBer Acht. Viele unserer Produkte kénnen auf einfache Weise an
spezifische Anforderungen angepasst werden.

Unsere Produkte sind modular aufgebaut. Man kann die Module in der
Endfertigung miteinander kombinieren. Unsere Endfertigung ist darauf
ausgelegt, flir Sonderbestellungen erforderliche Anderungen flexibel,
schnell und kostengtinstig umzusetzen.

Wenn unsere Standardprodukte im Lieferprogramm nicht zur lhrer
Anwendung passen, setzen Sie sich bitte mit einem Vertreter von Warner
Linear oder mit unseren technischen Fachleuten in Verbindung, damit wir
ein Produkt konfigurieren konnen, dass Ihren Anforderungen entspricht.

Beispiele fir
Sonderfunktionen
und -eigenschaften

Hier einige Standardmodifikationen:

e Besondere Bolzen-zu-Bolzen- und Hublangen

¢ Besondere Endanschlussstiicke und Einbaukonfigurationen

o Sonderlacke und spezielle Zuleitungskabellangen und Steckverbinder fiir Motoren

Befestigungsoptionen am Stangenende fiir B-Track Abmessungen sind in Zoll angegeben
3.04——»
Stangenende Stangenende
Option 3 Option 6
72 - — 136 [
STANDARD .
Stangenende 45 R.66
509
0
503 050
1/2-20 GEWINDE
3.04 ——
Stangenende
Stangenende | 1.36 |~ Option 4 136 e
Option 1 .
R75
T Stapgenende
1/2-20 UNF-2A / Option 7 gy e
X .88 TIEF
0.63 5/8-18 GEWINDE 45—
™ 186 = Stangenende 127 = @
Stangenende Option 5
Option 2 44— 0.38
58-18 UNF-2A ] 1 |
X .75 TIEF 01.00 @

— 120 =

Beispiele fiir Anschlussstiicke am Stangenende
(nur fiir B-Track-Modelle erhaltlich, fiir weitere Optionen setzen Sie
sich bitte mit dem Hersteller in Verbindung)

1. Stangenende 1/2” mit Gewinde 5. Verldngertes Stangenende 1”
2. Stangenende 5/8” mit Gewinde 6. Flaches Stangenende

3. Stangenende mit Gelenkkopf 1/2” 7. 3/8” Einsatz fiir das

4. Stangenende mit Gelenkkopf 5/8” Stangenende

Bitte setzen Sie sich hinsichtlich spezieller Anforderungen hinsichtlich
der Einbaukonfigurationen mit dem Hersteller in Verbindung

Standard
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Kundenspezifische Losungen fiir Aktuatoren

Wir wissen, wie wichtig Aktuatoren fUr die Leistung Ihrer
Anlagen und Geréte sind. Wir arbeiten eng mit lhren
Entwicklungs- und Konstruktionsteams zusammen, damit
wir schon in den frihen Projektphasen verstehen, was Sie
im Einzelnen von Ihrem Aktuator erwarten.

Die direkte Kommunikation unserer und Ihrer Ingenieure
schafft entscheidende Vorteile.

¢ Die kreativen Ressourcen werden gebtndelt.

¢ Alle Beteiligten verstehen, was unsere Aktuatoren konnen
und wie man sie an lhre Einsatzzwecke anpasst

e Man findet die preiswerte Ldsung, die Ihre Anforderungen
an die Aktuatoren erfullt

e Man erzielt Komplettldsungen, welche, je nach Bedarf,
die Bedienelemente bereits beinhalten
Rohr-/-Tragzapfenmontage

(der Kunde kann den voll
eingefahrenen Zustand
spezifizieren)

[EN
i
|
&
¥
—

i

H

—

iy

Warner Linear liefert regelméBig Aktuatoren, die an
besondere Anforderungen der Anwendungen unserer
Kunden angepasst wurden

Einige haufig eingesetzte Versionen dieser Sonder-
modelle sehen Sie in unseren K2PL/K2XPL- und
K2JS/K2XJS-Familien.

Weitere haufig vorgenommene Modifikationen:

Geanderte Dichtungshauweise fiir erweiterten
Schutz gegen Verschmutzung

Geénderte Dichtung

B-Track Gabelkopf-Basisoptionen

Abmessungen sind in Zoll angegeben

FLACHSTUCK- i 53
Basis 2
STANDARD 148 " Y FLACHSTUCKE
Basis \ “ D] 0100
ﬂ G 01.00 = ' 0 59
L 500
|| ]ﬁ 0203 || 117
T ® GELENKKOPF- -~ 383 20
Basis 1/2-20 R.66 asis
VERLANGERTE
Basis — 1.87 (= A ﬂ
1/2-20 UNF-2A
0 50 X 62 TIEF
@ —
— 1/2-20 GEWINDE —
=3 : 1.37
- L LUy 48 L
|| 148
317
- GEWINDE-
GELENKKOPF- Basis 5/8-18
e - 67 Basis 5/8-18 R75
STUMPFE
Basis o
R
© 01.00
\®) 0 .63 5/8-18 UNF-2A
1 X .62 TIEF
4 —F 5/8-18 GEWINDE —]ﬁ
_]E <336 =148
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B-Track K2p/K2xpL

Power Lift-Aktuator Gleichstrommotor - Trapez- oder Kugelgewindespindel

) Merkmale
Bis zu 9.786 N (2.200 Ibs.) Nennlast « Schutzbeschichtungen und O-Ring-

Bis zu 53,34 mm (2,1 Zoll)/s Verfahrgeschwindigkeit

Dichtungen rundum

¢ Effizientes Inline-Lastsystem

e Patentierte hybride Mutter- und
Spindelbauweise, das Modell K2 bendtigt
keine Bremse

e Eingebaute Lasthaltebremse beim
Modell K2x

o Uberlastkupplung mit Kugelarretierung
e Hubldngen 100 bis 600 mm (4 bis 24 Zoll)
e Belastbarkeit bis zu 9.786 N (2.200 Ibs.)

e Geschwindigkeiten bis zu 53,34 mm
(2,1 Zoll)/s Verfahrweg

Dargestellt mit optionaler

Direktantriebsfunktion mit e Warmeiuberlastschalter in Motor integriert
manueller Korrektur ohne . R R
Schutzabdeckung. ¢ Dickwandige Bauweise
C€ e Doppelkugellagermotoren
e Warmebehandelte Zahnréader
Die Modelle der Baureihe B-Track Power Lift sind modifizierte e Optionaler 90-V-DC-Motor fiir Verwendung
Aktuatoren der Baureihen K2 oder K2x. Die Einheiten der Baureihe mit SBC-AC-Steuerung

Power Lift verwenden samtliche Standardbauteile und haben

alle Leistungsmerkmale der K2-Familie, jedoch ohne das externe * Kundenspezifische Einbau optionen

Abdeckrohr. Dadurch kénnen die Funktionen der Power Lift-Aktuatoren erhaltlich

in viele verschiedene kundenspezifische Umgebungen integriert werden, .

in denen kein Abdeckrohr bendtigt wird. Typische Anwendungen

Durch die mitgelieferten verlangerten Getriebeschrauben gestaltet * Rollstuhliifte und Rollerhebebihnen
sich der Anbau an das Kundengerat problemlos. Eine Option flr e \erkehrszeichen

direkte manuelle Korrektur ist, wie oben angegeben, erhaltlich. Nur fur

e Betten und Tische
Zuglast-Anwendungen empfohlen. Bitten setzen Sie sich hinsichtlich . I

Kompressionslastanwendungen mit dem Hersteller in Verbindung. * Beleuchtungsmasten

Last/Strom/Geschwindigkeit/Einschaltdauer Betriebsumgebung

e Maximale statische Nennlast: 13.345 N (3000 Ibs.) e Umgebungstemperaturbereich:
statisch (Inline-Last) -29 °C bis +65 °C,

e Bitte entnehmen Sie die Last-/Strom-/ -40 °C bis +80 °C auf Anfrage.
Geschwindigkeitswerte den Leistungstabellen e Wetterbestandiges Gehduse und Dichtungen (250 Stunden

e Hublangentoleranz: +/-1,52 mm (0,06 Zoll) Salzsprihnebel, 500 Stunden fir den Lack)

e Der Motor wird durch einen sich selbst riicksetzenden * Normale Betriebsspannung: 10-16 V DC (Nennwerte
Trennschalter im Motorgehause geschlitzt (temperatur-/ bei 12 V DC normal.)

strom-/zeitabhangig)

* Einstellung der Uberlastkupplung: +25 % Uber dynamischer Bedienung/Anschliisse

Nennlast e 1,6 mm Litzen-Zuleitungskabel — UL-Typ 1230 mit
e Die Einschaltdauer ist zeit-/temperatur-/lastabhangig. PVC Isolationsklasse F 105 °C
Empfohlene Richtwerte:
- max. 50 % Einschaltdauer/50 % Ausschaltdauer fur
Lasten bis zu 50 % der Belastbarkeit

e Zuleitungen abriebgeschitzt mit Spiralhtlle
e \lerwenden Sie einen zweipoligen Wechselschalter

- max. 25 % Einschaltdauer/75 % Ausschaltdauer flr in, der Stromversorgungseinheit fur die Ausfahr-/
Lasten zwischen 50 %-80 % der Belastbarkeit E|nfahrbev.vegung. (EIN)-AUS-(EIN) DPDT
- max. 10 % Einschaltdauer/90 % Ausschaltdauer fr e Steckverbinder:

Lasten zwischen 80 %-100 % der Belastbarkeit - Packard-Serie 56 oder Delphi Weather-Pack
- Packard-Serie 56 mit Kontakten der Serie 56

(#2984883 & #2962987)
- Delphi Weather-Pack-Serie
(#121015792 & #12010973)

e (Je nach Last-/Hubprofil sind geringflgige Abweichungen
von diesen Richtwerten mdglich.)
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B-Track K2PL/K2xPL

Leistungskurven

Die Leistungstabellen fir K2PL befinden sich auf den Seiten 29-30.
Die Leistungstabellen fur K2xPL befinden sich auf den Seiten 37-38.

Abmessungen
mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
ﬁ;rack Hub 102 4 152 6 203 8 254 10 305 12 356 | 14
o A 1786 | 7,03 | 2294 | 903 | 2802 | 11,03 | 3310 | 1303 | 3818 | 1503 | 4326 | 17,03

Hinweis: Sonderlangen erhéltlich

mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
Hub 406 16 457 18 508 20 559 22 610 24

A 4834 19,03 534,2 21,03 585,0 23,03 6358 25,03 686,6 27,03
Hinweis: Sonderlangen erhéltlich

B-Track
K2prL

B-Track mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll

=1r

szpfc Hub 102 4 152 6 203 8 254 10 305 12 356 14
A 216,7 8,53 267,5 10,53 318,3 12,53 369,1 14,53 419,9 16,53 470,7 | 18,53

Hinweis: Sonderlangen erhaltlich

mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
B-Track
K2xpL Hub 406 16 457 18 508 20 559 22 610 24
A 5215 20,53 572,3 22,53 623,1 24,53 673,9 26,53 7247 28,53

Hinweis: Sonderlangen erhaltlich
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B-Track K2p/K2xpL

Abmessungen
- [,A" £3,18]
B-Track K2rL A" +,125 EINGEFAHREN
NENNHUB IST ,091 [2,31]
[78.23:0.38] LANGER-ALS-ANGEGEBEN-  ——A—~]
T os080£015 [T [22 2 TOLERANZ IST +,036/-,005 [+,91/-,13]
e EneilBoLzen oy 143203 — Y8
T [28 5 003] 450+.015 [18‘5]TYP [
+.000 STANGE 13 HANDBETRIEB
6 01125 ZggglSTANGE) IEmEisILE 3/8 HEX MIT
ﬁ | SCHUTZHAUBE
175 ‘
[148.88:0.43] (EINBAUBOLZEN) 10 p
58612017 [12%]
[109.76:0.30] g 509 |
4321012 0 5% j T
10" [254] ZULEITUNGSLANGE LEITUNGEN GESCHUTZT 0 250" —
ANSCHLUSS (+) AN GRAUES KABEL MIT SCHWARZER :
& (-) AN SCHWARZES KABEL ZUM SPIRALHULLE T [31.99)
B31 AUSFAHREN DES AKTUATORS 1.260
125 —1 STECKVERBINDER PACKARD 56
(EINBAUBOLZEN) [184.76:+5.08]
| B 4X #10-32 UNF-28 7274200
(ENBAUBOLZEN) EINBAUSCHRAUBEN
INKLUSIVE ARRETIERMUTTERN ALLE ABMESSUNGEN SIND NENNWERTE,
FALLS NICHTS ANDERES ANGEGEBEN IST
MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten in Klammern.
B-Track K2xpL
[A“+3,18]
A" = 125 EINGEFAHREN
NENNHUB IST ,091 [2,31]
LANGER-ALS-ANGEGEBEN- ~ —A——~
TOLERANZ IST +,036/-,005 [,91/-,13] 26
246
[78.23:038] 99
A0B0=019 (EIIEIBAL]JBOLZEN) — 5 —
[39.12:0.13] L [143:038) .
1540+.005 [28 5 0 ] 450+015 | | [185]
008 13TYP MANUELLE
+000 (sTance |
01125% e = KORREKTUR
(-] \ E 3/8 HEX
( | / 17 O SCHUTZABDECKUNG
[148.880.49]
12.93
5.861+.017 [1 278]
[109.76:0.30] 0 09 |
431012 503 1
) LEITUNGEN GESCHUTZT 00 50+01 ||
10" [254] ZULEITUNGSLANGE MIT SCHWARZER
ANSCHLUSS (+) AN GRAUES KABEL SPIRALHULLE 81
B4 & (-) AN SCHWARZES KABEL ZUM T —] o
15— AUSFAHREN DES AKTUATORS :
(EINBAUBOLZEN) STECKVERBINDER PACKARD 56 [184.765.08]
7.274+200
jEINBA%Jg%LZEN) A o
EINBAUSCHRAUBEN
INKLUSIVE ARRETIERMUTTERN ALLE ABMESSUNGEN SIND
NENNWERTE, FALLS NICHTS
ANDERES ANGEGEBEN IST
MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten
in Klammern.
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B-Track K2.s/K2xJs

Jack Stand-Aktuator Gleichstrommotor - Trapezgewinde- oder Kugelgewindespindel

Ce

Bis zu 12.455 N (2.800 Ibs.) Nennlast

Bis zu 53,34 mm (2,1 Zoll)/s Verfahrgeschwindigkeit

Der B-Track Jack Stand-Aktuator verflgt Uber eine Kolbenstange

Dargestellt mit

Schaltkasten,
Direktantrieb mit
manueller Korrektur
und FuBplatte.

Merkmale

e Schutzbeschichtungen und O-Ring-
Dichtungen rundum

¢ Effizientes Inline-
Kugelgewindespindelsystem

¢ Eingebaute Lasthaltebremse beim Modell
K2x

e Uberlastkupplung mit Kugelarretierung
¢ Hublédngen 200 bis 400 mm (8 bis 16 Zoll)
¢ Belastbarkeit bis zu 12.455 N (2.800 Ibs.)

e Geschwindigkeiten bis zu 53,34 mm
(2,1 Zoll)/s Verfahrweg

optionalem o \pr3rmediberlastschalter in Motor integriert
¢ Dickwandige Bauweise

¢ Doppelkugellagermotoren

e Warmebehandelte Zahnrader

¢ Massiv gelagertes Verlangerungsrohr

e Kundenspezifische Einbau optionen
erhaltlich

mit groBem Durchmesser, die diesem Modell die héchste Lastbewe-

gungsleistung innerhalb der K2-Familie verleiht. Die Kolbenstange ist
geringflgig kleiner als das Abdeckrohr und gleitet auf Teflon®-Lagem

Typische Anwendungen
e Anhangerstitzen

innerhalb des Abdeckrohrs. Dadurch eignet sich der K2us fur den

freistehenden Einsatz mit hohen Lasten.

e Anhénger- und Fahrzeugausleger

e Hebevorrichtungen

Es sind mehrere Einbauoptionen erhaltlich, darunter Tragzapfen-

befestigung oder Befestigung mit einer Standard-Flanschplatte (siehe

¢ Maschinenhdheneinstellung

Abbildung). Diese Gerate kénnen mit einem integrierten Schaltkasten, * Wohnmobil-Hebevorrichtungen
Direktantrieb mit manueller Korrektur oder schwenkbarer FuBplatte e | astausgleicher

ausgestattet werden.

Last/Strom/Geschwindigkeit/Einschaltdauer

e Maximale statische Nennlast: 13.345 N (3000 Ibs.)
statisch (Inline-Last)

e Bitte entnehmen Sie die Last-/Strom-/
Geschwindigkeitswerte den Leistungstabellen

e Hublangentoleranz: +/-1,52 mm (0,06 Zoll)

e Der Motor wird durch einen sich selbst rlicksetzenden
Trennschalter im Motorgehause geschtitzt (temperatur-/
strom-/zeitabhangig)

e Einstellung der Uberlastkupplung: +25 % Uber
dynamischer Nennlast

e Die Einschaltdauer ist zeit-/temperatur-/lastabhangig.

Empfohlene Richtwerte:

- max. 50 % Einschaltdauer/50 % Ausschaltdauer fiir
Lasten bis zu 50 % der Belastbarkeit

- max. 25 % Einschaltdauer/75 % Ausschaltdauer fuir
Lasten zwischen 50 %-80 % der Belastbarkeit

- max. 10 % Einschaltdauer/90 % Ausschaltdauer flr
Lasten zwischen 80 %-100 % der Belastbarkeit

(Je nach Last-/Hubprofil sind geringfligige Abweichungen
von diesen Richtwerten moglich.)

Betriebsumgebung

e Umgebungstemperaturbereich:
-29 °C bis +65 °C,
-40 °C bis +80 °C auf Anfrage.

e Wetterbesténdiges Gehause und Dichtungen
(IP 54-Fahigkeit, 250 Stunden Salzsprtihnebel,
500 Stunden flr den Lack)

e Normale Betriebsspannung: 10-16 V DC
(Nennwerte bei 12 V DC normal.)

Bedienung/Anschliisse

e 1,6 mm Litzen-Zuleitungskabel — UL-Typ 1230 mit
PVC Isolationsklasse F 105 °C

e Zuleitungen abriebgeschutzt mit Spiralhtlle

e \erwenden Sie einen zweipoligen Wechselschalter
in der Stromversorgungseinheit fur die Ausfahr-/
Einfahrbewegung. (EIN)-AUS-(EIN) DPDT

e Steckverbinder:
Packard Serie 56 oder Delphi Weather-Pack
- Packard-Serie 56 mit Kontakten der Serie 56
(#2984883 & #2962987)
- Delphi Weather-Pack-Serie (#121015792 &
#12010973)
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B-Track K2.s/K2xJs

Leistungskurven

Die Leistungstabellen fur K2Js stehen auf Seite 29-30.
Die Leistungstabellen fur K2xJs stehen auf Seite 37-38.

B-Tanck K2us/ mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll mm Zoll
= IRACK JS
K> Hub 203 8 254 10 305 12 356 14 406 16
XJS
A 5329 | 2098 | 5837 | 2298 | 6345 | 2498 | 6853 | 26,98 | 736,1 | 28,98
Hinweis: Sonderlangen erhéltlich
[A"+3,18]
} LA 125 EINGEFAHREN NENNHUB
B-Track K2is ST 001 23]
LANGER-ALS-ANGEGEBEN-
[78.23:0.38] TOLERANZ IST +/-,060 [+/-1,52]
T 3.080:015 [13.46<0.38]
[19.1 530+.015
012:013 | 75 - boao *3%] s
1540005 : 010 87056
[44.22:038) 1.08 02000 * o 585+.022
1741015 . —.
A
_ [25.400.38]
[148.88£0.43] /O Q I 01.000=015
5.861+.017 X
[12.93]
0 12;89 KABEL GESCHUTZT DURCH 03
43212012 0 ) 635 TV N
503 DURCH SCHWARZE SPIRALHULLE [ '1-%1] ﬁ 1
BEIDE ENDEN 0250 5 L
NICHT-DREHENDE STANGE :
10" [254] ZULEITUNGSLANGE ‘ — A
ALLE ABMESSUNGEN SIND ANS[CHLL]JSS (+) AN GRAUES KABEL 018
NENNWERTE, FALLS NICHTS & () AN SCHWARZES KABEL ZUM [1775.08]
ANDERES ANGEGEBEN ST AT
MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten
in Klammern.
B-Track K2xss
0 [A* £3,18]
1113 0] A 125 EINGEFAHREN
04,375 +000 NENNHUB IST ,091 [2,31]
-015 LANGER-ALS-ANGEGEBEN-
[78.23+0.38] TOLERANZ IST +/-,060 [+/-1,52]
—=| 3080015 - (17780:038) |_
(GEHAUSEPROFIL) [13.10] 700015
39.12:0.13) X0 516 191 | 1030
15402005 / 75 73 [s080 001; 2 L
GEHAUSEPROFIL : +012 7 ‘
( ) @ ‘ L [1422:038 _ 107 02000 "0 MANUELLE
/ 17412015
&Q l [445) f i KORREKTUR
G f wy | 175 3/8 HEX
/@ 8 MIT SCHUTZ-
[148.880.43] P KAPPE
58612017 e ‘
[12‘93] |
[109.760.30] 1278 03
4321012 509 - :
® 0 53 LEITUNGEN s3] .
GESCHUTZT MIT 0250+ ||
10” [254] ZULEITUNGSLANGE NICHT- SCHWARZER .05
ANSCHLUSS (+) AN GRAUES KABEL ~ DREHENDE  SPIRALHULLE r a | [3239)
& () AN SCHWARZES KABELZUM  STANGE 1275
AUSFAHREN DES AKTUATORS (185.0345.08]
STECKVERBINDER PACKARD 56 .o
ALLE ABMESSUNGEN SIND 7.285+.200
NENNWERTE, FALLS NICHTS
ANDERES ANGEGEBEN IST
MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten

in Klammern.
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B-Track K2ra

——

Optionale Konfigurationen

Dargestellt mit verldngerten
Getriebegehduseschrauben
fir vereinfachten Anbau.

Ce

Bis zu 16 Nm Drehmomentabgabe
Geschwindigkeiten von 250 bis 850 U/min

Drehaktuatoren der Baureihe K2ra sind motorgetriebene Getriebe und
verwenden die grundlegende Antriebsbauweise und Basiskomponenten
des linearen Aktuators K2. Die Modelle der Baureihe K2ra verfigen Uber alle
Eigenschaften der K2-Modelle und bieten ausgezeichneten Wetterschutz
fir Anwendungen im Freien. Es kommen dieselben langlebigen Motoren,
gehérteten Zahnrader, Korrosionsschutz und Schmiermittel zum Einsatz.

Es sind mehrere Konfigurationen fur die Abtriebswelle und den Einbau
erhéltlich. Im Bild oben ist die Standardkonfiguration dargestellt.

Drehaktuator Gleichstrommotor

Merkmale

Schutzbeschichtungen und O-Ring-
Dichtungen rundum

Effizientes Inline-Lastsystem
Uberlastkupplung mit Kugelarretierung
Geschwindigkeiten bis zu 850 U/min

Warmeliberlastschalter in Motor
integriert

Dickwandige Bauweise
Doppelkugellagermotoren
Warmebehandelte Zahnréader
Robuste Lagerung des Abtriebslagers

Kundenspezifische
Einbaukonfigurationen erhaltlich

Optionaler 24-V-DC-Motor
erhéltlich fOr zusatzliche
Geschwindigkeitswahimdglichkeiten

Typische Anwendungen

Salz-/Samenstreuer
Rollerhebemechanismen
Drehung von Spoutklappen
Drehscheiben

Kabelwinden

Last/Strom/Geschwindigkeit/Einschaltdauer Betriebsumgebung

e Maximale statische Nennlast: 13.345 N (3000 Ibs.)
statisch (Inline-Last)

e Die Strom-/Geschwindigkeitswerte finden Sie in der
Leistungstabelle.

e Der Motor wird durch einen sich selbst rlicksetzenden
Trennschalter im Motorgehause geschiitzt (temperatur-/
strom-/zeitabhangig)

e Einstellung der Uberlastkupplung: entsprechend
Kundenanforderungen

e Die Einschaltdauer ist zeit-/temperatur-/lastabhangig.

Empfohlene Richtwerte:

- max. 50 % Einschaltdauer/50 % Ausschaltdauer flr
Lasten bis zu 50 % der Belastbarkeit

- max. 25 % Einschaltdauer/75 % Ausschaltdauer flir
Lasten zwischen 50 %-80 % der Belastbarkeit

- max. 10 % Einschaltdauer/90 % Ausschaltdauer fiir
Lasten zwischen 80 %-100 % der Belastbarkeit

(Last- und U/min-Profile lassen eine gewisse Abweichung
von diesen Richtlinien zu).

e Umgebungstemperaturbereich:
-29 °C bis +65 °C,
-40 °C bis +80 °C auf Anfrage.

» Wetterfestes Gehause und Dichtung (IP 65-Fahigkeit,
250 Stunden Salzsprihnebel, 500 Stunden flir den Lack)

e Normale Betriebsspannung: 12, 24, 36, 48 V DC
(Nennleistungen bei 12 V DC Normal.)

Bedienung/Anschliisse

e 1,6mm Litzen-Zuleitungen — SAE J1128 SXL vernetztes
Polyethylen Isolationsklasse F 125 °C

e Zuleitungen abriebgeschitzt mit Spiralhllle
e \lerwenden Sie einen zweipoligen Wechselschalter in
der Stromversorgungseinheit. (EIN)-AUS-(EIN) DPDT

e Steckverbinder:
- Packard-Serie 56 oder Delphi Weather-Pack
- Packard-Serie 56 mit Kontakten der Serie 56
(#2984883 & #2962987)

- Delphi Weather-Pack-Serie (#121015792 & #12010973)
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B-Track K2ra

Leistungskurven britische VMafeinheiten

Messwerte*
*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Belastbarkeit 30 Zoll-Ibs.

= = = Geschwindigkeit

Stromaufnahme

Fiir metrische MaBangaben, siche Seite 53.

K2raGO5-12VDC

K2raG05-24VDC

2 900 125 900
~ ~
o - - / . - - /
g2 ~c // B0E & 10 ~ // 800 E
£ ~d S E ~ 3>
T > - / ! T T~ o / !
115 - 700 s ~ 700 &
E < g E ~ s
5 ~ g & =S 3
£10 ~o 600 £ £ 5 ~< 600 £
3 ~ = 3 =
g ~ g £ - 5
Ss ~ =~ 500 8 S 25 ~ = 500 8
g - s 577 &
0 400 0 400
0 5 10 15 20 2 30 0 5 10 15 20 25 30
Last Zoll-Ibs Last Zoll-Ibs
Belastbarkeit 60 Zoll-Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siehe Seite 53.
K2raG10-12VDGC K2raG10-24VDGC
2 450 125 450
Ta > < 1/ 400 E 0l > ,/ 400
>~ -~
E \\~. // 350§ E \\. // 350;
15 ~~ S & 75 P~ = S
E /‘ - 300 = E / - 300 =
] ~ < < -~ <
£10 . ~~ N £ 5 > . =
2 / < WE 3 / S 250 8
£ S a £ ~ a
S 5 e ~ S 25 ~ =S
& / ~ 200 & / ~ 200
0 150 0 150
0 10 20 30 | 50 60 0 10 20 30 20 50 60
Last Zoll-Ibs Last Zoll-Ibs
Belastbarkeit 120 Zoll-Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siche Seite 53.
K2raG20-12VDC K2raG20-24VDC
25 225 125 225
™~ / RS /
(<] o
820 ~ ~ 200 8 10 ~ ~ 200 E
£ S e / S £ Se / 3
T 3 / ! N T / !
15 S 175 = L5 =~ 175 =
E ~ = E T~ >
= -~ — = —
F=R) ~ < e E s S~ 150 2
= ~ = = =
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S5 ~ =< 1258 S 25 ~ S < 125 8
3 / ~ 3 Z / ~ 3
0 100 0 100
0 20 40 60 80 100 120 0 20 0 60 80 100 120
Last Zoll-Ibs Last Zoll-Ibs
Belastbarkeit 180 Zoll-Ibs. Fiir metrische MaBangaben, siehe Seite 53.
K2raG30-12VDGC K2raG30-24VDGC
%5 150 125 150
) ~ -~ / = @ ~ -~ / =
s ~ - 130 £ 5 ~ - 130 £
220 N L~ g S 10 < > £
& SS / S £ S d / S
| 15 S o _— oL I 75 > " R
) D o [}
E =< 0 5 E =< 0 S
s _~ ~ 5 E 1 ~ 5
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£ // Y 2 £ // S e
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0 30 0 30
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 20 40 60 8 100 120 140 160 180
Last Zoll-Ibs Last Zoll-Ibs
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B-Track K2ra

Belastbarkeit 3,4 Nm

= = = Geschwindigkeit
Stromaufnahme

Leistungskurven metrisch
Messwerte*

*Messwerte in den Leistungskurven sind Nennwerte

Fiir imperiale MaBangaben, siche Seite 52.

K2raGO05-12VDC

K2raG05-24VDC

2 900 125 900
~ ~
@ ~ / [} ~ /
e -~ = = -~ £
g 20 - ~ B0E 210 = ~ 800 E
g -~ <4 / s E - d / £
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7] / S 5 / 3
0 400 0 400
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Belastbarkeit 6,8 Nm Fiir imperiale MaBangaben, siche Seite 52.
K2raG10-12VDC K2raG10-24VDC
25 450 125 450
[ ™~ / = e I / =
S0~ _ WE  F g~ P 400 £
g -~ - / S = ~ - / E
< ~d PP 350 1 < SO P 350 1
15 ~ = 75 - =
) -~ (5] L -~ [}
E /‘{ WS £ / - 3003
] ~ k=] < -~ k=]
£ 10 > ~T— £ £ 5 ~ - s
E ®0E 3z S e 250 =
£ =l =] £ ~ =]
S 5 / ~ 8 S 25 ~ - 3
s / ~ 200 < & / ~ 2005
0 150 0 150
0.0 14 23 34 45 5.7 6.8 0.0 14 23 3.4 45 5.7 6.8
Last Nm Last Nm
Belastharkeit 1 3!6 Nm Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 52.
K2raG20-12VDC K2raAG20-24VDC
2 225 125 225
e [~ // e g SO // £
S 20 WE  Z 10 200 €
= S~ ~ // 3 £ =~ // 7
-~
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£ x £ < x
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g ~ £ £ S~ £
S 5 ~ ~ 1258 825 ~ > o 125 &
& / ~ 3 & / - 3
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Belastbarkeit 20,3 Nm Fiir imperiale MaBangaben, siehe Seite 52.
K2raG30-12VDC K2raG30-24VDC
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B-Track K2ra

Abmessungen

1 Ul
[148.88:0.43)
5861017
[109.76:0.30]
4301012
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NICHTS ANDERES ANGEGEBEN IST

ALLE ABMESSUNGEN SIND NENNWERTE, FALLS

MaBeinheiten in Zoll, Metrische MaBeinheiten in Klammern.
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Leistungsmerkmale

Aktuatorregelungen
von Warner Linear gibt
es fiir verschiedenste
Einsatzbereiche

Die umfassende Produktpalette von Warner
Linear bietet Aktuatorsteuerungen fiir
verschiedenste Einsatzbereiche.

Dazu gehdren Schaltkastensteuerungen fir
einfache Ausfahr-/Einfahrfunktionen bis hin
zu modernsten, mikroprozessorgestiitzten,
digitalen elektronischen Steuerungen mit
SMT-Bauweise und -Herstellungsverfahren.

Verfiighare Funktionen:
¢ Einfaches Aus- und Einfahren

¢ Hubbegrenzung mittels elektrischem
Schalter oder Elektronik

¢ Hubgrenzenausgénge

e Positionsriickmeldungspotentiometer
und Encoder-Ausgange

e Elektronische Strombegrenzung -
fest eingestellt und programmierbar

e Elektronisches dynamisches
Bremsen

e Fest eingestellte sowie manuell
und elektronisch einstellbare
Endpositionen

¢ Signalabtaster

Zuverldssiger Betrieb

Steuerungen von Warner Linear verwenden modernste oberflachenmontierte
Bauteile und werden mit automatisierten Verfahren zur Herstellung der
Platinen produziert. Jede Steuerung wurde im Einsatz auf Haltbarkeit in
anspruchsvollen Anwendungen getestet.

Robust und zuverlassig

Die Verwendung von SMT-Herstellungs-
verfahren sorgt fur identische Leistung
aller Steuerungen.

e Fingebaute Aktuatorsensoren sind
gegen Umwelteinflisse geschitzt

e Elektronische Halbleiterbauteile und
kontaktfreie Sensoren (Halleffekt)

e Am Aktuator angebracht oder
unabhéngig vom Aktuator einbaubar

Einfach zu bedienen
e Einfache Plug-and-Play-Schaltk&sten sind problemlos einzusetzen —
einfach einstépseln und die Stromklemmen anschlieBen.

e Basis-Positionsregelungen sind in die Aktuatoren eingebaut, damit
die Aktuatoren von Warner Linear einfach zu verwenden sind und ihre
Robustheit erhalten bleibt. Sie sind einfach zu verwenden und dank
Plug-and-Play sofort einsatzbereit.

e Hochentwickelte mikroprozessorgestitzte Regelungen sind ebenfalls
erhdltlich. Sie setzen Digitalelektronik und SMT-Verfahren ein und
ermdglichen eine groBe Bandbreite an inteligenten Regelungsoptionen
flr Aktuatoren. Bitte fragen Sie einen technischen Fachmann von Warner
Linear, wie diese hochentwickelten Regelungen zu Ihren Anforderungen
passen.

BTc-Regelungen von Warner Linear wurden speziell flr die Verwendung mit
der Aktuatorbaureihe B-Track entwickelt. Einige Steuerungen und Optionen
eignen sich auch flr den Einsatz mit den Modellen der Baureihe M-Track.
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Auswahlleitfaden fiir Netzteil/Steuerung/Zubhehor

Die Stromversorgung erfolgt durch den Kunden

Schaltkasten fiir Aktuatoren mit Motoren mit 12, 24 oder 48 Volt............ccccvrvrvimrnrssensersensenanns Seite 57
Eingang: Kabel 3,66 m
Ausgang: Kabel 305 mm oder optionale Kabel (M1, K2, K2x, RA-Aktuatoren)

Schaltkasten fiir Aktuatoren mit 115 oder 230 Volt............covrnnnicncnnn Seite 57
Eingang: Kabel 1,83 m
Ausgang: Kunde stellt Anschltsse bereit (Aktuatoren der Baureihen K2ac und K2xac)

Netzteil erforderlich

12 oder 24 Volt Gleichstromnetzteil filr M-Track-AKtuator ............covvncnnnnnmsnsssn. Seite 58
Optionen: Wechselstromeingang mit Stecker

Wechselstromeingang ohne Stecker
Schalter inbegriffen
Schalter nicht inbegriffen

90 Volt Gleichstromnetzteil fiir K2/K2x-AKtUALOr ..o Seite 59
Optionen: Wechselstromeingang mit Stecker

Wechselstromeingang ohne Stecker
Schalter inbegriffen

Schalter nicht inbegriffen
Geschwindigkeitspotentiometer

24 Volt-Gleichstromnetzteil fiir K2/K2X-AKIUALOF ..o Seite 60
Optionen: Wechselstromeingang mit Stecker
Wechselstromeingang ohne Stecker

Schalter inbegriffen
Schalter nicht inbegriffen

HINWEIS: Alle Netzteilversionen werden mit einem 305 mm langen Kabel (1 FuB) fur den Anschluss des
Aktuators ausgeliefert. Zubehorkabel sind in den Langen von 1,524, 3,048, 6,096 und 7,62 m
(5, 10, 20, 25 FuB) Lange erhaltlich.

Regler

Verfahrweg-EndSCRAIer .........ccccocecrmnmnmnnssssssmsssssssssssssss s sssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasass Seiten 61-62
Werkseitig eingestellt/nicht einstellbar (P1) ....c..ooeiiiiiieee Seiten 63-64
Vor Ort einstellbar (EPT1) ....ooii e Seite 65

SChNellNASTEUBIUNG ......ccoceerrrrinrsse s s snsnsns s sn s nnns Seiten 66-67

POSIHIONSIEGEIUNG  ...ooecovreicrisnsnss s Seite 68

SchwachstromschaltStEUEIUNG ... s Seite 69

Kabellose AKtUAtOrstEUEIUNG .............coooiiiiiii i Seite 70
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Einfache Schaltkastensteuerungen

Alle Aktuatoren werden mittels einer externen Einfahr-Aus-Schaltfunktion gesteuert. SBC-DC und SBC-AC bieten einen
einfachen, an der Wand montierten Schalter, der kompatibel zu den Aktuatoren von Warner Linear ist.

SBC-DC
Leistung: Kompatibel zu 12, 24 und 48 Volt-Gleichstromaktuatoren
Funktion: Ausfahren, Einfahren, AUS durch einen zweipoligen Wechselschalter mit Mittelstellung
Gehéause: ABS-Plastikgehduse 119,38 mm L x 81,28 mm B x 55,88 mm H (4,7” L x 3,2” Bx 2,2" H)

Eingangskabel: 3,66 m (12 FuB), 2 Leitungen, 14 AWG-Kabel mit Krokodilklemmen

Ausgangskabel: 305 mm (1 FuB) Kabel mitgeliefert. Steckverbinder entsprechend des verwendeten
Aktuators auswahlen
Optionale Verléngerungskabel sind in den Langen von 1,524 bis 7,62 m (5-25 FuB) erhaltlich.

SBC - Gleichstrom 3 - 10
SBC-Modellnr. Gleichstromein- Lénge des Anschlusskabels in FuB
CAES IS (falls leer, hat der Schalter keinen Anschluss-stecker)

Steckertyp:
(einseitig weiblicher Weatherpack)

das andere Ende ist die mannliche
Version von:

1-  Mini Packard 56 (M-Track)
2-  Packard 56

3-  Weatherpack

4 - Deutsch (DT06-2S)

SBc-Ac Leistung: Kompatibel zu 115 oder 230 Volt V AC-Eingang

Funktion: Ausfahren, Einfahren, Aus durch einen zweipoligen Wechselschalter mit Mittelstellung

Gehduse: 119,89 mm L x 119,89 mm B x 80,01 mm H (4,72 L x 4,72” B x 3,15”) langes,
staubdichtes Gehause

Schutz: Extern angebrachte 5 A-Sicherung an der AuBenseite des Gehauses flir einfachen
Austausch

Eingangskabel: 1,829 m (6 FuB) verzinntes Wechselstromeingangskabel mit offenen Enden wird
mitgeliefert

Ausgangskabel: Abgedichtete Kabelfihrung mitgeliefert flr vom Kunden bereitgestelltes Ausgangskabel

SBC - AC - —AF
SBC-Modellnr. E'"g::‘sgfx"n‘:c"' Typ der Eingangsleitung

Leer— 1,829 m (6 FuB) Litzenleitung (3) mit offenen Enden
A- 1,829 m (6 FuB) langer, 3-Pol-Stecker

Optionale Verlangerungs- und Steuerstromkabel

Bei den Netzteilen wird ein 305 mm (1 FuB) langes Kabel zum Anschluss des Aktuators mitgeliefert.

Zubehorkabel kénnen in Langen von 1,524, 3,048, 6,096 und 7,62 m (5, 10, 20 und 25 FuB) bestellt werden, der passende
Stecker flr den Aktuator kann ausgewahlt werden (Mini-packard, Packard 56, Weatherpack, Deutsch).

Dauerspannungskabel werden bendtigt, um den BTc-Endschalter oder am Aktuator angebrachte Potentiometerriickmeldungs-
oder -regelungsschaltungen mit Strom zu versorgen. Dauerspannungskabel werden mit zwei Steckverbindern ausgeliefert.

Signalkabel erganzen das Dauerspannungskabel um zwei zusatzliche Steckverbinder zur Verwendung mit Endschaltern oder
Potentiometerrickmeldungs-/-regelungsschaltungen.
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M-Track-Neizteil

Bestellnummer Verlangerungskabel

Beispiel: SBC. - 2 PC - 3 Y - 20(6,096)
SBC-Modelinr. Anzahi Steckertyp: Liinge in FuB (Metern)
12 & 24 \olt-Modell nzahl Kabel einseitig ménnlich,
einseitig weiblich
1-  Mini Packard 56 (M-Track) Doppelausgangs-Y-Kabel
2—  Packard 56
Kabeltyp 3—  Weatherpack (wird nur bei den Optionen PC
PC — Leistungskabel (Carol ,J“-Kabel mit Schrumpfschléuchen) 4—  Deutsch (DT06-2S) und LP verwendet)

SC— Signalkabel (nur mit Schrumpfschléuchen)

LP - Dauerspannungskabel (22 AWG-Kabel mit 4 Leitern, aber nur
rot und schwarz werden verwendet. Wei und griin miissen
mit Isolierband biindig eingekiirzt werden.

SBC-AC-Netzteil

Eingang: 85-264 Volt Wechselstrom
Ausgang: 12Volt@ 5,4 A
24 Volt @ 2,7 A
Eingangskabel: Standard: 1,829 m (6 FuB) verzinntes Kabel mit offenen Enden

Optional: 1,829 m (6 FuB) mit 3-Pol-Stecker 115 V AC

Ausgangskabel: 0,30 m (1 FuB) Kabellange mit 2-poligem Packard 56 (fur M-Track 1)
Optionale Verlangerungskabel kénnen in Langen von 1,524-7,62 m
(5-25 FuB) bestellt werden

Gehause: 119,89 mm L x 119,89 mm B x 80,01 mm H (4,72” x 4,72” x 3,15”)
Polykarbonatgehduse NEMA 4, 4x, 12, 13

Betriebstemperatur: -34 °C bis 60 °C

Bemessungsdaten:  CE, TUV, UL/cUL leitungsgebundene EMI erfiillt EN55022 und ROHS

Schutz: Externe Sicherung wird mitgeliefert
Schaltung: Kein Schalter oder DPDT-Taster
Beispiel: SBC - AC2 - 12V 1 - A S R
SBC-Modellnr. Ausgangsleistung i Tyradzzr Ei(:gFa;gsﬁleituLng e
Wechselst el _ eer— 1, m (6 FuB) offene Leitung
echselstromnetztei 12V anuyl\?—CTrack) mit Litzen (3 R— 0-10V
24V — 24V DC A- 1,829 m (6 FUB) Iang 3-Pol-
N N Stecker (Stecker nur erhéltlich
Eingangsleistung fiir 115 -V-AC-Eingang)
AC — Eingangsleistung 115V AC
AC2 — i leistung 230 V AC
JLERE Y Steckertyp: Schalter
(weiblich) S—  Kippschalter
1= Mini Packard 56 (M-Track) Leer— Kein Schalter
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K2/K2x-Neizieile

Beispiel:

SBC -

Ac2

SBC-Modellnr.
Wechselstromnetzteil

Eingang:

Ausgang:

Eingangskabel:

Ausgangskabel:

Gehause:

Sicherungen:

Schaltung:

Potentiometer:

SBC-AC/SBC-AC2-Netzteil 90 Volt Ausgang

AC: 115 Volt AC
AC2: 230 Volt AC

VDC@5A

Standard: 1,829 m (6 FuB) verzinntes Kabel mit offenem Ende
Optional fir 115 AC 1,829 m (6 FuB) mit 3-Pol-Stecker 115V AC

30,48 cm (1 FuB) Kabel mit 3-Pol-Stecker von Deutsch
Optionale Verlangerungskabel konnen in Langen von
1,5624-7,62 m (5-25 FuB) bestellt werden.

119,89 mm L x 119,89 mm B x 80,01 mm H (4,72” L x 4,72 B
x 3,15” H) Polykarbonatgehduse NEMA 4, 4x, 12, 13

Extern angebrachte Sicherung am Gehause fUr einfachen
Austausch
Zweipoliger Wechsel-Kipptaster fUr Handbetrieb des Aktuators;

alternativ kann der Kunde einen eigenen Schalter verwenden.

Optionales Potentiometer zur Einstellung der Ausgangs-
spannung (verandert die Geschwindigkeit des Aktuators)

Eingangsleistung

AC — Eingangsleistung 115V AC
AC2 — Eingangsleistung 230 V AC

- 9V 100 - A S P
i T r Eingangsleitun .
Ausgangsleistung yp de gangsleitung Potentiometer
90V-90VDC Leer— 1,829 m (6 FuB) offene Leitung mit )
Litzen (3) P- Potentlometgr
A- 1,829 m (6 FuB) lang 3-Pol-Stecker {gur Geschwin-
(Stecker nur erhattich far 115 el iae iy
“V-AC-Eingang) Leer— Kein Potentiometer
Steckertyp: Schalter
(weiblich) S—  Kippschalter
4—  Deutsch DT06-35 Leer— Kein Schalter
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K2/K2x-N\eizieile

SBC-ACG/SBC-AC2 Netzteil 24 Volt Ausgang

>

Beispiel:

SBC - A2

SBC-Modellnr.
Wechselstromnetzteil

115 Volt AC

AC2: 230 Volt AC

24Volt @ 12 A

Standard: 1,829 m (6 FuB) verzinntes Kabel mit offenem Ende

Optional fur 115 AC 1,829 m (6 FuB) mit 3-Pol-Stecker 115V AC

Standard 0,30 m (1 FuB) Kabel: Steckverbinder passend flr
Aktuator angeben:
Mini Packard Standard fur M-Track-Aktuatoren

169,983 mm L x 169,93 mm B x 89,916 mm H (6,69” L x 6,69” B

Packard 56 Standard fir Aktuatoren der Modellreihen K2 und K2x
Packard WeatherPack optional an Aktuatoren der Modellreihen K2

und K2x

Deutsch DT06-2S optional an Aktuatoren der Modellreihen K2

und K2x

Optionale Verléngerungsausgangskabel konnen in Langen von 5-25

FuB 1,524-7,62 m (5-25 FuB) bestellt werden.

x 3,54” H) Polykarbonatgehduse NEMA 4, 4x, 12, 13

Extern angebrachte Sicherung am Gehause flur einfachen
Austausch

Zweipoliger Wechsel-Kipptaster fir Handbetrieb des Aktuators;

alternativ kann der Kunde einen eigenen Schalter verwenden.

Bei Verwendung der Regelungsoption BTc (Endschalter,
Potentiometerriickmeldung) wird die Dauerspannungsoption benétigt.

Die Dauerspannungsoption (Live Power, LP) liefert konstante
Ausgangsleistung flur externe Steuerungs-/Regelungskomponenten
unabhéangig von der an den Aktuator gelieferten Ausgangsleistung
(fir die Auswahl des richtigen Kabels fur diese Option siehe
Verlangerungskabelauswahl).

Eingangsleistung

AC - Eingangsleistung 115V AC
AC2 - Eingangsleistung 230 V AC

33— Weatl

2—  Packard 56 (B-Track)

herPack (B-Track)

4 - Deutsch DT06-2S (B-Track)

Eingang: AC:
Ausgang:
Eingangskabel:
Ausgangskabel:
1.
2.
3.
4.
5.
Gehduse:
Sicherungen:
Schaltung:
Dauerspannung
Option:
- 24V 2 -
Ausgangsleistung
24V - 24V DC
Steckertyp:
(weiblich)

A H L S
Typ der Eingangsleitung Dauerspannung
Leer— 1,829 m (6 FuB) offene Leitung mit (Erforderlich an P1.2- und
Litzen (3) P2.0-Regelungssystemen)
A- 1,829 m (6 FuB) lang 3-Pol-Stecker Leer = Keine Dauerspannung

(Stecker nur verflighar fiir
115-V-AC-Eingang)

A Ausgang

Leer— Standard 12 A Ausgang

H- 20 A-Ausgang mit hoher
Stromstarke (kann 2 Aktuatoren
am selben Netzteil betreiben.
Nur B-Track)

Schalter

S—  Kippschalter
Leer— Kein Schalter
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Nur-Schalter-Gerate S0

Alle Aktuatoren von Warner Linear der Baureinen K2 oder K2x kdnnen mit Halleffekt- oder Reed-Schaltern ausgeristet werden,
mittels derer der Kunde den Start, den Stopp und die Positionierung des Aktuators steuern kann. Sowohl die Halleffekt- als
auch die Reed-Schalter sind kontaktfrei und verwenden zur Aktivierung einen Magneten, der an der Spindel im Aktuator-Rohr
angebracht ist. Aktuatoren kénnen je nach Hubléange mit 2-4 Schaltern ausgestattet sein.

Halleffekt

Der Halleffekt-Schalter befindet sich am NPN-Ausgang/
stromziehend und bendtigt zum Betrieb einen Pull-up-
Widerstand.

Die Halleffekt-Schalter kdnnen auch zur Lieferung von
Positionsdaten konfiguriert werden. Zur Lieferung eines A- und
B-Impulses fur Position und Richtung wird ein Rad mit zehn
Z&hnen verwendet, gemeinsam mit einem Schalter fur die
Ausgangsposition und einem Schalter flr die voll ausgefahrene
Position. Dieses Gerat ware eine ,SO4“-Konfiguration.

Bestellnummern fiir Halleffekt-Schalter, erhltlich mit

Aktuatorprodukt K2:
SO2H - 2 Endschalter

Bestellnummer fiir Halleffektschalter, erhéltlich mit
Aktuatorprodukt K2e oder K2xe:

S02H - 2 Endschalter

S03W - 2 Radpositionsschalter & Ausgangspositions-
Endschalter

SO03H - 2 End- & 1 Mittelpositionsschalter

S04W - 2 Radpositionsschalter & 2 Endschalter
S04H - 2 End- & 2 Mittelpositionsschalter

Hinweis 1: Wenn Sie andere Optionen bendtigen, wenden Sie
sich an den Hersteller.

Hinweis 2: Gerate mit 3 Schaltern konnen nicht kirzer als 4”,
und Gerate mit 4 Schaltern kdnnen nicht kirzer als 6” sein.

Versorgungsspannung: | 4,75 bis 24 V DC
Ausgang: Stromziehend, max. 25 mA
Zuleitungen: 24 AWG
Betriebstemperatur: -40 °C bis +85 °C
Schutz: Verpolungsgeschutzt
Gehause: Robuster thermoplastischer
Kunststoff, versiegelt
SO2H Halleffekt

eIl o

I ~g—Schalter
Kabel

Reed-Schalter

Der Reed-Schalter ist nur fiir die Aktuatoren K2e oder K2xe
erhaltlich (einstellbares Modell). Schalter kénnen in den Typen
,Normalerweise Offen” (O) oder ,Normalerweise Geschlossen*
(C) bestellt werden.

Bestellnummern Reed-Schalter, erhiltlich nur mit den
Aktuatorprodukten K2t oder K2xe:

$020 - 2 normal offene, einstellbare Reed-Schalter

$02C - 2 normal geschlossene, einstellbare Reed-Schalter
$030 - 3 normal offene, einstellbare Reed-Schalter

S03C — 3 normal geschlossene, einstellbare Reed-Schalter
$040 - 4 normal offene, einstellbare Reed-Schalter

$04C - 4 normal geschlossene, einstellbare Reed-Schalter

Hinweis 1: \Wenn Sie andere Optionen benétigen, wenden Sie
sich an den Hersteller.

Hinweis 2: Gerate mit 3 Schaltern kdnnen nicht kirzer als 4”,
und Gerate mit 4 Schaltern kdnnen nicht kirzer als 6” sein.

Bis zu 200 V DC max. O-Schalter
Bis zu 175 V DC max. C-Schalter

1,2 A max. O-Schalter
1,5 A max. C-Schalter

10 Watt max. O-Schalter
5 Watt max. C-Schalter

Versorgungsspannung:
Schaltstrom:

Schaltleistung:

Zuleitungen: 24 AWG

Betriebs-

temperatur: -40 °C bis +105 °C
Gehause: Hermetisch abgedichtet

S020 Normal Offen Reed

Einstellbarer

X Schalter

o [

] ~—_ Schalter
Kabel

Stecker / i

DT04-3P
Deutsch ;;;

% Pin C: Griin, Ausgang Ausfahrschalter °

stecker [ S , {1 ___Pin B: WeiB, Ausgang Einfahrschalter
DT06-4S ¢ Stromversorgung ' PinA: Schwarz, Schaltereingéinge
Deutsch :::L _Pl_n_{l_(_S[U_n_ Ausfahrausgang, _2Q_rpf\_me_ax ______ P45bis24VDC 1 eemmmmmmmsmmmmomoeoeeeee e

Alle gestrichelten Linien sind vom Kunden beigestellte Verbindungen
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P1.x Elektronische Hublangensteuerung

Standard

Die Endschaltersteuerung P1.x bietet Positionierung am
Ende des Verfahrwegs mittels eines Halleffekt-Sensors
und eines am Motor angebrachten Relais.

Die Halleffekt-Sensoren werden vom Werk im
Abdeckungsrohr des Aktuators angebracht.

Die Sensorposition wird werkseitig eingestellt und kann
nicht nachjustiert werden (siehe EP.1 fUr einstellbare
Schalterfunktionen). Die Halleffekt-Sensoren sind
lebensdauerabgedichtet und verschleiBen nicht.

Das elektronische Hubkontrollset enthalt die Halleffekt-
Sensoren und ein am Motor angebrachtes Relais in
einem Gehause, das sich flr den Einsatz in rauen
Umgebungsbedingungen eignet.

An Ein- und Ausgangen befindet sich zum Schutz
vor Stromspitzen eine Zener-Diodenunterdrtickung.
Die Richtungsumkehr erfolgt durch Umkehrung der
Eingangspolaritat zum Motor.

Technische Daten

Leistung:

Betriebs-
temperatur:

25 A max. @ 12 Volt
12,5 A max. @ 24 Volt

-29 °C bis 66 °C

P1.0
P1.1

P1.2

P1.2LE

Standard-Hublangensteuerung

Wie P1.0, mit zwei LEDs an der
AuBenseite des Steuermoduls.

Die LEDs zeigen an, wenn das Ende
des Verfahrwegs erreicht wurde.

Wie P1.0, mit zwei 12/24 Volt,

0,5 A-Ausgangen, die zur Signalisierung
eines externen Schalters, Relais, einer
externen Leuchte oder eines SPS-
Eingangs verwenden werden konnen.

Zwei Ausgéange +5 V DC 25 mA plus
eine Erde zur Bereitstellung eines
Signals bei Erreichen des Endes des
Verfahrwegs. Dieser Ausgang kann
zur Versorgung der LEDs mit Strom
verwendet werden.

=

i

0 2.62 (66.55)

#

|

<213 (54,10)
ZU MOTORLANGE
ADDIERT

-« 91023114
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BTc-Regelungen P1-0C

Modellauswahl

Elektronische Hubhegrenzungregelung P1

Eingangsspannung Maximaler
Modellnr. (V DC) Ausgangsstrom (A) | Merkmale
P1.0 (DC12) 12 25 Basis = Elektronische Hubbegrenzung mit Elektronischem Dynamischem Bremsen
P1.0 (DC24) 24 12,5 Basis = Elektronische Hubbegrenzung mit Elektronischem Dynamischem Bremsen
P11 (DC12) 12 25 Basis & LED-Anzeigen am Gehduse
P11 (DC24) 24 12,5 Basis & LED-Anzeigen am Gehéuse
P1.2 (DC12) 12 25 Basis- & +12-V-DC-Ausgénge
P1.2 (DC24) 24 12,5 Basis & +24-V-DC-Ausgénge
P1.2LE (DC12) 12 25 Basis & LED-Ausgénge +5 V DC
P1.2LE (DC24) 24 12,5 Basis & LED-Ausgénge +5V DC

Hinweis: Wenn Sie einstellbare externe Endbegrenzungen winschen, figen Sie ein ,E* vor dem ,P* ein.

Schaltbilder

P1-Modul
P1.0-DC12/24

el

; Zweipoliger Sicherung
2-poliger-
' Wechseltaster 24VDC15A
Steckverbinder, 14 Mitte Aus 19V D030 A

AWG Packard 56

Betrieb

Aktuator Ausfahren = Grau +, Schwarz -

E Schwarz
Grau
V\ P1
Steuerung

Aktuator Einfahren = Grau -, Schwarz +

12 oder 24V DC
Stromversorgungseingang

Alle gestrichelten Linien sind vom Kunden beigestellte Verbindungen

Wird der vom Kunden beigestellte Schalter in der
Richtung gehalten, die Plus 12 oder 24 V DC an das
graue Kabel liefert und 12 oder 24 V DC Erde an

das schwarze Kabel, fahrt der Aktuator aus, bis er
das Hubende erreicht. Am Hubende, das durch die
werkseitig eingestellte Position des Halleffekt-Schalters
im Aktuatorzylinder bestimmt wird, wird der Aktuator
durch die P1.0-Steuerung von der Stromversorgung
getrennt. Der Aktuator bewegt sich dann nicht mehr in

diese Richtung, selbst wenn der vom Kunden beigestellte

Schalter in dieser Verfahrposition gehalten wird.

Wird der Schalter in der entgegengesetzten Richtung
gehalten, sodass Plus des 12 oder 24 V DC-Signals auf
dem schwarzen Kabel und die 12 oder 24 VV DC-Erde auf
dem grauen Kabel anliegt, fahrt der Aktuator ein bis zur
Ausgangsposition, die durch die werkseitig eingestellte
Position des zweiten Halleffekt-Schalters festgelegt ist.

Wenn der Aktuator an einem der beiden Enden des
Verfahrwegs nicht stoppt, kann der Aktuator oder die
P1.0-Steuerung beschadigt sein. Bitte setzen Sie sich flir
eine weiterflhrende Fehleranalyse mit dem Hersteller in
Verbindung.

Die Aktuatoren werden vor Verlassen des Werks zu
100 % gepruft.
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BTc-Regelungen P1-0C

Elektronische Hubhegrenzungregelung P1

Grau + Ausf

——————— 1
Grau und Einf ~ Steckverbinder Zweipoliger I 1'\;;253“329\%90 I
Sehwarz - 14-2 ANG Wechseltaster | I
Et / Packard 56 !/ Mitte Aus S e £
] -r-.oq. o rq--q-u—p-q.-—q.—-—---q—-r-’u--u-T
-y — I
|| Grau L — l-mn—o--.-.--o—l ’--l—--—lrl-h-h* |
P12 S|cherung : :
Steuerung 54V DC 15 A | :
12VDC 30 A - i
Stecker : |
DTO04 - 4P i I
Deutsch I |
_________ I 1
I Ausfahrieuchte, Relais | i I
Pin 4 Griin +12 V oder 24 V Ausfahrausgang : oder isclierter SPS. b —— — | :
Lo Engang_ __; | P
Pin 3 Rot +12 V oder 24 V Dauerstromeingang (Live Power) '.. o J' 1
P e I
T Binfafrieuchte, Refais I I
Pin 2 Weif +12 V oder 24 V Einfahrausgang 1 = o isolierter SPS- L — — — & iSicherungl
L__Engng_ ] : Ay
Pin 1 Schwarz Erde H b

Alle gestrichelten Linien sind vom

Betrieb

Wird der vom Kunden beigestellte Schalter in der
Richtung gehalten, die Plus 12 oder 24 V DC an das
graue Kabel liefert und 12 oder 24 V DC Erde an

das schwarze Kabel, fahrt der Aktuator aus, bis er

das Hubende erreicht. Am Ende des Hubs liegen am
»2Ausfahrausgang® (griner Kabel) +12 oder 24 Volt gegen
Erde an, was anzeigt, dass er am Ende des Verfahrwegs
angekommen ist. Mit diesem Signal kann man eine
Leuchte einschalten oder ein Signal an eine Relaisspule
oder einen isolierten SPS-Eingang, der nur 500 mA

oder weniger bendtigt, geben. Dieser Ausgang bleibt
ein, solange Strom Uber den vom Kunden beigestellten
Schalter anliegt.

Wenn der Ausgang auch dann noch EIN sein muss, wenn
der vom Kunden beigestellte Schalter nicht aktiv ist, kann
man den Dauerstromeingang (Live Power) verwenden.
Dieser liefert dauerhaft Strom an den Ausgang, sobald
der Aktuator eines der Enden des Verfahrwegs erreicht.

I
I
I
I
I
|
I
I
I

Kunden beigestellte Verbindungen

Legen Sie +12 V DC (beim 12-V-DC-Gerat) oder

+24 V DC (beim 24-V-DC-Gerét) an das rote Kabel des
4-poligen Steckverbinders von Deutsch (DT04-4P) und
Erde an das schwarze Kabel an. Die Stromversorgung
muss dieselbe wie beim Aktuator sein und bendtigt
weniger als 500 mA.

Wird der Schalter in die entgegengesetzte Richtung
gehalten, sodass das 12 oder 24 V DC-Plus-Signal am
schwarzen Kabel anliegt und die 12 oder 24 V DC-Erde am
grauen Kabel, fahrt der Aktuator bis zur voll eingefahrenen
Position ein. In der voll eingefahrenen Position fuhrt der
Einfahrausgang (weiBes Kabel) +12 oder 24 Volt gegen
Erde.

ACHTUNG Kehren Sie die Polaritdt des Dauerstromeingangs
(d. h. 22GA rote und schwarze Kabel) nicht um, ansonsten
kommt es zu Beschédigungen.
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Elektronische Hublangensteuerung EP1.x

Die Endschaltersteuerung EP1.x ermdglicht die
Positionierung am Ende des Verfahrwegs mittels eines
Magnetschalters und eines am Motor angebrachten

Relais.

Die EP1-Endschalter sind in einem Kanal am
Abdeckungsrohr des Aktuators angebracht und unter
einer robusten Abdeckung zugéanglich (hinsichtlich
der werkseitig eingestellten Endschalter, siehe P1.0).
DieEP1-Schalter kbnnen am Einsatzort eingestellt

werden.

Die Elektronische Hubsteuerung umfasst die
Magnetsensoren und ein am Motor angebrachtes
Relais in einem Gehause, das flr den Einsatz unter
rauen Umgebungsbedingungen geeignet ist.

An Ein- und Ausgéangen befindet sich zum Schutz
vor Stromspitzen eine Zener-Diodenunterdriickung.
Die Richtungsumkehr erfolgt durch Umkehrung der
Eingangspolaritdt zum Motor.

%f — 1

\
* [em—)
0 2.62 (66.55)
1213 (54,10)
ZU MOTORLANGE
ADDIERT
- 91023114

Technische Daten
Leistung:

Betriebs-
temperatur:

25 A max. @ 12 Volt
12,5 A max. @ 24 Volt

-29 °C bis 66 °C

EP1.2

EP1.2LE

EP1.4

EP1.5

Standard-Hubléngensteuerung

Wie P1.0, mit zwei LEDs an der
AuBenseite des Steuermoduls.

Die LEDs zeigen an, wenn das Ende
des Verfahrwegs erreicht wurde.

Wie P1.0, mit zwei 12/24 Volt,
0,5 A-Ausgéangen, die zur
Signalisierung eines externen
Schalters, Relais, einer externen
Leuchte oder eines SPS-Eingangs
verwenden werden kénnen.

Zwei Ausgange +5 V DC 25 mA plus
eine Erde zur Bereitstellung eines
Signals bei Erreichen des Endes des
Verfahrwegs. Dieser Ausgang kann
zur Versorgung der LEDs mit Strom
verwendet werden.

Identisch mit P1.0, Endhalt mit
0-10 kOhm-Potentiometerausgang.

Endhalt mit Endhaltausgéangen und
0-10 k-Potentiometerausgangen.

ol
E Bitte einscannen um das Video zu sehen!

Wie man die internen oder externen Endschalter

bei einem K2 oder K2X-Aktuator einstellt

https.//p.widencdn.net/imzc9v
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-Steuerungen

PQS Schnellhaltsteuerung

Die PQS ist eine bidirektionale Strombegrenzungs-
steuerung. Die Steuerung Uberwacht die Stromstéarke
wahrend der Aktuatorbewegung und halt den Aktuator
schnell an, wenn ein Gegenstand in den Weg gerat oder
auch am Anschlag. Der Aktuator bleibt ausgeschaltet, bis
wieder Strom angelegt wird. Die Stromgrenze kann Uber
zwei Potentiometer eingestellt werden, die man durch
zwei mit Stépseln verschlossene Offnungen an der Seite
des Gehauses erreicht.

Merkmale

Schnellhalt: am Einsatzort einstellbare Potentiometer
begrenzen die Strommenge durch den Motor in einer
oder beiden Richtungen. Beide Potentiometer sind auf
den maximalen Aktuatorstrom werkseitig eingestellt,
falls nicht anders angegeben. Potentiometer sind auch
am Einsatzort einstellbar.

Motorleistung: wird durch ein eingebautes Relais geschaltet.
Das Relais ermdglicht die Stromversorgung des Motors,
solange der Aktuator nicht Uber seine Endwerte verfahren
wird.

Schnelleres Anhalten: ein elektronischer, dynamischer
Bremsvorgang (EDB) wird nach jeder Bewegung ausgelost,
damit die Haltepositionen préziser angefahren werden und
schneller angehalten wird.

Lastgrenzenausldseausgéange: diese Ausgange zeigen
an, wenn die Stromgrenze in einer der Richtungen
Uberschritten wurde. Es handelt sich um Transistor-
ausgange, die aktiv-low sind.

Gehduse: wird an der Ruckseite des Motors oder einer
anderen Oberflache befestigt und flr den Einsatz unter
rauen Umgebungsbedingungen vergossen.

Schutz: Zener-Diodenunterdriickung an Ein- und Ausgang fur
noch mehr Schutz in Umgebungen mit vielen Stérungen.

Date
Stromversorgung: | 12 oder 24 V DC

Maximaler Strom 256A@ 12V DC/125A@ 24V DC
(bei 25 % Einschaltdauer)

Betriebs-
temperatur: -29 °C bis +66 °C

iy

]

]
O

C

EF \WA
!

H

0 2.62 (66.59)

A

213 (54,10)
ZU MOTORLANGE
ADDIERT

.- 910 23114

Einstellung des Auslésestroms beim Aus- und/
oder Einfahren

e Zugangsstopfen an der Vorderseite der Steuerung
abnehmen.

e Trimmpotentiometer fur Mindestlast gegen Uhrzeigersinn
drehen.

e Trimmpotentiometer fur Maximallast im Uhrzeigersinn
drehen.

e Einfahrpotentiometer
einstellen, um die
SchlieBkraft zu steuern.

- *
e Ausfahrpotentiometer EINSTELLUNG EINSTELLUNG
EINGEFAHRENE AUSGEFAHRENE

einstellen, um die
Hebekraft zu steuern.

KRAFT KRAFT

e Finstellen wie dargestellt,
mit nach oben zeigender
Kolbenstange.

e Zugangsstopfen wieder einsetzen.

Maximaler
Eingangsspannung | Ausgangsstrom
Modelinr. (V DC) (A) Merkmale
PQS.2-24V 12 25 Basis = Elektronische Hubbegrenzung mit Strombegrenzung in der Hubmitte und
PQS-24V 24 12,5 Elektronischem Dynamischem Bremsen
PQS.2-12V 12 25 Basis & +12-V-DC-Ausldseausgénge
PQS-24V 24 12,5 Basis & +24-V-DC-Ausldseausgange
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P()S-Steuerungen

Schaltbilder
PQS-12V/24V-Modul
) Zweipoliger Sicherung
ég;ilgeerg.nder Wechseltaster 24V DC 15 A
veroinaer, Mitte Aus
14 AWG Packard 56 12VDC30A
@[ E Schwarz \ /
B A EE" = ! STttt 7: + 12- oder
Grau : L 24'V'DC-
— ~_ i f Netzteileingang
PQS Aktuator Ausfahren = Grau +, Schwarz - ! !
Steuerung Aktuator Einfahren = Grau -, Schwarz + l o J
Alle gestrichelten Linien sind vom Kunden beigestellte Verbindungen
PQS.2-12V/24V-Modul
) Zweipoliger )
2-poliger- Wechseltaster Sicherung 24 V DC
Steckverbinder, Mitte Aus 15A12VDC30A
14 AWG Packard 56
|§[ DQ Schwarz \ /
— B H- B . L+ .
! —— 12oder 24
| | Grau -« 1 — Erdung
™\ pas | T
Steverung ~ tmmmmmooee

Deutsch = Pin 4: Grlin, Ausloseausgang Ausfahrlastgrenze, 150 mA max.

Stecker
DT044p — E]

H Pin 3: Rot, Stromversorgung + (12 V DC oder 24 V DC)
i Pin 2: WeiB, Ausloseausgang Einfahrlastbegrenzer, 150 mA max.

i
L e et 4

i Pin 1: Schwarz, Stromversorgungserde

Beschaltung Lastgrenzenausloseausgénge
- Ausgéange sind aktiv-low

P g A g g n

PQS Schnellhaltsteuerung

. Ausfahrleuchte |
. Relais oder isolierter | +
i SPS-Eingang ;.-

Ausfahrleuchte 1~~~

~ 1 Relais oder isolierter |

' SPS-Eingang |

,,,,,,,,,,,,,,,,,

Alle gestrichelten Linien sind vom Kunden beigestellte Verbindungen
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BTc-Regelungen P2-0C

P2-DC Positionsregelung

Die Positionsregelung P2.0 ist eine mikroprozessor-gestuitzte

Positionsregelung mit einem O- bis 10-V-DC-Ausgang, der
die Verfahrbewegung des Aktuators anzeigt. Die Regelung
verwendet zwei induktive Impulszahlersensoren und ein
Zahlrad zur prazisen Bestimmung der Aktuatorposition.
Ein dritter Sensor in der voll eingefahrenen Position liefert
die Anzeige der Null- oder Ausgangsposition.

Halleffekt-Endschalter (wie sie in der Steuerung P1.0 zum

Einsatz kommen) werden zur Positionierung des Endes des

Verfahrwegs benutzt und schalten den Aktuator sowohl in
der vollstandig ausgefahrenen als auch in der vollstandig
eingefahrenen Position aus. Alle Sensoren sind kontaktfrei
und lebensdauerabgedichtet. Sie sind in den Aktuator und
die Steuerung eingebaut, um sie vor Verschmutzung zu

schitzen.

Dauerstrom ist erforderlich, um das O- bis-10-V-DC-
Ausgangssignal aufrechtzuerhalten, wenn der vom Kunden
beigestellte Schalter nicht aktiv ist. Diese Funktion muss

angeschlossen sein, damit die Position gespeichert wird. Die

Stromversorgung: | 25 A max. @ 12 Volt
12,5 A max. @ 24 Volt

Betriebs-
temperatur: -29 °C bis 66 °C
Schutz: Zener-Diodenunterdriickung an Ein-

und Ausgang zum Schutz gegen
elektrische Stérungen.

|

A — =
0 262 (66.56)

I

213 (54,10)
ZU MOTORLANGE
ADDIERT

H

A
\

e————— 102 MY

Versorgungsleistung muss dieselbe sein wie die dem Aktuator

zugefUhrte Schaltleistung; sie bendtigt weniger als 100 mA.

Schaltbild

P2-Modul
P2.0-DC12/24

Modellauswahl

Steckverbinder Zweipoliger | NetzteTeigang 12 |
Wechseltaster |  0der24VDC
14-2 AWG Mitte A |
H - | S A e R |
of [@ /Schwarz Packard 5_6 _' i _US_ - fh. T =
- i) PR 5
=7 vEwe-q - 1 !
b pomm—— |
|- Gra
/1 Grau + Ausf + . ~ I :
P2 Grau - Einf gfr\]/eéué]% 5A ; I
Regelung Alle gestrichelten Linien sind vom 12VDC 30 A ! :
Kunden beigestellte Verbindungen | |
|
| 1
Stecker ‘! ! :
DT04-6P Pin 6 Orange 0-10 V : !
Deutsch _— — | '
. Isolierter SPS-Eingang 1 :
Pin 5 Blau +0-1V L oderanderes Gerdt I !
—_— — —_— | :
Pin 4 Griin nicht angeschlossen I I
I 1
Pin 3 Rot +12 oder 24 V DC RN r___,' :
Pin 2 WeiB nicht angeschlossen A Sicherung :
Pin 1 Schwarz Erde @ - — - mm e = 1_A_ .

Eingangsspannung Maximaler
Modellnr. (V DC) Ausgangsstrom (A) | Merkmale
P2.0 (DC12) 12 25 Basis = Elektronische Hubbegrenzung mit O bis + 10 V Analogausgang und EDB
P2.0 (DC24) 24 12,5 Basis = Elektronische Hubbegrenzung mit 0 bis + 10 V Analogausgang und EDB
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BTc-Regelungen RP

RP-Schwachstromschaltsteuerung

Hauptstromversorgung: | 12 V DC

Haupteingangsstrom: 25 A (bei 25 % Einschaltdauer)

Betriebstemperatur: -29 °C bis 66 °C
12 V Hilfsstromversor- 12 V-DG
gungsausgang:
Schwachstrom-
Schaltstrom S e
(Y |1I-I'|“'~ll.1~l
Diese Steuerung bietet die Schaltlogik zur Verwendung
von Schwachstromsignaleingéngen fir das Ausfahren
und Einfahren des Aktuators. Sie ist an der Rickseite
des Motors montiert.
Normale Beschaltung
I§[ E 12-V-Hilfsversorgungsausgang
. e
B OrarrLljge—Al\TJsf Ausfahren - = |  Sicherung 1
EE:-------..}' | 12VDC30A
= _Einfahren 17771 === ——
Rot+ W\ . = '====- 'k _! '''' NN
Schwarz - Q------------ -9 TTTtTTTAa :- -------- :
2-poliger Packard 56- 1 _—— 1 Netzteileingang
Steckverbinder ! — ' 12VDC !

Alle gestrichelten Linien sind vom Kunden beigestellte Verbindungen

Betrieb der Steuerung

12 V DC an den Hauptstromeingang anlegen. Legen Sie mit
derselben 12-V-DC-Versorgung Plus an das orangefarbige
Kabel an, um die Aktuatorstange auszufahren. Ist sie
vollsténdig ausgefahren, trennen Sie die 12 V DC vom
orangefarbigen Kabel und legen sie an das griine Kabel an,
um den Aktuator einzufahren.

Aktuator ausfahren = Orange +12 V DC
Aktuator einfahren = Griin +12 V DC

Der Hilfsstromausgang dient dazu, bei Bedarf zusatzliche
12-V-DC-Gerate mit Strom zu versorgen. Die Leistung

ist dieselbe wie die Hauptstromversorgung, die der

Kunde an den zweipoligen Packard 56-Steckverbinder
anlegt. Die verfugbare Gesamtleistung beruht auf der
Stromversorgung, die der Kunde bereitstellt. Die Sicherung
muss auf 135 % der erforderlichen Gesamtleistung
dimensioniert werden.
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Kabellose Aktuatorsteuerung

Die kabellose Aktuatorsteuerung von Warner Linear kann
zur Fernsteuerung von 12- oder 24-VD-C-Aktuatoren in
bis zu 30,48 m Entfernung verwendet werden. Sie kann
mit unserer Standardbaureihe P1-Begrenzersteuerungen
verwendet werden. Sie ist in der 12-V-DC-Version mit
Einzel- und Doppelaktuatorausgang erhaltlich. Die 24-V-DC-
Einheit gibt es nur mit zwei Aktuatorausgéangen. Alle Modelle
sind mit manueller Korrekturfunktion ausgestattet, mittels
derer man den Aktuator ohne Fernbedienung bedienen
kann. Das drahtlose System verwendet die RF-Frequenz
915 MHz.

Eine Fernbedienung ist im Lieferumfang des Empfangers
enthalten; es lassen sich jedoch bis zu vier Fernbedienungen
darauf programmieren, mit dem Empfanger zusammen-
zuarbeiten.

Normale Beschaltung

Technische Daten

Leistung:

Maximaler
Strom:

Betriebs-
temperatur:

Betriebs-
Frequenz:

Gehause:

Austauschbare
Batterie fiir die
Fernsteuerung:

12/24 V DC
20 A einfach, 10 A doppelt
-28 °C bis 66 °C

915 MHz

P67

CR2032, Lebensdauer hdngt vom
Gebrauch ab, sie sollte aber ca. 2 Jahre
halten

SBC-S12V-WR:
SBC-D12V-WR:
SBC-D24V-WR:

Erhaltliche Modelle

20 A, ein Ausgang
10 A, zwei Ausgéange

10 A, zwei Ausgange

Technische Daten

Zwei Ausgange:

Fernbedienung
Lanyard:

Fernbedienungs-
halterung mit
Klammer:

Stecker:

SBC-DWT

059-0200-50

SBC-HDR

Delphi 135 21467 flr einen Ausgang,
Tyco 350735-1 fUr zwei Ausgange

2-drahtig, 14 AWG

Stecker
Packard 56
|§[ E Schwarz l
[ 11 El:

Grau

Aktuator Ausfahren = Grau +, Schwarz -
Aktuator Einfahren = Grau -, Schwarz +

SBC-S12V-WR

124VDC15A 1
:12VDCSOA:
- |
________ , e,
— ! Stromversor-
T—— ! gungseingang ,

Alle gestrichelten Linien sind vom Kunden beigestellte Verbindungen
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Allgemeine Einbauinformationen

Aktuatoren von Warner Linear lassen sich schnell und
einfach einbauen, indem man Bolzen durch die Offnungen
an den Enden des Geréats und dann in Halterungen an
der Maschine steckt. Danach kann man bereits Lasten
bewegen.

Durch Verwendung von Vollmaterialbolzen erzielt man die
beste Haltekraft. Verwenden Sie einen Haltering oder einen
Splint, damit der Vollmaterialbolzen nicht aus der Halterung
rutscht (Hohlsplinte und Spannstifte sollten nicht verwendet
werden).

\ \
1 1
|l A
Die Einbaubolzen mussen, wie oben dargestellt, parallel
zueinander stehen. Ist dies nicht der Fall, entstehen

maglicherweise starke Vibrationen, oder der Aktuator
kann blockieren.

Gabelkopf- Freitragender

t Einbau Einbau
'YV VY VIR | '_E'_

] I (.

[ Y N ]

Richtig

Sorgen Sie daflr, dass die Einbaubolzen auf beiden Seiten
abgestUtzt sind. Ein freitragender Einbau ist nicht zuldssig.
Fehlt die richtige Abstltzung, kann das die Lebensdauer des
Gerats verkurzen.

Falsch

Bitte einscannen um das Video zu sehen!
Hinweise und Verfahren zur richtigen Montage
von Warner Linearantrieben.
https.//p.widencdn.net/k3etry

Richtig

mi

Lasten mUssen immer entlang der Aktuatorachse
wirken. Nicht mittige Lasten kénnen zu Blockieren
und vorzeitigem Versagen des Gerats flhren.

Falsch

A=

Aktuatorachse

Versuchen Sie nicht, M-Track-Aktuatoren am
Abdeckrohr zu befestigen. Das Rohr ist nicht auf die
fr die Rohrmontage erforderlichen Kréafte ausgelegt.

Alle Einbauabstutzungen fur die Aktuatoren missen
fUr die Lasten und Drehmomente, die beim Ausfahren
oder Einfahren des Geréts entstehen, ausgelegt sein.
Werte fur die Haltemomente sind bei den jeweiligen
Geratedaten angegeben.

M-Track
Alle anderen

Erzeugtes Moment 2,3 Nm
Erzeugtes Moment 11,3 Nm
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Glossar

Abbildung 1 Axiallast

/

Abbildung 2 Freitragender Einbau

-

Abbildung 3 Gabelkopfhalterung

1
1

DRUCK-
LAST

Abbildung 4 Drucklast

Richtig Falsch

Aktuator
Achse

— ¥

Abbildung 5 Exzentrische Last

Abbildung 6 Ausgefahrene Lange

Axiallast
Eine Last entlang der Achse der Aktuatorspindel (siehe Abbildung 1).

Riicklauf Last

Auf eine Kugelgewindemutter wirkende Kraft, die ein Drehmoment in die
entgegengesetzte Richtung bewirkt. Die Kraft reicht aus, damit ein Geréat
die Richtung wechselt.

BTc
Baureihe von Regelungen fur die Modellreihe B-Track

Freitragender Einbau
Einbauart, bei der der Einbaubolzen nicht auf beiden Seiten abgestttzt wird.
Ein freitragender Einbau ist eine haufige Fehlerursache (sieche Abbildung 2).

Gabelkopfhalterung
Ein U-férmiges Metallteil, an dessen Enden sich eine Bohrung befindet, in die man
einen Bolzen oder Stift stecken kann (siehe Abbildung 3).

Drucklast
Drucklast driickt auf das Gerat (siehe Abbildung 4).

Abdeckrohr
Das auBere Rohr oder die auBere Abdeckung, die die Spindel und das
Verlangerungsrohr eines Aktuators umgibt.

Strom gegen Last
Die Last an einem Motor wird in Ampere gemessen (Strom). Die Stromaufnahme
wachst mit der Last.

Takt
Verfahrbewegung von der vollstandig eingefahrenen Position zur vollstandig
ausgefahrenen Position und wieder zurlck zur vollstandig eingefahrenen Position.

Einschaltdauer

Die Zeit, wahrend derer der Aktuator eingeschaltet ist, im Vergleich zur Gesamtzeit.
Eine Einschaltdauer von 25 % bedeutet, dass das Gerat 10 s von jeweils 40 s
arbeitet, oder 4 s von 16 s.

Exzentrische Last
Eine nicht mittige Last, die zum Blockieren und zur Verkirzung der Lebensdauer
des Aktuators fuhren kann (siehe Abbildung 5).

Endspiel
Das Spiel oder die Bewegung zwischen dem Verlangerungsrohr und dem Gehéuse
des Aktuators.

Ausfahrgeschwindigkeit

Die Geschwindigkeit, mit der ein Aktuator aus- oder einfahrt. Diese Geschwindigkeit
hangt von der Last ab (der Einfluss der Last auf die Geschwindigkeit ist bei
Gleichstromgeraten groBer als bei Wechselstromgeraten).

Effizienz
Das Verhéltnis von Eingangsleistung zu Ausgangsleistung.

ESL
Elektronische Hubbegrenzung (Electronic Stroke Limit), magnetisch aktivierte
Halleffekt-Schalter, die den Strom am Ende eines Hubs abschalten.
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Glossar

Ausgefahrene Lange

Die Gesamtlange des Aktuators vom Mittelpunkt des hinteren Gabelkopfs bis
zum Mittelpunkt der Bolzen6ffnung der Kolbenstange, wenn das Gerat vollstandig
ausgefahren ist (siehe Abbildung 6).

Last
Die in Pounds oder Newton gemessene Kraft, die als Axiallast auf den
Aktuator wirkt.

Lasthaltekraft
Die Fahigkeit des Aktuators, eine Last bei abgeschalteter Stromversorgung
stationar zu halten.

Spitzenlast
Die maximale dynamische Last, die auf den Aktuator wirkt oder die der Aktuator
bewegen kann.

Bolzenmontage

Die Verwendung eines Stifts oder Bolzens durch die Offnung in der Gabelkopfhalterung
(an der Ruckseite eines Aktuators) oder des Verlangerungsrohrs (an der Vorderseite
eines Aktuators) (sieche Abbildung 7).

Radiallast

Eine Last, die auf die Seite des Verlangerungsrohrs oder Uber das Gehause
des Aktuators wirkt. Normalerweise wirkt sich radiale Belastung negativ auf die
Lebensdauer des Geréts aus (sieche Abbildung 8).

Haltemoment

Das Drehmoment, das erforderlich ist, damit das Drehmoment im Gerat das
Gehause oder das Verlangerungsrohr des Gerats nicht in Drehung versetzt
(siehe Abbildung 9).

Eingefahrene Lénge

Die Gesamtlange des Aktuators von der Mitte des hinteren Gabelkopfs bis zur
Mitte der Bolzendffnung der Kolbenstange, wenn das Gerét sich in der voll
eingefahrenen Position befindet (siehe Abbildung 10).

Seitenlast
Siehe Radiallast (siehe Abbildung 8).

Statische Last
Die maximale Last, wenn der Aktuator nicht in Betrieb ist (oder sich nicht bewegt).
Die statische Last ist die Halteleistung eines Aktuators.

Synchronposition
Wenn sich mehrere Aktuatoren zugleich und zusammen bewegen und dabei nur
eine Positionsabweichung von nicht mehr als + 0,20 zueinander haben.

Zuglast
Eine Last, die an dem Gerét zieht (siche Abbildung 11).

Warmeschutzschalter
Ein Schalter im Motor, der sich 6ffnet, wenn der Motor eine voreingestellte
Temperatur Uberschreitet.

SMT
"Semiconductor Manufacturing Technology" - Halbleitertechnologie.

<« ———— >

l_|:_|

€ ————

Abbildung 7 Bolzenmontage

Abbildung 8 Radiallast oder Seitenlast/
seitliche Belastung

Abbildung 9 Haltemoment

Abbildung 10 Eingefahrene Lange

ZUG-
LAST

I
| S

Abbildung 11 Zuglast
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Allgemeine Projekidaten

Per E-Mail an: Datum
Thomson UK Unternehmen
Office 9, The Barns
Caddsdown Business Park Adresse
Bideford, Devon, EX39 3BT
Stadt Bundesland PLZ
Tel.: +44 1271 334 500
Name
E-Mail:
sales.uk@thomsonlinear.com Anrede Telefon ( )
Projektdaten
Dynamische Last N 0,00 Ibs. Umgebung Betriebstemperatur:
C  Min. 0°C(@B20F)
Seitenlast N 0,00 Ibs Bedingungen:
C  Min. 0°C (32,0F)
Geschwindigkeit bei voller Last (min.): mm/s 0,00 Zoll/'s  Korrosion verursachende Stoffe/Salz
Einschaltdauer (flr eine vollstandige Ausfahr-/Einfahrbewegung)
Geschwindigkeit bei voller Last (max.): mm/s 0,00 Zoll/s Olspritzer
Eingeschaltete Zeit (eingeschaltete
Hub: Zoll 0 Zoll Zeit + ausgeschaltete Zeit)
Feuchtigkeit Takte pro Tag
Lebenslang: Zoll 0 Zoll
Einbauposition

HINWEIS: ,Lebenslang® bezeichnet den gesamten Verfahrweg, den
das Produkt wahrend seiner Lebensdauer zuriicklegt

Maximaler Gerauschpegel dB

Lastbewegung

In Absetz-/Abladeanwendungen, bei denen die Last die Spindel erst

zusammendriickt und dann die Spindel herauszieht (oder umgekehrt)

Befestigung der Kolbenstange

Befestigung Getriebe

Steckertyp

Entsprechender Gegenstecker erforderlich

Art der Eingangsspannung

Eingangsspannung

Steuerung erforderlich

Falls ja, welche Steuerung
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