Hubsaulen

Selbsttragend, kompakt, vielseitig: Linearantrieb flir héheren Durchsatz
mit minimaler Montage-Ausfallzeit und vollstandiger Wartungsfreiheit
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Die Hubsaulen-Produktfamilie von Thomson

Selbsttragende und héhenverstellbare Hebeldsungen in einem kompakten, von
Thomson voreingestellten Paket, ideal fiir medizinische und ergonomische An-
wendungen, oder jede andere, die eine Teleskopbewegung erfordert. Einfache
Installation in nur einem Schritt minimiert Ausfallzeiten, und die volli-

ge Wartungsfreiheit ermdglicht einen einwandfreien Betrieb.

Die auf gleichmaligen, leisen und wartungsfreien Betrieb
ausgelegten Hubsdulen haben ein ausgezeichnetes Verhaltnis
von Hublénge zu Einbaumal, sodass bei minimalem Platzbe-
darf der Bewegungsspielraum maximal ist.

Die flexibel verstellbaren Hubs&dulen bestehen aus
eloxierten Aluminium-Strangpressprofilen, die sich
beim Einfahren ineinanderschieben.

Diese Konstruktionsform erlaubt besonders hohe
Momentbelastbarkeit bei unvermindert hoher
Verstellgeschwindigkeit. Die Hubkraft ist
im Verhaltnis zur Einbaugrof3e extrem
hoch und die Mdglichkeit, mehrere Ein-
heiten miteinander zu koppeln eréffnet
Konstrukteuren bei der Planung eine
hohe Flexibilitat.

Die Hubsdulen von Thomson sind
zudem individuell an kundenspezifische
Anforderungen anpassbar. Das Resultat
ist eine selbsttragende, kompakte

und vielseitige Antriebslésung.

2 www.thomsonlinear.com
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Merkmale und Vorteile

Es gibt zwei verschiedene Hubsdulenmodelle, jedes zwar mit einzigartigen
Vorteilen, doch die grundlegenden Merkmale und Vorteile wie Design und
Funktionalitat sind identisch. Alle Modelle zeichnen sich durch einfache Montage,
wartungsfreien Betrieb und eine hohe Momentbelastbarkeit aus.

Gemeinsame Merkmale der Thomson Hubsaulen

Modernes, funktionales und elegantes Design

Elegant schlichtes Design.
Eloxierte Aluminiumprofile mit 20 p Schichtdicke und
Oberfldchentoleranz der Klasse 3.

Gutes Verhaltnis von Hublidnge zu EinbaumaR

Kompakte Bauweise mit hervorragendem Verhaltnis
zwischen aus- und eingefahrener Lange.

Vorteile: Die Séule kann im Endprodukt sichtbar sein.
Keine Abdeckung erforderlich.
Resultate: Einsparungen beim Gesamtanlagendesign.

Hohe Last- und Geschwindigkeitswerte

Modelle fiir Lasten bis 3000 N, Momentlasten
bis 400 Nm und Geschwindigkeiten bis 19 mm/s.

Vorteile: Hohere Trag- und Haltewerte bei
ausreichend hohen Geschwindigkeiten.

Resultate: Bessere Geratefunktion bei hoherer und
exzentrischer Last bei gleichzeitiger
Erflillung des Durchsatzes.

Einfache Installation und Wartungsfreiheit

Wartungsfrei.
Vlorgebohrte Montageldcher.

Vorteile: Hohere Geréte-Flexibilitat mit niedriger
eingefahrener Hohe und gleichzeitig
ausreichender Hublénge.

Resultate: Optimierte Ergonomie fiir Patienten, Arzte,
Bediener und andere Anwender.

Ruhiger und gleichmaRBiger Betrieb

Leiser Betrieb; fiir den Hausgebrauch geeignet.

Vorteile: Gerduschpegel fir Arztpraxen und Biirordume
geeignet.
Resultate: Keine Schallddmmung erforderlich.

¥ CE-Zertifizierung

Strenge Tests geben Sicherheit und Zuverldssigkeit.

Vorteile: Dokumentierte Sicherheit.
Resultate: Kosteneinsparungen bei Tests und beim Einbau
in das Endgerét.

efcccccccccccscccsccscncnne Kompakte’ leichte Bauweise

------------ Selbsttragende Abdeckung aus Aluminium
fooceoreresesnesesasnsntesasanitaanes sChutzart |P44

Vorteile: Einfache Montage und Integration
in die gesamten Anlage.
Resultate: Einsparungen bei Montage-
und Wartungskosten.

|ntegrier[e|— Huhanschlag ............................
Dynamisches Bremsen BRXXIIIIIILIIIILIETTIITTTTTT T S
Halten der Last im Stillstand RXXXIIILIILIELLRIERIETe:: X
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Modellvergleich

Die Hubsaulen-Produktfamilie von Thomson umfasst zwei Modelle, die aus
selbsttragenden, extrudierten Aluminiumprofilen gefertigt und schnell zu montieren
sind und keine zuséatzliche Schutzabdeckung erfordern. Die Auswahl des geeigneten
Modells ist abhéngig von den individuellen Anforderungen an Langenverhaltnis im
aus-/eingefahrenen Zustand, Lastkapazitat, Geschwindigkeit und Kosten.

Modellvergleich
LC2000 LC3000

Modell o -

Zweistufig/dreiteilig extrudiert, mit Kuge-
lumlaufspindel fiir Tragzahlen bis 3000 N
und hohe Momentlasten.

Besgieauin Zweistufig/dreiteilig, extrudiert, mit einer

Tragzahl von 2000 N und ausfahrbarem
Leitspindelmechanismus, optimales
Verhaltnis zwischen Hublange und

EinbaumaR.

Spindelausfiihrung Teleskopleitspindel Kugelgewindespindel
Gewicht Standard Standard
Leiser Betrieb Standard Standard
Verhaltnis aus-/eingefahrene Lange Premium Erweitert
Minimale eingefahrene Lénge Premium Erweitert
Lastkapazitat Erweitert Premium
Lastmoment Standard Premium
Arbeitszyklus Premium Standard
Geschwindigkeit Premium Standard
Uberlastschutz in Mittellage Bei Verwendung der DCG-Steuerung verfligbar Bei Verwendung der DCG-Steuerung verfiighar
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Anwendungen

Y  ubsiulen

Die Thomson Hubsé&ulen bestechen durch einfache Montage, wartungsfreien
Betrieb, hohe Momentlasten sowie ein gutes Verhaltnis zwischen ein- und
ausgefahrener Lange. Damit eignen sie sich hervorragend fiir medizinische
und andere ergonomische Anwendungen. lhre Vielseitigkeit, Flexibilitat und
Anpassbarkeit ermdglichen den Einsatz in einer Vielzahl an Anwendungen.

Medizinische Anwendungen

Ausstattung fiir komfortablen

Krankenhaus-Ausstattung Zugang

14 C
i

e Rontgengerate
e (Operations-/Untersuchungstische ~ ® Hebehilfen

© Hohenverstellung von Rollstiihlen

e Krankenhausbetten und
Patientenlifte

 Behindertengerechte Ausstattung
von Fahrzeugen

Thomson Hubsaulen sind einfache und effektive Losungen

flir Hebeanwendungen im medizinischen Bereich, z. B. bei
OP-Tischen, Rollstiihlen, Hohenverstellungen, Patientenbetten
und dhnliche Anwendungen.

Einfache Universallsung.

Minimale Tischhdhe bei gleichzeitiger Beibehaltung der
erforderlichen Hublange.

Einhaltung der Materialvorgaben fiir medizinische Anwendungen.
Konformitdt mit EN 60601 fiir medizinische Geréte.
Einhaltung der Gerduschgrenzwerte (CE-Standards).

Elegantes Design — keine Abdeckung erforderlich.

www.thomsonlinear.com

Ergonomische Automationsldsungen

Mabel Verstellbare Stiihle

/

e /ahnarztstiihle
e Friseurstiihle
e Schminkstihle

e Schreib- und Arbeitstische
e |eitstande und Werkbénke
e Betten

Einfach montierbare, kostengiinstige und ergonomische
Losungen erhéhen den Bedienerkomfort und die Produktivitat
in zahlreichen Biiroanwendungen, darunter verstellbare
Tische, Schreibtische, Wagen, Workstations, usw.

Einfache Montage in einem Schritt.

Kostenginstige Losung.

Steigerung von Produktivitat und Durchsatz.
Beugt Verletzungen am Arbeitsplatz vor.
Kundenspezifisch anpassbare Losung.

Elegantes Design — keine Abdeckung erforderlich.
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. C2000 — Technische Daten

b - Leistungsdaten
Parameter LC2000
Maximale Last [N] 2000
Maximales Lastmoment, dynamisch/statisch [Nm] [ 150%/500
Geschwindigkeit, ohne Last/bei max. Last [mm/s] 19/15
) Verfiighare Eingangsspannungen [VDC] 24
2 Minimaler bestellter Hub (S) [mm] 200
i
gLu ‘;‘o Maximaler bestellter Hub (S) [mm] 600
Betriebstemperaturgrenzen [°Cl| Obis+40
Standardmerkmale und Vorteile Auslastungsgrad bei voller Last und 20 °C (%] 15
e Fiir medizinische und ergonomische Maximale Betriebszeit [s]] 60
Automationsanwendungen Leiterquerschnitt [mm?] 15
* Selbsttragende Saule aus eloxiertem, Standardkabellange mml | 1900
extrudiertem Aluminium
e Geringes Gewicht und leiser Betrieb SELIEI Ll
° REibungSk)S funktionierende TeleSkopleitSpindel * Hohere dynamische Lasten bis 400 Nm auf Anfrage. Wenden Sie sich bitte an
die Kundendienstabteilung.
® Hohe Lastmomente
¢ Kurze eingefahrene Lange
e (utes Verhéltnis zwischen Aus-/Einfahrlénge Leistungsdiagramm
e Wartungsfrei
e Lasthaltebremse Geschwindigkeit/Strom vgl. mit Last
¢ Eingebaute Endschalter
. . v [mm/s] 1 [A]
® EMV-Zulassung fiir medizinische Anwendungen o5 10
Allgemeine Daten 20 s
— o
Parameter LC2000 "( )~\_ -]
Spindelausfiih Teleskopleitspindel 19 “/ °
indelausfihrun eleskopleitspinde .
p g pleitsp /(2)
Intern begrenzt ja 10 1] 4
. "/‘
Manuelle Ubersteuerung nein 7]
Dynamisches Bremsen nein (1) S 2
Haltebremse ja 0 0
Endlagenschutz Endschalter 0 500 1000 1500 2000
. — FIN]
Mittellagenschutz nen V- Geschwindigkeit | Strom  F: Last
Motorschutz nein (1) 1: Geschwindigkeit
2: Strom
Motoranschluss Kabel
Motorsteckverbinder Molex-Stecker, 8-polig
Zertifikate CE
EMV fiir medizinische Anwendungen 2
Optionen Positionsgeber Encoder (1) Dynamisches Bremsen, Mittellagenschutz und Motorschutz sind bei
) Verwendung einer DCG-Steuerung verfiigbar.
Kompatible Steuerungen ) (2) Stéraussendung: EN 61000-6-3:2001, EN 60601-1-2:1993, EN 55011 Klasse B
DCG-180 Betrieb einer einzelnen Einheit Storfestigkeit: EN 61000-6-2:2001, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3
DCG-280 Synchroner Betrieb von zwei Einheiten  (3) Siehe Seite 12 fiir weitere Informationen.
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LC2000 — Mal8e und Leistungsdaten
METRISCH | -=-@

Ansicht von unten

TOP

D

porTom L Ti—=— |

Ansicht von Obell 126
M8 (x4) 74
A1 N g

S: Hub
L: Eingefahrene Lange
A1: Die Montageschrauben diirfen nicht tiefer als 10 mm eindringen.

Bestellter Hub, eingefahrene Lange und Gewicht

Der gewdiinschte Hub (S) bestimmt die minimale eingefahrene Lange (L min) und das Gewicht
der Einheit. Die Einheiten kdnnen mit einer eingefahrenen Lange gefertigt werden, die
zwischen dem berechneten Wert fiir L min und der maximalen eingefahrenen Lénge liegt.

Verhaltnis von Hub, eingefahrener Lange und Gewicht

Minimum Maximum
Hub (S) [mm] 200 600
Eingefahrene Lange (L) [mm] 250 oder L min 441
Min. eingefahrene Lange (L min) auf Basis des Hubs (S) [mm] L min=(S+282)/2
Gewicht der Einheit auf Basis des Hubs (S) [kgl Gewicht =3,4 + L [mm] x 0,0203 + S [mm] x 0,001

In der Tabelle unten sind Beispiele fiir Hublangen und die entsprechenden Werte
fir minimale eingefahrene Lange (L min) angegeben.

Beispiele fiir Hublangen und die resultierenden Werte fiir minimale eingefahrene Lange und Gewicht

Hub (S) [mm] 200 250 300 350 400 450 500 550 600
Minimale eingefahrene Lange (L min)  [mm] 250 266 291 316 341 366 391 416 441
Gewicht [kg] 8.7 9.1 9,7 10,2 10,8 1.3 11,9 12,4 13

www.thomsonlinear.com
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. C3000 — Technische Daten

g Leistungsdaten
Parameter LC3000
Maximale Last [N] 3000
Maximales Lastmoment, dynamisch/statisch ~ [Nm] 400 /500
Geschwindigkeit, ohne Last/bei max. Last [mm/s] 8/6
) Verfiighare Eingangsspannungen [VDC] 24
2 Minimaler bestellter Hub (S) [mm] 200
"
gLu ‘;‘o Maximaler bestellter Hub (S) [mm] 400
Betriebstemperaturgrenzen [°CI| Obis+40
Standardmerkmale und Vorteile Auslastungsgrad bei voller Lastund 20°C ~ [%] 10
. . Maximale Betriebszeit 60
e Fiir medizinische und ergonomische aximale “emensrel s
Automationsanwendungen Leiterquerschnitt [mm?] 15
e Selbsttragende Saule aus eloxiertem, Standardkabellinge [mm] 1900
extr_udlertem Alumlnlum _ _ EER— -
e (Geringes Gewicht und leiser Betrieb
¢ Reibungslos funktionierende Kugelumlaufspindel
e Hohe Lastmomente , _
e Kurze eingefahrene Linge Leistungsdiagramm
e Wartungsfrei o _
e |asthaltebremse Geschwindigkeit/Strom vgl. mit Last
¢ Eingebaute Endschalter v [ mm/s] I [A]
10 10
Allgemeine Daten
8 8
Parameter LC3000 \(‘D\\
Spindelausfiihrung Kugelgewinde 6 e 6
--’-‘
Intern begrenzt ja 1
- 4 —= 4
Manuelle Ubersteuerung nein ’_./@‘
Dynamisches Bremsen nein (1) 2 ’_./-"" 2
Haltebremse ja
0 0
Endlagenschutz Endschalter 0 750 1500 2250 3000
Mittellagenschutz nein (1) o FIN]
V: Geschwindigkeit ~ I: Strom  F: Last
Motorschutz nein (1) 1: Geschwindigkeit
2: Strom
Motoranschluss Kabel
Motorsteckverbinder Molex-Stecker, 8-polig
Zertifikate CE
Optionen Positionsgeber Encoder
Kompatible Steuerungen 2!
DCG-180 Betrieb einer einzelnen Einheit
DCG-280 Synchroner Betrieb von zwei Einheiten

(1) Dynamisches Bremsen, Mittellagenschutz und Motorschutz sind
bei Verwendung einer DCG-Steuerung verfiigbar.
(2) Siehe Seite 12 fiir weitere Informationen.

8 www.thomsonlinear.com



Y  ubsiulen

LC3000 — Malde und Leistungsdaten
METRISCH | -=-@

Darstellung

Ansicht von unten 63 'y
9]
<
| 1
2 ® %)
| |
M8 (x4)
A1l i 80 R
TOP 3
0
I
BorTom 1L Tl= v
Ansicht von oben . 126
M8 (x4) 74
A1
©
©

S: Hub
L: Eingefahrene Lange
A1: Die Montageschrauben diirfen nicht tiefer als 10 mm eindringen.

Bestellter Hub, eingefahrene Lange und Gewicht

Der gewdiinschte Hub (S) bestimmt die minimale eingefahrene Lange (L min) und das Gewicht
der Einheit. Die Einheiten kdnnen mit einer eingefahrenen Lange gefertigt werden, die
zwischen dem berechneten Wert fiir L min und der maximalen eingefahrenen Lénge liegt.

Verhaltnis von Hub, eingefahrener Lange und Gewicht

Minimum Maximum
Hub (S) [mm] 200 400
Eingefahrene Lange (L) [mm] 330 oder L min 530
Min. eingefahrene Lange (L min) auf Basis des Hubs (S) [mm] Lmin=S+130
Gewicht der Einheit auf Basis des Hubs (S) [kg] | Gewicht=4,065 +((0,01774 x L [mm]) - 0,6031) + (S [mm] + 70 ) x 0,0012)

In der Tabelle unten sind Beispiele fiir Hublangen und die entsprechenden Werte
fir minimale eingefahrene Lange (L min) angegeben.

Beispiele fiir Hublangen und die resultierenden Werte fiir minimale eingefahrene Lange und Gewicht

Hub (S) [mm] 200 250 300 350 400
Minimale eingefahrene Lange (L min)  [mm] 330 380 430 480 530
Gewicht [kg] 9,7 10,6 11,6 12,5 13,5

www.thomsonlinear.com
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Schaltplane

LC2000 und LC3000
Standard (NX) oder mit optionalem Positionsgeber (NE)
s1 Zum Ausfahren der Hubs&ule den griinen Leiter (Pin 1) an den
e — positiven Pol und den roten Leiter (Pin 8) an den negativen Pol
RS anschlieRen. Zum Einfahren der Hubséule die Polaritét andern.
w F [ lo—i——
E—I—O‘:— ! LC Die Modelle LC2000 und LC3000 verfigen tber interne
1 I oO— " . . .
Eingangsspannung | | i G T Endschalter. Fiir diese Schalter ist keine externe Verdrahtung
o | ) . @ erforderlich.
- Y i
_ 01— 1 i
' oA Pot , Die Ausfthrung mit Positionsgeber (NE) ist optional und

, | wird verwendet, wenn eine Positionsriickmeldung oder die
i | Synchronisation mehrerer Einheiten erforderlich ist. Bei

3
=——Schwarz———+
Optionaler _ 7 _ i @ i Verwendung dieser Ausfiihrung sollte die Versorgung mit 5 bis
Geber- T | 18 VDC am schwarzen Leiter (Pin 3) und am braunen Leiter (Pin

Molex-Stecker ausgang _ 4 i —! : . . .
5 ) I CH2 i 7) erfolgen, und die beiden Geberkandle sollten am lilafarbenen
E = Geb —— | Leiter (Pin 4) und am gelben Leiter (Pin 5) angelegt werden.

™ I3 3
5
™= A =3 =3

1 1 1 ]
w|a]o]o

Pinbelegung (Frontansicht)

LC  Hubsé&ule
M Hubséulenmotor
E Elektronische Endschalter

S1 Zweipoliger Umschalter (DPDT) (kundenseitig bereitgestellt)
S2  Einpoliger Umschalter (SPDT)
F Sicherung (kundenseitig bereitgestellt)

Technische Daten Positionsgeber
Versorgungsspannung | 5-18 VDC

Impulse pro mm/Hub | 6,62

Ausgangstyp Open-Collector

Ausgangsstromstérke | Isource < 400 uA; Isink: <2 mA

Ausgangsspannung Uout: > Usupply x 0.7; Uout: < 1.5V

10 www.thomsonlinear.com
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Bestellschliissel

LC2000 — Bestellschlissel

Position 1

Beispiel

1. Hubsdulenmodell
[.C2000 = LC2000

2. Typ
N = Standard

3. Versorgungsspannung
24 =24\VDC

4. Hub und eingefahrene Lénge
-400341 = 400 und 341 mm (1

5. Anschluss- und Geberoptionen
NE = Kabel (L = 1900 mm), Molex-Stecker, Positionsgeber (2!
NX = Kabel (L = 1900 mm), Molex-Stecker, ohne Positionsgeber

(1) Dies ist lediglich ein Beispiel. Siehe ,Bestellter Hub, eingefahrene Lange und
Gewicht” auf Seite 7 fiir Hinweise zur Berechnung dieser Zahl.
(2) Geber werden bei der Synchronisation mehrerer Einheiten verwendet.

LC3000 — Bestellschlissel

Position 1

Beispiel

1. Hubsdulenmodell
L.C3000 = LC3000

2. Typ
N = Standard

3. Versorgungsspannung
24 =24\VDC

4. Hub und eingefahrene Lange
-400530 = 400 und 530 mm (1)

5. Anschluss- und Geberoptionen
NE = Kabel (L = 1900 mm), Molex-Stecker, Positionsgeber (2!
NX = Kabel (L = 1900 mm), Molex-Stecker, ohne Positionsgeber

(1) Dies ist lediglich ein Beispiel. Siehe ,Bestellter Hub, eingefahrene Lange und
Gewicht” auf Seite 9 fiir Hinweise zur Berechnung dieser Zahl.
(2) Geber werden bei der Synchronisation mehrerer Einheiten verwendet.

www.thomsonlinear.com
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DCG-Steuerungsbhaureihe

% < 13 > <+
F 3
4
—1 Vv
28|l ot
< 252 >

45
103

- v
< 264 >
Standardmerkmale und Vorteile Leistungsdaten

e Steuerungen fiir den Betrieb einer einzelnen Parameter DCG-180 | DCG-280 | DCG-280C
Hubséaule oder den synchronen Betrieb von zwei Eingangsspannung [VAC] | 1x230+6% oder 1x115+6%
Hubséulen m@t Gebern lieferbar _ Eingangsfrequenz [Hi] 50/60

[ J
Iflelne_und leichte Steuerung zur Bedienung ) Ausgangsspannung (VD] "
iiber ein separat zu bestellendes Handsteuergerat " o 5 | P | e

e Integrierte elektronische Endschalter (ELS) O Alsgangsstom X X
zum automatischen Stopp der Hubséule am ng;'febrftemperat”r' [°C] 0 bis +30

Hubende oder bei Blockierung in Hubmittellage Y—
e Firdie Steuerung ist keine Verdrahtung erforderlich; bei 25 °C 1) 9 (%] 10
alle Verbindungen erfolgen {iber Stecker

Maximale Betriebszeit [s] 60
Gewicht der Steuerung  [kg] 0.5
Sou il Schutzart (nicht far géis/iifgeneinsatz)
Steuerung Hubséule Elektronische End- )
DCG-180 Finzelbetrieb einer LC2000 oder LC3000 (1 schalter 8
DCG-280 | Synchroner Betrieb von zwei LC2000 oder LC3000 21 Steuergerdt inkludiert nein
DCG-280C | Synchroner Betrieb von vier LC2000 oder LC3000 2@ il i CE

(1) Die Steuerung schaltet sich bei Uberschreitung des Auslastungsgrads ab und

wird nach dem Abkiihlen automatisch zuriickgesetzt.

(2) Die Steuerung DCG-280 iiberwacht die Geberimpulse und nicht die Motorstréme.
Wenn die Impulse zu langsam oder gar nicht ankommen, stoppt die Steuerung
die Bewegung beider Hubs&ulen.

(1) Die Hubs&ule muss mit der Option ohne Positionsgeber (NX) ausgestattet sein.
(2) Beide Hubsaulen miissen mit der Option Positionsgeber (NE) ausgestattet sein.
(3) Option zum synchronen Betrieb von sechs Hubsaulen ist auf Anfrage auch
verflighar.

12 www.thomsonlinear.com
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DCG-Handsteuergerat

‘L R Eu .“'21.
r— i
O®
30

0Ll

Standardmerkmale und Vorteile

¢ Handliches und leichtes Handsteuergerat

e 1,20 m langes Spiralkabel

e Anschluss an die DCG-Steuerung (iber Stecker
Technische Daten
Parameter DCG14-1H
Gewicht [kg] 0.4
Kabellange [mm] 1200
Zertifikate CE
Teilenummer DCG14-1H

Bestellschliissel fiir DCG-Aktuatorsteuerung

1 2

1. Modell
DCG = Aktuator-Steuerungstyp DCG

2. Ausgangsspannung
24 =24VDC

3. Betriebsart

-1 =Betrieb eines einzelnen Aktuators

-2 = Betrieb von zwei synchron laufenden Aktuatoren
-4 = Betrieb von vier synchron laufenden Aktuatoren

4. Eingangsspannung
M =230 VAC
U=115VAC

5. Passend fiir Aktuator

-0180 = Betrieb einer LC2000, LC3000

-0280 = synchroner Betrieb von zwei LC2000 oder LC3000 mit Positionsgeber
-0280C = synchroner Betrieb von vier LC2000 oder LC3000 mit Positionsgeber

www.thomsonlinear.com
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— Leerseite —
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EUROPA

Deutschland

Thomson

Niirtinger Strale 70

72649 Wolfschlugen

Tel.: +49 7022 504 403

Fax: +49 7022 504 405

E-Mail: sales.germany@thomsonlinear.com

Frankreich

Thomson

Tel.: +33 243 50 03 30

Fax: +33 243 50 03 39

E-Mail: sales.france@thomsonlinear.com

GroBbritannien

Thomson

Office 9, The Barns

Caddsdown Business Park

Bideford, Devon, EX39 3BT

Tel.: +44 1271 334 500

E-Mail: sales.uk@thomsonlinear.com

Italien

Thomson

Via per Cinisello 95/97

20834 Nova Milanese (MB)

Tel.: +39 0362 366406

Fax: +39 0362 276790

E-Mail: sales.italy@thomsonlinear.com

Schweden

Thomson

Estridsvdg 10

29109 Kristianstad

Tel.: +46 44 590 2400

Fax: +46 44 590 2585

E-Mail: sales.scandinavia@thomsonlinear.com

Spanien
Thomson
E-Mail: sales.esm@thomsonlinear.com

SUDAMERIKA

Brasilien

Thomson

Av. Jodo Paulo Ablas, 2970

Jardim da Gléria - Cotia SP - CEP: 06711-250
Tel.: +55 11 4615 6300

E-Mail: sales.brasil@thomsonlinear.com

www.thomsonlinear.com
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Irrtiimer und technische Anderungen vorbehalten. Es obliegt dem Anwender, dariiber zu entscheiden, ob das Produkt
fiir eine bestimmte Anwendung geeignet ist. Alle in diesem Katalog verwendeten Markennamen sind geschiitzt.

© Thomson Industries, Inc. 2020

USA, KANADA und MEXIKO

Thomson

203A West Rock Road

Radford, VA 24141, USA

Tel.: +1 540 633 3549

Fax: +1 540 633 0294

E-Mail: thomson@thomsonlinear.com
Literature: literature.thomsonlinear.com

ASIEN

Asiatisch-pazifische Region

Thomson

E-Mail: sales.apac@thomsonlinear.com

China

Thomson
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